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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version ‘ Modificaciones Pagina(s)

Cambios en el programa de aplicacion:
[1.3_a] e Actualizacion bloque funcional Heartbeat: objetos de 8

recuperacion de dispositivo.

Cambios en el programa de aplicacion:

[1.2_a] e Actualizacion de los niveles de velocidad: hasta 4| 9,10

niveles.

Cambios en el programa de aplicacién:

[1.1 2] e Optimizacién interna. )
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FANinBOX

1 INTRODUCCION

1.1 FANinBOX

El FANIinBOX de Zennio es un actuador KNX especifico para el control de

ventiladores de 230V o 110V, segun el dispositivo.

Su diversidad de funciones lo convierte en un dispositivo versatil y robusto.

Control de hasta 4 velocidades de ventilacion (mas parada).
Caracteristica de arrangque para conseguir un mayor par de giro inicial.

Configuracion inicial del nivel de ventilacién, permite personalizar la
configuracién del estado inicial (al volver la tensién, tras descarga o reinicio de
ETS).

Apagado con temporizacion personalizable.

Identificacion y notificacion de errores.

Bloqueo para habilitar/inhabilitar el control sobre el ventilador.
Configuracion de escenas. Es posible definir hasta 5 escenas.
Modulo de 10 funciones l6gicas multioperacién configurables.

Control y supervisién manual de los ventiladores mediante los pulsadores

incorporados en el propio actuador.
Indicadores led para sefalar situaciones de error.
Contador de conmutaciones de relés.

Heartbeat o envio periddico de confirmacion de funcionamiento.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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1.2 INSTALACION

El FANInBOX se conecta al bus KNX a través de los terminales de conexion
incorporados. Una vez el dispositivo recibe tension del bus KNX, se podra descargar
tanto la direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

. Entrada de alimentacion.

. Salida a ventilador.

. Botones de control de velocidad.
. Ledes indicadores de velocidad.
. Boton programacion/test.

. LED de programacién/test.

. Conector KNX.

~N o 0o WN P

Figura 1 FANInBOX — Diagrama de elementos.
Los principales elementos del dispositivo son:

& Pulsador de Prog./Test (5): una pulsacion corta sobre este boton activa el

modo programacion, con lo que el led asociado (6) se ilumina en rojo.

Nota: si este botdn se mantiene pulsado al aplicar tensién de bus, el dispositivo

entra en modo seguro. El led parpadeara en rojo cada 0,5 s.
# Canales de salida (2): z6calos para conectar los cables de las cargas.

& Entradas de fase y neutro (1): zécalos para la conexion de los cables de

voltaje (fase y neutro).

Para informacién detallada sobre las caracteristicas técnicas del dispositivo, asi como
informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultar la hoja técnica incluida en

el embalaje original, disponible también en www.zennio.com.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

La configuracion general del FANINBOX requiere definir algunos parametros
generales:

< El tipo de control manual, en caso de ser necesario controlar los canales a

través de los pulsadores del dispositivo (para pruebas u otros fines).
«® Elenvio o no de notificaciones de error al bus.
«® La habilitacion o inhabilitacion del médulo de funciones légicas.

® Heartbeat o envio de confirmacion periddica de funcionamiento.

PARAMETRIZACION ETS

Tras importar la base de datos en ETS y afadir el dispositivo al proyecto
correspondiente, el proceso de configuracién se inicia accediendo a la pestafia de
parametros del dispositivo.

El arbol de pestafias a la izquierda muestra en primer lugar la pestafna “General”, que

contiene los siguientes parametros.

General Canal 1

+ Canall Control manual Modo Test Off + Modo Test On -

Bloquear control manual

Maotificacion de error
Funciones logicas

Heartbeat (confirmacian periédica de
funcionamiento)

Cbjetos de recuperacion de dispositivo
(enviar 0y 1)

Figura 2 General - Configuracion.

FANinBOX

https://www.zennio.com

Soporte técnico: https://support.zennio.com
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& Canal 1 [habilitado]*: parametro de sélo lectura para evidenciar que la pestafia
de “Canal 1” siempre esta habilitada por defecto en el arbol de pestanas de la

izquierda. Para mas informacién, ver seccion 2.2.
«® Control manual: consultar la seccion 2.4 para mas detalles.

< Notificacién de errores [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita el objeto

“Fallo de alimentacion”. Este objeto se envia al bus con valor “1” cada 30
segundos cuando FANInBOX detecta una caida de alimentacion y con valor “0”

(una sola vez) cuando se restablezca.

Ademads, independientemente de si se ha habilitado este parametro o no,
FANInBOX naotifica el error con un parpadeo en uno de los ledes indicadores y

desconecta el canal.

« Funciones logicas [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita la pestaiia de

“Funciones logicas”, que contiene los parametros especificos para el caso de
gue sea necesario el modulo de funciones logicas. Consultar la seccion 2.3
para mas detalles.

«® Heartbeat (confirmacion periédica de funcionamiento)

[habilitado/inhabilitado]: este parametro permite al integrador afiadir un objeto

de 1 bit (“[Heartbeat] Objeto para enviar ‘1’”) que se enviara periédicamente
con el valor “1” con el fin de notificar que el dispositivo esta en funcionamiento

(sigue vivo).

Heartbeat (confirmacion periddica de
funcionamiento)

Periodo 1

min -

Figura 3. Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento)

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo de
hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

1 Los valores por defecto de cada pardmetro se mostraran resaltados en azul en este
documento, de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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& Objetos de recuperacion de dispositivo (enviar 0 y 1)

[inhabilitado/habilitado]: este parametro permite al integrador activar dos

nuevos objetos de comunicacién (“[Heartbeat] Recuperacion de
dispositivo”), que se enviaran al bus KNX con valores “0” y “1”
respectivamente cada vez que el dispositivo comience a funcionar (por
ejemplo, después de un fallo de tension). Es posible parametrizar un cierto
retardo [0...255] para este envio.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2.2 CANALC1

FANinBOX

2.2.1 CONFIGURACION

En la configuracion del Canal 1 es posible establecer el nUmero de velocidades a

controlar, los objetos de control y estado de las velocidades que estaran disponibles,

asi como activar otras funcionalidades mas especificas que se explicaran en las

siguientes secciones: caracteristica de arranque, configuracidn inicial, escenas,

apagado temporizado, bloqueo, etc.

PARAMETRIZACION ETS

General

= (Canall

Configuracion

Miveles de ventilacion
Bajo
Medio - Bajo
Medio - Alto
Alto
Velocidad de encendido Ultime
Chbjetos de velodidad individuales
Cbjetos de control
Objetos de estado

Objeto de incrementar/decrementar
velocidad

Caracteristica de arranque

Velocidad inicial al arranque Altz

Tiempo minimo a la velocidad de arranque | 5

Inicializacion O Por defecta

Velocidad de ventilacian ante fallo de bus Sin cambios

Tiempo de operacidn

Escenas
Apagado temporizado

Blogueo

Mastrar objetos de contador de
conmutaciones de relé

Figura 4 Canal Cx.

Personalizada

Q Off

Independientemente de la parametrizacion siempre se mostraran los siguientes

objetos por defecto:

& “[C1] On/Off”: permite encender/apagar el ventilador.

https://www.zennio.com

Soporte técnico: https://support.zennio.com
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<& “[C1] On/Off (estado)”: notifica el estado encendido/apagado del ventilador.

& “[C1] Velocidad: control porcentaje”: control de la velocidad del ventilador

en porcentaje.

& “[C1] Velocidad: control porcentaje (estado)”: estado de la velocidad del

ventilador en porcentaje.
La pantalla “Configuracién” de cada canal contiene los siguientes parametros:

& Niveles de ventilacién [Bajo / Medio-Bajo / Medio-Alto / Alto]: establece las

velocidades del ventilador mediante cuatro casillas de verificacion. En caso de

seleccionar mas de una velocidad, aparece el siguiente parametro:

» Velocidad de encendido [Ultimo / Nivel 1 / Nivel 2 / Nivel 3 / Nivel 4]:
velocidad que se aplica al encender el ventilador mediante el objeto “[C1]
On/Off”.

Los niveles de velocidad seran asignados en orden de menor a mayor, segun

las velocidades seleccionados en las casillas de verificacion, por ejemplo:

o 3 velocidades (Medio-Bajo, Medio-Alto, Alto):
o Medio-Bajo - Nivel 1.
o Medio-Alto - Nivel 2.
o Alto - Nivel 3.
e 2 velocidades (Bajo, Alto):
o Bajo - Nivel 1.
o Alto - Nivel 2.

® Objetos de velocidad individuales:

» Objetos de control [habilitado/inhabilitado]: habilita un objeto de control

de 1 bit “[C1] Velocidad: Nivel X” por cada nivel, que permite activar el

nivel al recibir un “1”.

» Objetos de estado [habilitado/inhabilitado]: habilita un objeto de estado
de 1 bit “[C1] Velocidad: Nivel X (estado)” por cada nivel.

& Objeto de incrementar/decrementar velocidad [habilitado/inhabilitado]:

habilita el objeto de un bit “[C1] Velocidad: Control 1-bit” para aumentar o

reducir la velocidad de manera secuencial. Ademas, es posible seleccionar un

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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control ciclico [habilitado/inhabilitado] (un nuevo paso tras el nivel méaximo

activa de nuevo el nivel minimo) o no.

Velocidad Velocidad Velocidad Velocidad
Apagado P 1 P 2 P 3 4
Figura 5. Control del ventilador por pasos no ciclico
1
Velocidad Velocidad Velocidad Velocidad
M) "0 0 0 7y
0

Figura 6. Control del ventilador por pasos ciclico

*® Caracteristica de arranque [habilitado/inhabilitado]: permite seleccionar una

velocidad durante un tiempo determinado cuando el ventilador pasa a
encendido. Esta opcién es de utilidad en motores que, durante el arranque,
demanden una corriente superior a la que posteriormente consumen en su
funcionamiento normal y debido a ello necesitan pasar durante un cierto tiempo
por una velocidad alta (ej.: 2, 3 0 4) antes de posicionarse en una velocidad

menor. Cuando se habilita aparecen los siguientes parametros:

» Velocidad inicial al arranque [Media-Baja / Media-Alta / Alta]: establece

la velocidad del arranque.

el tiempo durante el cual se mantendra la velocidad anterior.

Caracteristica de arranque

Velocidad inicial al arranque Alta ~

Tiempo minime a la velocidad de arrangue | 5 x| 5

Figura 7. Caracteristica de arranque

https://www.zennio.com

Soporte técnico: https://support.zennio.com
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«® Inicializacion [Por defecto / Personalizada]: establece si se debe realizar la

accién por defecto o una accion personalizada sobre la salida durante el
arranque del dispositivo. Esta Ultima opcién debe configurarse desde una

pantalla de parametros especifica (ver seccion 2.2.2).

® Velocidad de ventilacion ante fallo de bus [Sin Cambios / Off]: establece si

la velocidad de ventilacién cuando se produce un fallo de bus sera “Off’ o “Sin

cambios”.

& Tiempo de operacion [habilitado/inhabilitado]: permite registrar el tiempo que

permanece encendido el ventilador. Cuando se habilita aparecen los siguientes

pardmetros:

Tiempo de operacidn

Segundos

Horas

Tiempo de operacidn inicial Q' Mantener el valor actual Establecer valor
Envio periddico (0 = inhabilitada) a0 .

2 min h

Figura 8. Tiempo de operacion

» Segundos [habilitado/inhabilitado]: habilita el objeto “[C1] Tiempo de

funcionamiento (s)” correspondiente al registro (en segundos) del tiempo

gue permanece el ventilador encendido.

» Horas [habilitado/inhabilitado]: habilita el objeto “[C1] Tiempo de

funcionamiento (h)” correspondiente al registro (en horas) del tiempo

gue permanece encendido el ventilador.

» Tiempo de operacion inicial [Mantener el valor actual / Establecer valor]:

establece el valor inicial del registro después de una programacién de
ETS. Cuando se selecciona “Establecer valor’, se muestra un pardmetro
adicional para introducir el valor deseado [0...3600][s] [0...65535][h].

» Envio peridodico [0...60...7440][min] [0...7...24][h]: permite configurar un

envio periodico de los objetos habilitados (“[C1] Tiempo de

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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funcionamiento (s)” y/o “[C1] Tiempo de funcionamiento (h)”). Este

periodo es comln para ambos objetos.

Es posible tanto leer como actualizar el valor de los contadores escribiendo
directamente sobre los objetos habilitados (por ejemplo, para resetearlos, se

escribira el valor 0 en cualquiera de ellos y se actualizaran ambos objetos).

«® Escenas [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva la funcién de escenas, que

debe configurarse desde una pantalla de pardmetros especifica (ver seccién
2.2.3).

& Apagado temporizado [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva la funcion

de apagado temporizado, que debe configurarse desde una pantalla de

parametros especifica (ver seccion 2.2.4).

«® Bloqueo [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva la funciéon de bloqueo, que
debe configurarse desde una pantalla de parametros especifica (ver seccién
2.2.5).

& Mostrar objetos del contador de conmutaciones de relé
[habilitado/inhabilitado]: habilita dos objetos para llevar la cuenta del nimero de

conmutaciones llevadas a cabo por cada uno de los relés (“[Relé X] Numero
de conmutaciones”) y el nimero maximo de conmutaciones que se han

producido en un minuto (“‘[Relé X] Conmutaciones maximas por minuto”).
Notas:

#® Téngase en cuenta que FANINBOX tiene internamente tres relés por
cada canal para permitir establecer la velocidad de ventilacion

seleccionada.

& Tras la actualizacion a la version 1.3 se reinician los valores de estos

objetos.

2.2.2 INICIALIZACION

Esta funcion permite especificar el estado deseado del ventilador a la vuelta de un fallo

de bus KNX o tras una interrupcion en la alimentacion suministrada por la fuente.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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En caso de que la inicializacion por defecto (ventilador apagado tras una descarga de
ETS, y nivel de ventilador anterior tras un fallo de bus) se ajuste a las necesidades del

integrador, no sera necesario configurar esta funcion.

PARAMETRIZACION ETS

Si en “Inicializacién” (pestafia Configuracion; ver seccion 2.2.1) se seleccioné la
opcion “Personalizada”, se afiadira una entrada especifica (“Inicializacion”) en el arbol
de pestafas. De lo contrario, el FANInBOX implementara la inicializacién por defecto
ya descrita.

Velacidad inicial Ultirno v

Enviar objeto de estado

Retardo (0 = inhakilitado) 1 s 5

Figura 9 Configuracion inicial

® Velocidad inicial [Ultimo / Off / Nivel 1 / Nivel 2 / Nivel 3 / Nivel 4]: velocidad
del ventilador que se establece tras recuperarse tanto de un fallo de bus como

de un fallo de alimentacion.

< Enviar objeto de estado [habilitado/inhabilitado]: si se habilita aparece el

siguiente parametro.

» Retardo [0...1...3600][s]: permite establecer el tiempo que transcurre

entre el arranque del dispositivo y el envio de la velocidad.

2.2.3 ESCENAS

Es posible definir hasta cinco escenas para que, al recibirse desde el bus el valor de

escena correspondiente, el ventilador adopte una cierta velocidad.

Hay que tener en cuenta que la ejecucion de una escena equivale a enviar las érdenes
andlogas a los objetos correspondientes. Por lo tanto, el resultado dependera del

estado del que se parta.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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Asi, por ejemplo, si durante un bloqueo se ejecuta una escena que implique la

seleccidn de una velocidad de ventilacion, la orden sera ignorada, tal y como ocurriria

si se enviara la orden de seleccion manual mediante el objeto analogo.

Este dispositivo permite la grabacion de escenas, si bien no se almacenaran aquellos

estados que, para la configuracién actual, tampoco puedan configurarse en ETS al

parametrizar escenas.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez habilitadas las escenas en la pestafia de “Configuracion” (seccion 2.2.1)

aparece una nueva pestafa en el arbol de pestarnas de la izquierda llamada “Escenas”

con las siguientes opciones:

Ezcena 1

Mamero

Velocidad

Ezcena 2
Ezcena 3
Ezcena 4

Escena 5

Figura 10 Escenas

& Escena “n” [habilitado/inhabilitado]: habilita o no la escena “n”, que deberia

configurarse mediante los siguientes parametros adicionales:

» Numero [1...64]: establece el valor (1-64) que, al recibirse a través del

objeto “[C1] Escena”, desencadenara la ejecuciéon del estado configurado

a continuacion.

» Velocidad [Off / Nivel 1 / Nivel 2 / Nivel 3 / Nivel 4]: velocidad que se

aplica cuando se ejecuta la escena.

Ademas de ejecutar una escena también es posible grabarla: si el dispositivo recibe

una orden de grabar la escena (valores de 128 — 191 a través de “[C1] Escena”), se

almacenara el nivel actual de velocidad del ventilador, pero sélo si el valor se

corresponde con alguna de las escenas parametrizadas (si no, la orden se ignorard).

https://www.zennio.com
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2.2.4 APAGADO TEMPORIZADO

La funcion de apagado temporizado permite apagar automaticamente el ventilador

controlado por el canal tras un cierto tiempo configurable.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez habilitado el apagado temporizado en la pestafia de “Configuracion” (seccién
2.2.1) aparece una nueva pestafia en el arbol de pestafias de la izquierda llamada

“Apagado temporizado” con las siguientes opciones:

2 0 = Desactivar: 1 = Activar
Walor . .
0 = Activar; 1 = Desactivar

Retardo 1

Figura 11 Apagado temporizado.
Los Unicos parametros que contiene la pestafia Apagado temporizado son:

& Valor [0 = Desactivar; 1 = Activar / 0 = Activar; 1 = Desactivar]: establece la

polaridad del objeto “[C1] Apagado temporizado” que activard o desactivara

el apagado temporizado.

«® Retardo [10...3600][s][1...7000][min][1...24][h]: establece el tiempo que debe

transcurrir antes de apagar el ventilador. Es posible modificar este tiempo

mediante el objeto de comunicacion “[C1] Apagado temporizado: retardo”.

La funcién de apagado temporizado cuenta el tiempo transcurrido desde que el objeto
“[C1] Apagado temporizado” recibe el valor de activacion. Si se excede el tiempo
méaximo configurado o bien el del objeto “[C1] Apagado temporizado: retardo”, el
FANINBOX apagara el ventilador. El contador parara si se recibe el valor de

desactivacion por el objeto de “[C1] Apagado temporizado”.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2.2.5 BLOQUEO

Esta funcion permite bloquear el canal cuando se recibe la orden de bloqueo a través
de un objeto de comunicacién especifico. Desde ese momento, cualquier accién que el

canal esté ejecutando se detendra y las 6rdenes seran ignoradas.

El FANInBOX desbloqueara el canal cuando llegue el valor de desbloqueo a través del

objeto de bloqueo. Las peticiones recibidas durante el estado de blogueo no se

ejecutaran después del desblogueo.

Es posible configurar la velocidad de ventilacion que se debe establecer al bloquear y

al desbloquear.

Tras un fallo de alimentacion, el canal mantendra el estado de bloqueo y el nivel de
ventilacién: los valores de configuracion inicial (seccion 2.2.2) no se aplican en ese

caso.

Notese que la funcién de apagado temporizado (seccion 2.2.4) no esta disponible
durante el blogueo.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez habilitado el bloqueo en la pestafa de “Configuraciéon” (seccion 2.2.1) aparece
una nueva pestafa en el arbol de pestafias de la izquierda llamada “Bloqueo” con las

siguientes opciones:

Q' 0 = Desbloquear; 1 = Bloguear

Valor

0 = Blequear; 1 = Desbloguear
Velocidad al bloguear Sim cambios =
Velocidad al desbloguear Estado previo al blogueo =

Figura 12. Bloqueo

& Valor [0 = Desbloguear; 1 = Bloquear / 0 = Bloguear; 1 = Desbloguear]:

establece la polaridad del objeto “[C1] Bloqueo” que activard o desactivara el

blogueo del canal.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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«® Velocidad al bloquear [Sin cambios / Off / Nivel 1 / Nivel 2 / Nivel 3 / Nivel 4]:

establece la velocidad del ventilador al recibir una orden de blogqueo.

& Velocidad al desbloquear [Estado previo al bloqueo / Off / Nivel 1 / Nivel 2 /

Nivel 3 / Nivel 4]: establece la velocidad del ventilador al recibir una orden de
blogueo.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2.3 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numeéricas o en légica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de
comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

El FANInBOX puede implementar hasta 10 funciones ldégicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en hasta 4

operaciones consecutivas cada una.

La ejecucion de cada funcién puede depender de una condiciéon configurable, que
sera evaluada cada vez que activa la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado después de la ejecucion de las
operaciones de la funcion puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas
condiciones y después enviarlo (o no) al bus KNX cada vez que la funcidn se ejecuta,

periddicamente o so6lo cuando el resultado difiere del anterior.

Conslitese el documento especifico “Funciones logicas” (disponible en la seccion de

producto del FANInBOX del portal web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en
ETS.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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2.4 CONTROL MANUAL

El canal de salida del FANInBOX pueden controlarse manualmente por medio de los
pulsadores y los ledes incorporados en la cara superior del dispositivo (dos por
canal).

Este control manual puede ejercerse de dos modos diferentes, denominados Test On
(destinado al testeo de la instalacién durante la configuracién del dispositivo) y Test
Off (destinado al uso en cualquier otro momento). Desde ETS se podra configurar si el
control manual estara disponible y, en tal caso, cuél(es) de los dos modos estara(n)
permitido(s). Asi mismo, podra habilitarse por parametro un objeto binario destinado a

bloguear o desbloquear el control manual en tiempo de ejecucion.
Notas:

& El modo Test Off (salvo que se haya inhabilitado por pardmetro) se
encuentra disponible en todo momento sin necesidad de activacion
especifica tras descarga o reinicio: los pulsadores responderan a las
acciones del usuario desde el principio.

«® Por el contrario, para acceder al modo Test On (salvo, igualmente, que se
haya inhabilitado por parametro), sera necesario mantener presionado el
pulsador de Prog/Test durante tres segundos, hasta que el LED se vuelva
amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el LED adquiere el color
verde para indicar que el modo Test Off ha dejado paso al modo Test On.
Una nueva pulsacion hara que el LED pase de nuevo a amarillo y después
se apaga (tras soltar el botén). De esta forma, el dispositivo abandonara el
modo Test On. Téngase en cuenta que también se abandonara este modo si

tiene lugar un fallo de bus.
Modo Test Off

Mientras el control manual se encuentra en este modo, el ventilador puede controlarse
no sélo mediante las érdenes enviadas a través de los objetos de comunicacién, sino
también utilizando los pulsadores fisicos situados en el dispositivo. Asi mismo,
mientras dure este modo de control manual, las 6rdenes de control recibidas por el bus

seguiran siendo analizadas y ejecutadas.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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Al presionar cualquiera de ellos, se actia directamente sobre el ventilador como si se
hubiese recibido una orden a través del objeto de comunicacion “[C1] Velocidad:

Control 1-bit”, realizando también el envio al bus de los estados que se precisen. De

esta forma, cada pulsacion en el botén izquierdo &A aumenta en un nivel la

velocidad de ventilacion y cada pulsacion en el boton derecho @V s disminuye.

En cuanto a las funciones de bloqueo, apagado temporizado y escenas, el
comportamiento del dispositivo durante el modo Test Off es el habitual. Las
pulsaciones sobre los botones son totalmente equivalentes a la recepcion desde el bus
KNX de las érdenes de control analogas.

Modo Test On

Una vez activado el modo Test On, el ventilador sélo se puede controlar mediante la
accion directa sobre los pulsadores del control manual; las érdenes recibidas a través

de objeto se ignoraran.

En el Modo Test On, el ventilador reaccionara ante pulsaciones en los botones de la

misma manera que para el Modo Test Off.

Las funciones de notificacién de errores, bloqueo y apagado temporizado, asi como
cualquier orden enviada desde el bus KNX, no alteraran el estado del ventilador

durante el modo Test ON. Tampoco se enviaran al bus los objetos de estado.

Sin embargo, si se evaluaran los objetos de bloqueo al salir de este modo; cualquier

cambio ocurrido durante Test On sera tenido en cuenta al salir.

Cabe destacar que, por razones de seguridad, el Modo Test On no estara disponible
en caso de error de fallo de alimentacion. Igualmente, si se produce dicho error

durante en el Modo Test On, el dispositivo abandonara automaticamente este modo.

Importante: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con ambos modos de
control manual (modos Test OFF y Test ON) habilitados.

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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PARAMETRIZACION ETS

El control manual se configura desde la pestafia General de configuracion (ver

seccion 2.1).

Control manual Modo Test Off + Modo Test On b
Bloqueo del control manual

0 = Bloquear; 1 = Desbloguear
Valar
© 0 = Desbloquear; 1 = Bloguear

Inicializacian Ultimo valor -
Figura 13. Control manual.
Los dos Unicos pardmetros son:

«® Control manual [Deshabilitado / Sélo Modo Test Off / Sélo Modo Test On /
Modo Test Off + Modo Test On]. Dependiendo de la seleccion, el dispositivo

permitira usar el control manual en modo Test Off, en modo Test On o en
ambos. Téngase en cuenta que, como ya se ha mencionado, para usar el
modo Test Off no es necesaria ninguna accién adicional, mientras que para
cambiar al modo Test On es necesaria una pulsaciéon larga en el botén de

Prog/Test.

< Bloqueo de control manual [habilitado/inhabilitado]: a menos que el

parametro anterior esté inhabilitado, el pardmetro de bloqueo del control
manual ofrece un procedimiento opcional para bloquear el control manual en
tiempo de ejecucion. Para ello, cuando se habilita esta casilla aparece el objeto

“Bloquear control manual”, asi como dos nuevos parametros:

> Valor [0 = Bloquear; 1 = Desbloqguear / 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear]:

define si el blogueo/desblogueo del control manual debe tener lugar

cuando se reciben los valores “0” y “1” respectivamente o viceversa.

> Inicializacion [Desbloqueado / Bloqueado / Ultimo valor]: especifica como

debe permanecer el bloqueo del control manual tras la inicializacion del
dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus). “Ultimo_valor” en la

primera inicializacion se correspondera con Desbloqueado.
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ANEXO |: OBJETOS DE COMUNICACION

& “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un

significado especifico, porque asi lo establezcan o restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

Numero 'Tamafio E/S Banderas Tipo de dato (DPT) Rango funcional Nombre Funcion
1 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
2 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Recuperacion de dispositivo |Enviar 0
3 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Recuperacion de dispositivo |Enviar 1
4 1 Bit E [C-W-- DPT_Enable 0/1 Blogueo del control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit E |[C-W-- DPT_Enable 0/1 Blogueo del control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
5 1 Bit S [CR-T- DPT_Alarm 0/1 Fallo de alimentacion 0 = No error; 1 = Error
6, 25, 44, 63 1Byte | E |C-W--| DPT SceneControl 0-63; 128-191 [Cx] Escena 0 - 63 (Ejecutar 1 - 64); 128 - 191
(Guardar 1 - 64)
7, 26, 45, 64 1 Bit E [C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] On/Off 0 = Off; 1 = On
8, 27, 46, 65 1 Bit S |CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
0% = Off; [0,2...33,5]% = Nivel
1Byte | E [C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Velocidad: control porcentaje 1; [33,6...66,8]% = Nivel 2;
[66,9...100]% = Nivel 3
0y = . % = Ni
1 Byte E [C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Velocidad: control porcentaje ?,/0[50%ff’ 1[86%5);53’59\/2' 5 Nivel
9, 28,47, 66 - - - - — -
1 Byte E |[C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Velocidad: control porcentaje 0% = Off; [0,2...100]% = Nivel 1
0% = Off; [0,2...25,2]% = Nivel
. . . 1; [25,3...50,3]% = Nivel 2;
- - - 0fy - 0, . r r r 7
1Byte [ E [C-W DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Velocidad: control porcentaje [50.4...75,4]% = Nivel 3;
[75,5...100]% = Nivel 4
. [Cx] Velocidad: control porcentaje Off = 0%; Nivel 1 = 33%; Nivel 2
- - 0/ - [)
1Byte [ S |[CR-T DPT_Scaling 0% - 100% (estado) = 67%; Nivel 3 = 100%
. [Cx] Velocidad: control porcentaje Off = 0%; Nivel 1 = 50%; Nivel 2
- - 0fy - 0,
1Byte [ S [CR-T DPT_Scaling 0% - 100% (estado) = 100%
10, 29, 48, 67 i : j
1ET T 1Byte | S |CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% E(e:é‘t]a:jlg')oc'dad' control porcentaje Off = 0%; Nivel 1 = 100%
[Cx] Velocidad: control porcentaje Off = Q%; Nivel 1 = 25%; Nivel 2
1 Byte S [CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% ’ = 50%; Nivel 3 = 75%; Nivel 4 =
(estado) 100%
11, 30, 49, 68 1Bt | E |C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 1 0 = Off; 1 = On
12, 31, 50, 69 1 Bit S [CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 1 (estado) 0 = Off; 1 = On
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13, 32,51, 70 1 Bit E |C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 2 0 = Off; 1 = On
14, 33, 52, 71 1 Bit S [CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 2 (estado) 0 = Off; 1 = 0On
15, 34, 53, 72 1 Bit E |C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 3 0 = Off; 1 = On
16, 35, 54, 73 1 Bit S [CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 3 (estado) 0 = Off; 1 = On
17, 36, 55, 74 1 Bit E [C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 4 0 = Off; 1 =0n
18, 37, 56, 75 1 Bit S |CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx] Velocidad: nivel 4 (estado) 0 = Off; 1 = On
. . . 0 = Decrementar; 1 =
19, 38, 57, 76 1 Bit E |C-W-- DPT_Step 0/1 [Cx] Velocidad: control de 1 bit Incrementar
0. 39. 58, 77 1 Bit E |[C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx] Apagado temporizado 0 = Desactivar; 1 = Activar
P 1 Bit E [C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx] Apagado temporizado 0 = Activar; 1 = Desactivar
21, 40, 59, 78 2Bytes| E |[C-W --| DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 [Cx] Apagado temporizado: retardo [10...65535]s
22 41. 60. 79 1 Bit E |[C-W-- DPT_Enable 0/1 [Cx] Bloqueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
o 1 Bit E |C-W-- DPT_Enable 0/1 [Cx] Bloqueo 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
23,42, 61, 80 4 Bytes | E/S |C R W T -|DPT_LongDeltaTimeSec| -2147483648 - 2147483647 |[Cx] Tiempo de operacion (s) Tiempo en segundos
24,43, 62, 81 2 Bytes|E/S[CRW T -| DPT_TimePeriodHrs 0 - 65535 [Cx] Tiempo de operacién (h) Tiempo en horas
22, B B e B, B BR, 4Bytes| S [CR-T- | DPT_Value_4_Ucount 0 - 4294967295 [Relé x] Nimero de conmutaciones Numero de conmutaciones del relé
96, 98, 100, 102, 104 - -
83,978’5,9;7,133, 335,913(’)595’ 2Bytes| S | CR-T-| DPT Value 2_Ucount 0 - 65535 IEienluetz;] Conmutaciones maximas por Snc;rr:lrjr;gtacmnes maximas por
106, 107, 108, 109, 110,
111,112, 113, 114, 115,
116, 117, 118, 119, 120,
121, 122, 123, 124, 125, 1 Bit E [C-W-- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
126, 127, 128, 129, 130,
131, 132, 133, 134, 135,
136, 137
138, 139, 140, 141, 142,
}23: 123: Eg: 1;“15: }g;: 1Byte [ E [C-W --| DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
153
154, 155, 156, 157, 158,
}22: 122: 12(13: 12% }gg: 2 Bytes| E [C-W --| DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
169
L70; 117715’, 117726’, 117737’ LAy 4 Bytes| E [C=-W -~ DPT_Value_4_Count |-2147483648 - 2147483647 |[FL] (4 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S |CR-T- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte [ S |CR-T-| DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
2Bytes| S [CR~-T-| DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcion x - Resultado (2 bytes) Sin signo
11283’, 1123’, 11%%’, 11%%’, 11%27’ 4Bytes| S |CR-T-| DPT_Value_4_Count [-2147483648 - 2147483647 |[FL] Funcion x - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte [ S |CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Bytes| S [CR-T-| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S [CR-T- 9.XXX -671088,64 - 670433,28 |[FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Flotante
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Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:

https://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.
C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo (Spain).

Tel. +34 925 232 002.

www.zennio.com
info@zennio.com
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