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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones Péagina(s)
Cambios en el programa de aplicacion de HeatingBOX
230V:
[1.3]_a -
e Optimizacion del médulo de termostato.
e Reduccién del nimero de termostatos de 8 a 6.
Nuevos dispositivos: HeatingBOX 24V 4X / 8X.
Cambios en el programa de aplicacion:
¢ Nuevo modulo: Heartbeat.
¢ Nuevos parametros:
o Seleccion del valor para abrir valvula.
[1.2]_a _ -
o Valor minimo de apertura.
e Bloqueo de salidas por error de
cortocircuito/sobrecarga.
e Optimizacion de los modulos: termostato y
funciones logicas.
Cambios en el programa de aplicacién:
[Lia e Optimizacién del proceso de arranque. )
https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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1 INTRODUCCION

1.1 HeatingBOX

El HeatingBOX de Zennio es un actuador KNX especifico para calefaccion, dotado de
cuatro u ocho salidas independientes, para el control de valvulas de 24V o 230V, segun
el dispositivo.

Las caracteristicas principales son:
«® 4 u 8 salidas configurables para el control de valvulas electromecanicas.

& Entrada de alimentacion Unica para todas las salidas de 230 VAC o 24
VAC/VDC, segun el dispositivo.

& 4 o 6 termostatos independientes (4 en dispositivos con 4 salidas y 6 en

dispositivos con 8 salidas)
«® Modulo de 10 funciones l6gicas multioperacion personalizables.

«® Control / supervisién manual de las salidas a través de los pulsadores y los

ledes incorporados.

«® Heartbeat o envio peridédico de confirmacion de funcionamiento.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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1.2 INSTALACION

HeatingBOX se conecta al bus KNX mediante el conector KNX incorporado. Una vez
gue el dispositivo se alimenta con tension a través del bus, se podra descargar tanto la
direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

2

1 N

/ 1. Entradas de alimentacién de
24V [ 230V (fase).

Salidas (valvulas).
4—
5 Pulsador para control manual.
/ Led indicador de la salida.
3 Pulsador de Prog./Test
Led de Prog./Test.
/7

Conector KNX.

N oo g M w DN

—

Figura 1. HeatingBOX 230V / 24V 8X.

Nota: el diagrama de elementos anterior es ligeramente diferente en el HeatingBOX
230V / 24V 4X, aunque totalmente analogo.

A continuacion, se describen los elementos principales del actuador:

«® Pulsador de Prog/Test (5): una pulsacion corta sobre este boton sitGa al

dispositivo en modo programacion. El led asociado (5) se ilumina en rojo.

Nota: si este boton se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tension de bus, el dispositivo entra en modo seguro. El led reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

«® Entradas de fase (1): z6calos para la conexion de los cables de voltaje (fase).

Ambas entradas estan cortocircuitadas internamente.

«® Salidas (2): puertos de salida para la insercion de los cables (pelados) de los
sistemas controlados por el actuador. Debera asegurarse la conexion por

medio de los tornillos incorporados en la placa.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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«® Pulsadores para control manual (3): pulsadores para el control directo de

las salidas durante el proceso de instalacién. Ver seccion 2.5.

Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas del dispositivo,
asi como informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible

en la pagina web: http://www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Durante la inicializacién del dispositivo, y dependiendo de la configuracidn, se ejecutaran
algunas acciones especificas. Por ejemplo, el integrador puede configurar si los canales
de salida deben conmutar a un estado en particular y si el dispositivo debe enviar ciertos
objetos al bus después de recuperar la tension. Por favor, consulte las siguientes

secciones de este documento para obtener mas detalles.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tension, el dispositivo interrumpira cualquier
accion pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda recuperar una vez se

restablezca el suministro de energia.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2 CONFIGURACION

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afiadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia accediendo a la
pestafia de parametros del dispositivo.

2.1 GENERAL

Desde la pantalla “General” se pueden activar/desactivar todas las funciones

necesarias.

ETS PARAMETERISATION

GEMNERAL Heartbeat (confirmacidn periddica de
funcionamiento)

+ (CONTROLES DE CALEFACCION
Termostatos

+  Control manual Funciones Légicas
Controles de calefaccion

Control manual

Figura 2. Pantalla General.

«® Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento)

[inhabilitado/habilitado]*: permite al integrador afiadir un objeto de 1 bit

L2

(“[Heartbeat] Objeto para enviar ‘1’”) que se enviara periédicamente con el
valor “1” con el fin de notificar que el dispositivo esta en funcionamiento (sigue

Vivo).

Heartbeat (confirmacion periédica de
funcionamiento)

Periodo 1

min -

Figura 3. Heartbeat

1 Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este documento,
de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo
de hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

& Termostatos [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

“Termostatos” en el menu de la izquierda, dependiendo de si es necesaria esta

funcién o no. Consultar la seccién 2.2 para mas detalles

«® Funciones ldgicas [inhabilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

de “Funciones légicas”, que contiene los parametros especificos para el caso
de que sea necesario el médulo de funciones légicas. Consultar la seccion 2.3

para mas detalles.

«® Controles de calefaccién [habilitado]: parametro de solo lectura para
evidenciar que la pestafia “Controles de calefaccion” siempre esta habilitada
por defecto en el arbol de pestafias de la izquierda. Consultar la seccién 2.4
para mas detalles.

«® Control manual [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

“Control manual” en el menu de la izquierda, dependiendo de si es necesaria

esta funcién o no. Consultar la seccion 2.5 para mas detalles.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2.2 TERMOSTATOS

El HeatingBOX implementan cuatro o seis termostatos Zennio, segun el niumero de
salidas del dispositivo, que pueden habilitarse y configurarse independientemente.

< 4 termostatos, en el caso de los dispositivos con 4 salidas.
< 6 termostatos, en el caso de los dispositivos con 8 salidas.

Consultese el documento especifico “Termostato Zennio” (disponible en la seccién de

producto del HeatingBOX de la pagina web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacién detallada acerca de la funcionalidad y la configuracién de los pardmetros

relacionados.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2.3 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numeéricas o en légica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de
comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

El HeatingBOX pueden implementarse hasta 10 funciones l6gicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en un

maximo de 4 operaciones consecutivas para cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicidn configurable, que sera
evaluada cada vez que se active la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucién de las operaciones de la
funcién puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podra hacerse cada vez que la funcion se

ejecute, periddicamente o so6lo cuando el resultado difiera del anterior.

Consultese el documento especifico “Funciones l6gicas” (disponible en la seccion de

producto del HeatingBOX de la pagina web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en ETS.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2.4 CONTROLES DE CALEFACCION

El actuador HeatingBOX incorpora cuatro u ocho salidas, cada una de ellas para el
control de una o varias valvulas de calefaccion a 24V o 230V.

El actuador proporciona una serie de opciones comunes para la configuracion general

del funcionamiento de las valvulas:

«® Un retardo al arranque, para prevenir la ejecucion de érdenes sobre las
salidas justo tras la inicializacién del dispositivo. Notese que este retardo se

interrumpe si se reciben 6rdenes de alarma o bloqueo (ver seccién 2.4.1.1).

«® Notificaciones de cortocircuito, de sobrecarga o de que todas las valvulas

estan cerradas:

» Cortocircuito o sobrecarga: en caso de detectarse cortocircuito o

sobrecarga en una salida:

¢ HeatingBOX 24V notificara ambos errores periédicamente a través de

un unico objeto de comunicacion.

e HeatingBOX 230V notificara ambos errores de manera
independiente. En caso de detectarse un cortocircuito en una salida,
este se notificara periddicamente a través de un objeto especifico de
dicha salida, mientras que el error por sobrecarga se notifica forma

conjunta para las salidas 1 a 4 y 5 a 8, con un objeto para cada grupo.

En caso de un error u otro se interrumpira el paso de corriente en la salida
o el grupo de salidas que corresponda (con lo que la valvula pasara a su
estado de reposo) y el led o ledes asociados parpadearan cada segundo.

Este estado se mantendra hasta recibir una nueva orden de control.

Si se detectan 4 errores en un periodo de 3 minutos en cualquiera de los
canales, el dispositivo bloqueara toda regulacién durante los siguientes 3
minutos y el led de programacién destellara junto con todos los ledes de
las salidas. Existirhd, ademas, un objeto de estado para notificar la

activacion y desactivacion del bloqueo.

» Todas las valvulas cerradas: para el sistema de climatizacion puede ser
significativo el que todas las valvulas estén cerradas (por ejemplo, para en
tal caso apagar la unidad de climatizacién). Esta notificacion puede

restringirse a un cierto grupo de valvulas (de modo que se ignoren las

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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demas) y retrasarse, para garantizar que no se trata de una situacion

transitoria, sino persistente en el tiempo.

«® Objeto de maximo valor de control, que informa (con una periodicidad
configurable) del maximo valor de control de entre todas las salidas que se
hayan marcado para esta finalidad. Es posible incluir en esta comparacién un
valor externo (recibido mediante objeto), lo que permite anidar varios

actuadores y determinar el valor de control maximo de todos ellos.

«® La funciéon opcional de antiagarre, que conmuta automaticamente las salidas
gue hayan permanecido inmdviles durante mas de un tiempo dado. Al cabo de

una cierta duracién (también configurable), recuperan su estado anterior.

PARAMETRIZACION ETS

GENERAL PARAMETROS COMUNES

. Retardo al arranque 0 xls

= COMTROLES DE CALEFACCION
Metificar error de cortocircuito/sobrecarga

CONFIGURACION (periodo de 305)

Motificar cuando todas |as valvulas estén

cerradas
+ Control manual
Méaximeo valor de control

Proteccién antiagarre

HABILITAR SALIDAS
Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4
Salida 5
Salida &
Salida 7
Salida 8

Figura 4. Controles de calefaccion — Configuracién (HeatingBOX 8X).

Desde la pantalla “Configuracion” es posible activar/desactivar todas las funciones

comunes. Ademas, se puede habilitar cada salida de forma individual.
«® Retardo al arranque [0...255][s]: retardo tras el arranque del dispositivo.

«® Notificar error de cortocircuito/sobrecarga [inhabilitado/habilitado]: habilita

los siguientes objetos binarios:

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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» HeatingBOX 24V: “[CCx] Error de cortocircuito/sobrecarga”, uno por

cada salida.

» HeatingBOX 230V: “[CCx] Error de cortocircuito”, uno por cada salida, y
“[CCx-y] Error de sobrecarga”, para las salidas 1-4 y otro para las salidas
5-8, este ultimo soélo en el caso del HeatingBOX 230V 8X.

Estos objetos seran enviados con valor “1” cada 30 segundos mientras

persista el error, y con valor “0” (una sola vez) cuando desaparezca.

Ademas, para ambos dispositivos, se habilitara el objeto “[CC] Bloqueo por
cortocircuito/sobrecarga”, comun para todas las salidas. Este objeto se
enviara con valor “1” cuando se hayan detectado, al menos, 4 eventos de error
en un periodo 3 minutos en cualquiera de los canales. Transcurridos 3 minutos

desde su activacion, se enviard el valor “0” quedando el bloqueo desactivado.

< Notificar cuando todas las valvulas estén cerradas [inhabilitado/habilitado]:

habilita el objeto de un bit “{CC] Todas las véalvulas cerradas”, que se enviara
al bus con un valor configurable, dependiendo de si todas las vélvulas se
encuentran cerradas o no. Puede establecerse un retardo, para asegurar la

persistencia de esta situacion.

Nota: esta funcion ignora aquellas salidas que no se hayan marcado

especificamente para tenerse en cuenta (ver seccion 2.4.1).

Motificar cuando todas las valvulas estén

cerradas
Valor Q' Enviar 0 Enviar 1
Retardo 20 .

Q' min h

Figura 5. Notificar cuando todas las valvulas estén cerradas.

» Valor [Enviar 0 / Enviar 1].

» Retardo [0...30...7440][min] [0...24][h].

Nota: este tiempo de retardo deberia ser superior al tiempo de ciclo, tanto
si se emplea un dispositivo externo como un control de un byte. Ver seccién
2.4.1.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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«® Maximo valor de control [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto de un byte

“[CC] Max. valor de control (salida)”, por el que se enviara el maximo de los

valores de control de las salidas marcadas para tal fin (ver seccion 2.4.1):

Maximao valor de contral
Incluir valor externo

Periodo de reenvio 30

{0 = Deshabilitado) + |x1min

Figura 6. Maximo valor de control.

> Incluir valor externo [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto de 1 byte

‘[CC] Méax. Valor de control (entrada)”, para la recepcién de un valor

adicional gue también se tendra en cuenta para determinar el valor maximo.

» Reenvio periédico [0...30...255][min].

Nota: esta funcion ignora aquellas salidas que no se hayan marcado

especificamente para tenerse en cuenta (ver seccion 2.4.1).

< Proteccién antiagarre [inhabilitado/habilitado]: habilita la funcién de proteccion

antiagarre. El objeto binario “[CCx] Proteccién antiagarre” se enviara con valor
“1” al iniciarse el proceso de antiagarre de la salida “x”, y con valor “0” una vez

concluya.

Proteccién antiagarre
Periodicidad 7 - x1dia
Duracion 5 + x1min

Figura 7. Proteccion antiagarre.

» Periodicidad [1...7...30][dia]: establece el tiempo maximo que una salida

puede permanecer inmovil.

» Duracién [1...5...255][min]: establece el tiempo que la salida debera

conmutar su posicion, una vez haya permanecido inmévil durante un tiempo

superior a la periodicidad especificada.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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&2 Salida n [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la salida “n”. Por cada

salida habilitada se incluye un grupo de péaginas especificas en el arbol de

pestafas. Ver seccion 2.4.1.

2.4.1 SALIDA DE CALEFACCION n

Para cada salida habilitada se proporciona una pagina de “Configuraciéon” con varios

parametros generales, y varias paginas adicionales de configuraciones opcionales.

2.4.1.1 CONFIGURACION

La configuracién general de cada salida engloba las siguientes opciones:

® Método de control: establece el tipo (binario o de porcentaje) del objeto que
recibira las érdenes de control para la salida. Estos comandos deben recibirse
desde un termostato (interno o externo), por lo que el tipo de este objeto debe
coincidir con el tipo de control efectuado por el termostato.

Importante: los valores de porcentaje se transforman internamente en una
sefial PWM (que sera lo que se aplique sobre la salida), cuyo periodo debe
definir el integrador, mientras que en el control binario se asume que ese
periodo se encuentra ya definido en el propio termostato. En uno u otro caso
y para un correcto funcionamiento, es importante que el periodo de PWM no

sea inferior al tiempo de transicién (apertura o cierre) de la valvula.

Para evitar problemas de presion en las valvulas ocasionados por regulaciones
despreciables, si el método de control seleccionado es porcentual, se debera
configurar un valor minimo de apertura. Asi, toda orden de salida que se

encuentre entre 0 y el valor parametrizado seguira la siguiente légica:
» Silavalvula esta abierta, el valor de salida sera el parametrizado.
» Sila valvula esta cerrada, permanecera cerrada.

«® Valor para abrir valvula: establece qué valor ordenara que la valvula se abra.

«® Tipo de valvula: establece el tipo de la valvula conectada a la salida, segun
sea normalmente abierta (en ausencia de corriente, se abre) o normalmente

cerrada (en ausencia de corriente, se cierra).

El formato de las 6rdenes de control es independiente del tipo de valvula. El

rango de los objetos binarios o de porcentaje (segun cada método de control)

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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es el mismo en todo caso; seré el actuador el que decida internamente si debe
aplicar alimentacion o no a la valvula dependiendo de la orden recibida y del

tipo de valvula.

La siguiente tabla resume el comportamiento segun el tipo de valvula
configurado y la orden de control recibida. Téngase en cuenta que el LED
indicador de estado de cada salida indica si pasa corriente o no, no si la valvula

estd abierta o cerrada (lo cual depende en cada caso del tipo de valvula).

Tipo de valvula Valor para Alimentacion Led Estado de la
O
O
O
@)
0]

valvula

abrir valvula en la salida

100% Si Abierta

0% No Cerrada

Normalmente

1
0

cerrada 0 100% Si Abierta
1

0% No Cerrada
100% No Abierta

0% Si Cerrada

1

Normalmente 0
abierta 0 100% No

1

Abierta

0% Si Cerrada

Tabla 1 Comportamiento del dispositivo segun el tipo de valvula.

«® Consideracion o no de la salida (valvula) de cara a la notificacion de que todas
las vélvulas estan cerradas o al calculo del maximo valor de control (ver

seccion 2.4).

«® Activacion y desactivacion de los objetos de estado de los valores de control
de un bit y un byte.

«® Funcién de bloqueo, lo cual proporciona un objeto binario para desactivar
temporalmente el control de la salida (valvula), con la posibilidad de dejarla tal

cual mientras permanezca bloqueada, o de aplicar una determinada posicion.
& Alarmas: ver seccion 2.4.1.2.
«® Monitorizacién ciclica: ver seccién 2.4.1.3.
«® Curva caracteristica: ver seccion 2.4.1.5.

«® Tipo de arranque: ver seccién 2.4.1.4.
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PARAMETRIZACION ETS

La pantalla “Configuracién” de cada salida de calefaccion individual contiene los

siguientes parametros:

GEMERAL
+ CONTROLES DE CALEFACCION
= Salida de calefaccion 1

CONFIGURACION

+  Control manual

Métedo de contral 1bit '© 1byte
Periodo PWM 15
s O min
Valor minimo de apertura 0
Valor para abrir una valvula Q1 0

) . Q' Normalmente cerrada
Tipo de valvula
Contar con esta salida para:

Motificar que todas las valvulas estan
cerradas

Calcular el maximo valor de control
Mastrar objetos de estado
Blogueo
Alarmas
Monitorizacion ciclica del valor de control

Curva caracteristica

Arrangue Q' Por defecto

Figura 8. Control de calefaccion - Configuracion.

& Método de control:

Mormalmente abierta

Personalizado

» [1 bit]: las 6rdenes para cerrar (valor “0”) o abrir (valor “1”) la valvula se

deben recibir a través del objeto “[CCx] Valor de control — 1 bit”.

» [1byte]: las érdenes para cerrar (valor “0%”) o abrir (valor “100%”) la valvula

se deben recibir a través del objeto “[CCx] Valor de control — 1 byte”. Este

método conlleva los siguientes parametros adicionales:

o Periodo PWM [5...3600][s] [1...15...1440][min]: establece el tiempo
del ciclo PWM en que se basara la modulacion PWM.

El dispositivo aplicara acciones de apertura y cierre de la valvula de

forma alternada para cumplir con el valor de control.

Ejemplo: si se configura un tiempo de ciclo de 10 minutos y se recibe un

valor de control de 20%, entonces (cada diez minutos):

& La valvula permanecera abierta durante 2 minutos.

& A continuacion, se cerrara durante otros 8 minutos.

https://www.zennio.com/
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e Valor minimo de apertura [0...100][%]: valor minimo de regulacion

que podra adquirir la valvula.

Nota: Aunque la orden de control provenga de una alarma, bloqueo, etc.,
el criterio del valor minimo seguird siendo aplicado, por lo que se
recomienda no establecer valores fijos de regulacién por debajo del

minimo en dichas funcionalidades.

Ejemplo: se configura un valor minimo de apertura de 20%. El
estado final de la valvula ante las siguientes 6rdenes de control sera

el siguiente:

& Valvula = 0% - orden de control = 10% = vélvula = 0%.
& Valvula = 30% - orden de control = 10% =>» valvula = 20%.
& Valvula = 0% - alarma con accién = 15% =» valvula = 0%.

& Valvula = 50% - alarma con accion = 15% =» valvula = 20%.

«® Valor para abrir una valvula [1 / Q]: establece el valor de control para abrir
valvula. La polaridad establecida afectara también a los objetos de estado de

ambos métodos de control (1 bity 1 byte).

«® Tipo de valvula [Normalmente cerrada / Normalmente abiertal.

Nota: el valor de control para cerrar la valvula sera “0” o “1” (en el control de 1
bit), segin sea configurado el parametro anterior, o siempre “0%” (en el control
de un byte), independientemente de si la valvula es normalmente abierta o

normalmente cerrada. Ver Tabla 1 para mas detalles.
«® Contar con esta salida para:

» Notificar que todas las véalvulas estan cerradas [inhabilitado/habilitado]:

si se marca la casilla se tendra en cuenta la salida actual para determinar

si todas las valvulas estan cerradas o no.

Nota: esta opcion solo esta disponible si esta activa la funcién Notificar

cuando todas las valvulas estén cerradas (ver seccion 2.3).

» Calcular el maximo valor de control [inhabilitado/habilitado]: si se marca

la casilla se tendr& en cuenta la salida actual para calcular el méximo valor

de control de entre todas las salidas.
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Nota: esta opcion solo esta disponible si el método de control es de un byte

y esté activa la funcion Maximo valor de control (ver seccion 2.3).

«® Mostrar objetos de estado [inhabilitado/habilitado]: afiade uno o dos

(dependiendo del tipo de control) objetos de estado acerca del valor de control:

» “[CCx] Valor de control — 1 bit (estado)” (disponible en el control de un bit
y en el de un byte): envia el valor “0” cuando la valvula se cierra y el valor

“1” cuando se abre.

» [CCx] Valor de control — 1 byte (estado)” (s6lo para el control de un byte):

envia el valor de control cada vez que cambie.

Nota: este objeto se corresponde con el valor de entrada de la curva (valor

en el eje X), no con el valor de salida. Ver seccion 2.4.1.5.

«® Bloqueo [inhabilitado/habilitado]: proporciona el objeto binario “[CCx]

Blogueo”, que permite bloquear (valor “1”) o desbloquear (valor “0”) el control

de la salida. Mientras esté bloqueada se ignoraran las érdenes de control.
Al habilitar esta funcion aparece el siguiente parametro:

» Accion: establece la accion que debe ejecutar la salida al ser bloqueada:

e Control de un bit: [Sin cambios / Cerrar valvula / Abrir valvula].

e Control de un byte: [Sin cambios / Valor de control especifico]. Si se

elige esta Ultima, aparece el parametro Valor de control [0...700]

para introducir el valor de porcentaje deseado.

& Alarmas [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la funcién de alarmas. Ver

seccion 2.4.1.2.

& Monitorizacién ciclica del valor de control [inhabilitado/habilitado]: habilita

o inhabilita la funcién de monitorizacién ciclica. Ver seccion 2.4.1.3.

& Curva caracteristica [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la funcién de

la curva caracteristica. Ver seccién 2.4.1.5.

«® Arranque [Por defecto / Personalizado]: establece si el comportamiento de la

salida durante el arranque del dispositivo debe consistir en la accion por

defecto o en una accién personalizada. Ver seccion 2.4.1.4.
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2.4.1.2 ALARMAS

Permiten cambiar el estado de las salidas al recibir la sefial de alarma por el bus KNX.
Se dispone de dos alarmas (es decir, dos objetos de activacién con posiciones finales
independientes) por cada salida. Puede configurarse el estado en que quedara la salida

ante la activacién de la alarma e igualmente ante la desactivacion.

También es posible la monitorizacion ciclica de la sefial de alarma definiendo un cierto
periodo de tiempo. El actuador comprobara que el estado de alarma o no alarma se
recibe al menos una vez antes de que el periodo expire (nota: esta comprobacion no
tiene lugar hasta que el objeto se haya recibido al menos una vez). En caso de que el
objeto deje de ser actualizado (es decir, de que el actuador deje de recibir valores a
través de él), se llevara a cabo la accidn de alarma, por razones de seguridad.

Con respecto a la desactivacion de la alarma, también es posible configurar una

desactivacion simple o una desactivacién con enclavamiento.

«® En el primer caso se desencadena la accién de desactivacion tan pronto como

el objeto de alarma recupere su valor normal.

«® Elsegundo caso, en cambio, requiere que se reciba una orden de confirmacion
(a través de otro objeto) después de que el objeto de alarma tome su valor

normal.
Notas:

& Las alarmas siempre prevalecen sobre otras funciones (por ejemplo: las
6rdenes de bloqueo durante el estado de alarma se ignoraran; las 6rdenes de

alarma durante el estado de bloqueo, no).

«# Laalarma1tiene preferencia sobre la alama 2. Si un canal se encuentra en
estado de alarma 2 y se activa la alarma 1, ejecutara la accién de alarma 1y
esperara hasta que la alarma 1 sea desactivada (retomando el estado de
alarma 2, aunque no volviendo a ejecutar la accion de alarma 2). Sin embargo,
si un canal se encuentra en estado de alarma 1y se activa la alarma 2, ésta
seré ignorada y el canal continuara en estado de alarma 1, hasta que esta
primera alarma sea desactivada, momento en que el canal si ejecutara la

accion de alarma 2.
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PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Alarmas” en la pantalla de Configuracion (ver seccion 2.4.1.1) aparece

una nueva pestafa en el menu de la izquierda.

Mientras que los parametros de la alarma ndmero 1 se muestran por defecto, los de la

alarma numero 2 sélo se muestran después de marcar la correspondiente casilla.

GEMERAL ALARMA T

o . Disparador 0 @1
+ COMTROCLES DE CALEFACCION

Periodo de monitorizacion ciclica 0 a
= Salida de calefaccién 1 (0 = Deshabilitado)
min =
CONFIGURACION
Accian Q' Sin cambios Valar de control especifico

Alarmas

ALARMA 2
+ Control manual

DESACTIVACION

Q' Normal

Maodo . .
Con enclavamiento (requiere desenclavar)

Accian Sin cambios =

Figura 9 Control de calefaccién - Alarmas.

«® Disparador [0/ 1]: establece el valor que, al recibirse desde el bus KNX a
través del objeto “[CCx] Alarma”, sera interpretado por el actuador como un
desencadenante de la alarma, por lo que se iniciara la accion configurada mas

abajo.

«® Periodo de monitorizacion ciclica [0...3600][s] [0...7440][min] [0...24][h]:

establece cada cuanto tiempo, como maximo, se debe actualizar el objeto de

alarma desde el bus después de gue haya tenido lugar una primera recepcion.

Si se excede, y por razones de seguridad, la accién de alarma también se
activara. Si este parametro se deja a cero (opcion por defecto), la funcion de

monitorizacion ciclica permanecera inhabilitada.

«® Accién: establece el estado que debe adquirir la salida ante una orden de

alarma. Las opciones dependen del método de control:

» 1 bit: [Sin cambios / Cerrar valvula / Abrir valvula].
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» 1 byte: [Sin cambios / Valor de control especifico]. Si se elige esta ultima

aparece el parametro Valor de control [0...700] para introducir el valor en

porcentaje a aplicar.

& Desactivacion — Modo: [Normal / Con enclavamiento (requiere desenclavar)].

La segunda opcion habilita un nuevo objeto de un bit, “{CCx] Desenclavar
alarma”, que debe usarse para desenclavar la alarma externamente una vez
que se ha recibido el valor de no alarma a través del objeto “[CCx] Alarma”

(es decir, el valor inverso del de activacion).

Nota: el desenclavamiento debe enviarse necesariamente una vez el objeto
“1CCx] Alarma” haya adquirido el valor de no alarma. Si se envia mientras que

el valor de este objeto sea el de alarma no tendré efecto.

«® Desactivacion — Accion: establece el estado que debe adquirir la salida una
vez se ha desactivado la alarma (y desenclavado, si se requiere). Las opciones
dependen del método de control:

» 1 bit: [Sin cambios / Cerrar valvula / Abrir valvula / Ultimo valor de control

(antes de la alama)].

> 1 byte: [Sin cambios / Valor de control especifico / Ultimo valor de control

(antes de la alama)]. Si se elige “Valor de control especifico” aparece el

parametro Valor de control [0...700] para introducir el valor en porcentaje

a aplicar a la salida cuando se desactive la alarma.

2.4.1.3 MONITORIZACION CICLICA

Es posible activar una monitorizacién ciclica de las 6rdenes de control recibidas desde
el dispositivo externo (ej.: un termostato) que controla este médulo, con objeto de

detectar fallos de comunicacion.

Para ello debe definirse un intervalo de monitorizacion ciclica, es decir, la frecuencia
con que se espera la llegada de esas 6rdenes desde el bus. Si se supera este tiempo
sin recibirse nada, se ejecutara una cierta reaccion y se enviara un objeto de notificacion

del error.

Lareaccion en caso de fallo puede consistir en:

» Llevar la salida a una posiciéon especifica

> No hacer nada.
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El objeto de notificacion enviara el valor “1” al detectarse el error, y el valor “0” una

vez esté resuelto, es decir, una vez se vuelvan a recibir 6rdenes externas de control.

Notas:

«® Debe prestarse atencion a que el intervalo de monitorizacion sea al menos

igual al periodo del control PWM.

«® Esta comprobacion no da comienzo hasta que el objeto se haya recibido al

menos una vez.

PARAMETRIZACION ETS

Si se ha habilitado la funcion de monitorizacion ciclica en la pestafia “Configuracion’
(seccion 2.4.1.1), estara disponible una pestafia especifica llamada “Monitorizacion

ciclica”, que contiene los siguientes parametros:

GEMNERAL Intervalo de monitorizacién 30 -
+ CONTROLES DE CALEFACCION L) T
Accign Sin cambios v

= Salida de calefaccion 1
Matificar par medio del objeto de
comunicacian

CONFIGURACION

Meonitorizacién ciclica

Figura 10. Control de calefaccion - Monitorizacion ciclica.

«® Intervalo de monitorizacién [1...3600][s] [1...30...1440][min] [1...24][h].

«® Acciéon: determina el estado de la salida en caso de interrumpirse la
monitorizacion ciclica. Las opciones dependen del método de control:

» 1 bit: [Sin cambios / Cerrar valvula / Abrir valvula].

» 1 byte: [Sin cambios / Valor de control especifico]. Si se elige esta ultima

aparece el parametro Valor de control [0...700] para introducir el valor en

porcentaje a aplicar.

«® Notificar con un objeto de comunicacién [inhabilitado/habilitado]: habilita el

objeto binario “{CCx] Valor de control - Error”, que enviara el valor “1” en
caso de haberse interrumpido la comunicacion, y el valor “0” una vez el error

esté resuelto.
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2.4.1.4 ARRANQUE

La funcién de Arranque ofrece la posibilidad de conmutar la salida a un cierto estado
durante la puesta en marcha del actuador, suponiendo que no esté activa ninguna
circunstancia de mayor preferencia (alarmas, bloqueos, etc.). Para ello, el integrador

podra seleccionar una de las siguientes opciones:

«® Arranque por defecto: tras descarga, la salida estara cerrada (valores “0” y
“0%” si la valvula es normalmente cerrada, y “1” y “100%” si es normalmente

abierta), mientras que tras fallo de bus recuperara el ultimo estado.

«® Arranque personalizado: el integrador seleccionara si desea que la salida
recupere el dltimo valor de control (en el primer arranque la salida estara
cerrada) o bien adquiera un valor especifico. Opcionalmente se puede mandar
el objeto de estado al bus (con un retardo configurable).

PARAMETRIZACION ETS

Sélo si se opta por un arranque personalizado en la pantalla de Configuracién (ver

seccion 2.4.1.1) aparecera una nueva pestafia en el menu de la izquierda.

GENERAL Accidn Abrir valvula -
+  CONTROLES DE CALEFACCION Enviar estados iniciales

= Salida de calefaccion 1

CONFIGURACION

Arrangue

+ Control manual

Figura 11 Control de calefaccion - Arranque.
Contiene los siguientes parametros:

«® Accién: permite establecer el estado que adquirira la salida tras la puesta en

marcha del actuador. Las opciones dependen del método de control:

» 1 bit: [Ultimo valor de control (antes de la caida de bus) / Cerrar valvula /

Abrir Valvula]
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> 1 byte: [Ultimo valor de control (antes de la caida de bus) / Valor de control

especifico]. Si se elige esta Ultima aparece el parametro Valor de control

[0...100] para introducir el valor en porcentaje a aplicar.

& Enviar estados iniciales [inhabilitado / habilitado]: establece si se deben enviar

al bus KNX los objetos de estado de la salida (con el fin de actualizar otros
dispositivos KNX) después de la puesta en marcha del actuador. Es posible
imponer un retardo [0...3600][s] [0...71440][min] [0...24][h] para asegurar que

este valor se envia una vez que los dispositivos estan listos para recibirlo.

Nota: Esta opcidn solo esta disponible si se habilita Mostrar objetos de estado

desde la pagina “Configuracién” de cada salida (ver seccion 2.4.1.1)

2.4.1.5 CURVA CARACTERISTICA

Nota: esta funcion sélo esta disponible en el control de un byte (ver seccién 2.4.1).

Esta funcion permite definir una curva especifica para el control de la valvula.

Por defecto, todos los valores de control recibidos se aplican a la valvula (mediante una

sefial PWM) tal y como se aprecia en la Figura 12.

Regulacion real

100% o

25%

25% 100% Valor de
control

Figura 12 Curva de control por defecto.
Para un control mas complejo, el dispositivo permite implementar una curva

caracteristica de control mediante la definicion de hasta tres puntos, es decir, tres

pares de valores (X, y). Esto permite definir curvas como las siguientes:
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Regulacion real Regulacion real
100% ° 100% °
120507 — ¢ 250/@——— °
° ;
0% 30% 31% 80% Vvalor de 0% 40% 80%  Valor de
control control

Figura 13 Curvas de control personalizadas.

En el caso en que los puntos primero y ultimo no correspondan, respectivamente, con

los valores de entrada 0% y 100% ocurrira lo siguiente (ver Figura 12 y Figura 14):

«® Para valores de control menores al del primer punto, el valor de regulacion
aplicado sera 0%. Por ejemplo, en la Figura 14 cualquier valor de control inferior
al 20% implica un valor de regulacién del 0%.

«# Para valores de control mayores al del ultimo punto, el valor de regulacion
aplicado sera 100%. Por ejemplo, en la Figura 14 cualquier valor de control
superior al 80% implica un valor de regulacién del 100%.

Regulacion real

1O
2
70% [}
1
30% | °
0% 20% 80% Valor de
19% 81% control

Figura 14 Curva caracteristica - Valores fuera de rango.
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Notas:

«® Diferentes valores de control deberian tener asignados diferentes valores

de regulacidn. De lo contrario, la regulacién podria presentar problemas.

& Losvalores intermedios entre los puntos definidos por el usuario se calculan

mediante interpolacion lineal.

«® Losobjetos de estado se referiran siempre al valor de control, entre 0y 100%,
independientemente de si se aplica una curva u otra, lo cual deberia ser

irrelevante para el usuario final.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Curva caracteristica” en la pantalla de Configuracién (ver seccion

2.4.1.1) aparece una nueva pestafia en el menu de la izquierda.

GEMERAL
+ CONTROLES DE CALEFACCION

= Salida de calefaccion 1

CONFIGURACION

Curva caracteristica

+ Control manual

Figura 15 Control de calefaccion - Curva caracteristica.

Contiene los parametros necesarios para definir hasta tres puntos de la curva

caracteristica:

«® Valor de control [0...100][%]: valor de entrada que se recibe por el objeto de

comunicacion de control de un byte (valor del eje x).

«® Valor de valvula [0...700][%]: valor real aplicado en la salida para la

regulacion de la valvula cuando se recibe el valor de control anterior (valor del

eje y).

Pareja 1
Valor de control
Posicion de valvula
Pareja 2
Valor de control
Posician de valvula
Pareja 3
Valor de control

Posician de valvula

. Los valores parametrizados no se corresponden con una curva valida. La salida podria no funcionar

correctamente

100

100

0

0

HeatingBOX
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Nota: es importante que los puntos 1 a 3 tengan valores de control diferentes (es decir,
que cada valor de control se corresponda con un solo valor de valvula), y que ademas
estos valores estén ordenados de forma ascendente (valor de control 1 < valor de control
2 < valor de control 3). De lo contrario, aparecera un mensaje de error indicando que el

comportamiento de la valvula puede no ser el esperado.
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2.5 CONTROL MANUAL

El HeatingBOX permite controlar manualmente las salidas mediante los pulsadores
situados en la cara superior del dispositivo. Cada salida dispone de un pulsador
asociado.

Este control manual puede ejercerse de dos modos diferentes, denominados Test On
(destinado al testeo de la instalacion durante la configuracion del dispositivo) y Test Off
(destinado al uso en cualquier otro momento). Desde ETS se podra configurar si el
control manual estard disponible y, en tal caso, cuéles de los dos modos estaran
permitidos. Asi mismo, podra habilitarse por parAmetro un objeto binario destinado a

bloguear o desbloquear el control manual en tiempo de ejecucion.
Notas:

< Elmodo Test Off (salvo que se haya inhabilitado por parametro o bloqueado
por objeto) se encuentra disponible en todo momento sin necesidad de

activacion especifica tras descarga o reinicio.

«® Por el contrario, para acceder al modo Test On (salvo, igualmente, que se
haya inhabilitado por parametro o bloqueado por objeto), ser4 necesario
mantener presionado el pulsador de Prog./Test durante mas de tres segundos,
hasta que el led se vuelva amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el
led adquiere el color verde para indicar que el modo Test On esta activo. Una
nueva pulsacion hara que el led pase de nuevo a amarillo y después se apaga
(tras soltar el botdn). De esta forma, el dispositivo abandonara el modo Test
On. Téngase en cuenta que también se abandonara este modo si tiene lugar

un fallo de bus.

«® EIl control manual de las salidas esta destinado a ejecutar conmutaciones
on/off, independientemente del método de control configurado (un bit o un
byte). Dicho de otro modo, se permite el testeo de la apertura y el cierre de las

vélvulas, pero no su posicionamiento intermedio.
Modo Test Off

Mientras el control manual se encuentra en este modo, las salidas pueden controlarse
no sélo mediante las érdenes enviadas a través de los objetos de comunicacion, sino

también utilizando los pulsadores fisicos situados en el dispositivo. Asimismo, mientras
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dure este modo de control manual, las 6érdenes de control recibidas por el bus seguiran

siendo analizadas y ejecutadas.

Una pulsacion (corta o larga) sobre el botén de una salida habilitada hara que el
dispositivo se comporte como si hubiera recibido una orden para abrir o cerrar la valvula
a través del objeto de comunicacion correspondiente, realizando también el envio al bus

de los estados cuando se requiera.

En cuanto a las funciones de bloqueo y alarmas el comportamiento del dispositivo
durante el modo Test Off es el habitual. Las pulsaciones sobre los botones son
totalmente equivalentes a la recepcién desde el bus KNX de las 6rdenes de control

analogas.

Modo Test On

Una vez activado el modo Test On, las salidas s6lo se pueden controlar mediante la
accion directa sobre los pulsadores del control manual; las 6rdenes de control de las

salidas recibidas a través de objeto se ignoraran.

Una pulsacién corta o larga conmutara el estado de on-off de la salida. El led verde

permanecera iluminado mientras esté pulsado el botén.

Las funciones de alarma y bloqueo asi como cualquier orden enviada desde el bus KNX,
no alteraran el estado de la salida durante el modo Test On. Tampoco se enviaran al

bus los objetos de estado.

Sin embargo, si se evaluaran los objetos de alarma y blogueo al salir de este modo;

cualquier cambio ocurrido durante Test On serd tenido en cuenta al salir.

Importante: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con ambos modos de
control manual (modos Test OFF y Test ON) habilitados.

PARAMETRIZACION ETS

GENERAL Control manual Modo Test OFf + Modo Test On

+  CONTROLES DE CALEEACCION Blogueo del control manual

Val Q' 0 = Desbloquear; 1 = Bloguear
Valor

= Contral manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloguear

Inicializacién Ultimo valor (antes del fallo de bus)
Configuracion

Figura 16. Control manual.

HeatingBOX
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Tras habilitar “Control manual” en la pantalla de “Configuracién” (ver seccion 2.1)

aparece una nueva pestafa en el menu de la izquierda.

Los dos Unicos pardmetros son:

« Modo [Deshabilitado / S6lo con modo Test Off / Sélo con modo Test On / Modo
Test Off + Modo Test On].

Dependiendo de la seleccionada, el dispositivo permitira usar el control manual
en modo Test Off, en modo Test On o en ambos. Téngase en cuenta que,
como ya se ha mencionado, para usar el modo Test Off no es necesaria
ninguna accion adicional, mientras que para cambiar al modo Test On es

necesaria una pulsacion larga en el botén de Prog./Test.

& Bloqueo del control manual [inhabilitado/habilitado]: a menos que el

pardmetro anterior sea “Deshabilitado”, el parametro de bloqueo del control
manual ofrece un procedimiento opcional para bloguear el control manual en
tiempo de ejecucion. Cuando se habilita esta casilla aparece el objeto

“Bloquear control manual”, asi como dos nuevos parametros:

> Valor [0 = Desbloquear; 1 = Bloguear / 0 = Bloguear; 1 = Desbloquear]:

define si el bloqueo/desbloqueo del control manual debe tener lugar cuando

se reciben los valores “0” y “1” respectivamente, o viceversa.

» Inicializacion [Desblogueado / Blogueado / Ultimo valor (antes del fallo de

bus)]: especifica cémo debe permanecer el control manual tras la
inicializacién del dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus).
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION DE HeatingBOX 24V

HeatingBOX

< “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

Nota: los objetos correspondientes a las salidas 5-8 no estan disponibles en el HeatingBOX 24V 4X.

Tamaifio E/S Banderas Tipo de dato (DPT) |

Rango funcional

Funcion

1 1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 Bloquear control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 Bloquear control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
2 1 Byte E [C--W- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Termostato] Escenas: entrada \Valor de escena
#h 1353:’% 6fé??3éf§3’ 2Bytes| E |[C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Fuente de temperatura 1 Temperatura de sensor externo
4, 34, 64, 94, 124,
154, 184, 214 2Bytes| E [C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Fuente de temperatura 2 Temperatura de sensor externo
Ty 2y €3, B, L, 2B C DPT_Value_T 27 707 Tx] T fecti T fectiva d |
155, 185, 215 ytes| S TR-- _Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[Tx] Temperatura efectiva emperatura efectiva de contro
1=Confort
6, 36, 66, 96, 126, W 2=Standby .
156, 186, 216 1 Byte E [C w DPT_HVACMode 3—Econdmico [Tx] Modo especial \Valor de modo de 1 byte
4=Proteccién
7,37, 67,97, 127, 1 Bit E [C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Nada; 1 = Disparo
157, 187, 217 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Apagado; 1 = Encendido
8, 38, 68, 98, 128, 1 Bit E |C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Nada; 1 = Disparo
158, 188, 218 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Apagado; 1 = Encendido
9, 39, 69, 99, 129, 1 Bit E |C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: econdémico 0 = Nada; 1 = Disparo
159, 189, 219 1 Bit E [C--wW- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: econémico 0 = Apagado; 1 = Encendido
10, 40, 70, 100, 130, 1 Bit E [C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: proteccion 0 = Nada; 1 = Disparo
160, 190, 220 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: proteccion 0 = Apagado; 1 = Encendido
1ty =, o1, T, LA, 1 Bit E [C--W- DPT_Window_Door 0/1 [Tx] Estado de ventana (entrada) 0 = Cerrado; 1 = Abierto
161, 191, 221
ey oy 7 WU 12, 1 Bit E |C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Prolongacién de confort 0 = Nada; 1 = Confort Temporizado
162, 192, 222
1=Confort
13, 43, 73, 103, 133, . 2=Standby .
163, 193, 223 1Byte| S |CTR DPT_HVACMode 3—Econdmico [Tx] Modo Especial (estado) \Valor de modo de 1 byte
4=Proteccidén
2 Bytes| E |[C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Consigna Consigna del termostato
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18 fg& 7fé410;é4134’ 2 Bytes| E |[C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Consigna basica Consigna de referencia
15, 45, 75, 105, 135, ; W . Ao 1 o
165, 195, 225 1 Bit E [C w DPT_Step 0/1 [Tx] Consigna (paso) 0 =-0.5°C; 1 = +0.5°C
1 fgé 7%;0%;36, 2 Bytes| E |[C--W - DPT_Value_Tempd -670760,00 - 670760,00 [[Tx] Consigna (offset) \Valor de coma flotante
17 fg; 7Zé71027§7137’ 2Bytes| S |[CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[[Tx] Consigna (estado) Consigna actual
1 fgé 718é81028é8138’ 2Bytes| S |[CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Consigna basica (estado) Consigna basica actual
1E) fgé 719églogé;39’ 2Bytes| S |[CTR-- DPT_Value_Tempd -670760,00 - 670760,00 [[Tx] Consigna (estado de offset) \Valor actual del offset
20, 50, 80, 110, 140, | 1 Bit E |C--W- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reinicio de consigna Reinicio a valores por defecto
170, 200, 230 1 Bit E [C--wW- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reiniciar offsets Reiniciar offset
21,51, 81, 111, 141, . W _ .
171, 201, 231 1 Bit E (C w DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
22,52,82,112, 142, . . _ .
172, 202, 232 1 Bit S |CTR DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
23, 53, 83, 113, 143, ) W ] _ g .
173, 203, 233 1 Bit E [C w DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off 0 = Apagado; 1 = Encendido
24,54, 84, 114, 144, . . . _ L .
174, 204, 234 1 Bit S |[CTR DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off (estado) 0 = Apagado; 1 = Encendido
25, f?é 8;5(’)_,,11;5:’35145’ 1Byte | S |[CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] Variable de control (enfriar) Control PI (Continuo)
2 f76é 826(’)61 126:’,)6146’ 1Byte| S |CTR=-- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] Variable de control (calentar) Control PI (Continuo)
27,57,87,117, 147, | 1 Bit S |[CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (enfriar) Control de 2 puntos
177, 207, 237 1Bit [ S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (enfriar) Control PI (PWM)
28, 58, 88, 118, 148, | 1 Bit S |[CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (calentar) Control de 2 puntos
178, 208, 238 1Bit | S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (calentar) Control PI (PWM)
29, 59, 89, 119, 149, . . . . - _ : T
179, 209, 239 1 Bit S |CTR DPT_Switch 0/1 [Tx] Frio adicional Temp >= (Consigna+Banda)=> "1
30, 60, 90, 120, 150, . . . - _ N < mqnm
180, 210, 240 1 Bit S |CTR DPT_Switch 0/1 [Tx] Calor adicional Temp <= (Consigna-Banda)=> "1
31, 61,91, 121, 151, . . . . 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI mayor
181, 211, 241 1 Bit S |CTR DPT_Switch 0/1 [Tx] Estado de PI (enfriar) que 0%
32, 62,92, 122, 152, . . . 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI mayor
182, 212, 242 1 Bit S |CTR DPT_Switch 0/1 [Tx] Estado de PI (calentar) que 0%
243, 244, 245, 246,
247, 248, 249, 250,
23, 25 255, 25 1 Bit E [C--W- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Binary Dato de entrada (0/1)

255, 256, 257, 258,
259, 260, 261, 262,
263, 264, 265, 266,
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267, 268, 269, 270,
271, 272, 273, 274

275, 276, 277, 278,
279, 280, 281, 282,

283, 284, 285, 286, 1 Byte E [C--W-| DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x 1 byte Dato de entrada (0-255)
287, 288, 289, 290
291, 292, 293, 294, DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535
205, ZelE, 2, 22, 2Bytes| E |C--W-| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x 2 bytes Dato de entrada
299, 300, 301, 302, — —
303, 304, 305, 306 DPT_Value_2_Count -273,00 - 670760,00
350171 330182', 330193', 3311%' 4 Bytes| E |C--W-| DPT_Value_4_Count '2211177‘2883366187 ) [FL] (4 bytes) Dato de entrada x 4 bytes Dato de entrada
1 Bit S |CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte | S |CTR-=-~-| DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
315, 316, 317, 318, |2Bytes| S |CTR--| DPT_Value 2 Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
319, 320, 321, 322, (4 Bytes| S [CTR=--| DPT_Value_4_Count [FL] Funcién x - Resultado (4 bytes) Con signo
323, 324 1Byte | S |CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Bytes| S [CTR--| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S |CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Flotante
325 1 Bit S |CTR-- DPT_Bool 0/1 [CC] Todas las valvulas cerradas 0 = Falso; 1 = Verdadero
1 Bit S |CTR-- DPT_Bool 0/1 [CC] Todas las valvulas cerradas 0 = Verdadero; 1 = Falso
326 1Byte| S |CTR=-- DPT_Scaling 0% - 100% [CC] Méx. valor de control (salida) 0 - 100 %
327 1 Byte E [C--W- DPT_Scaling 0% - 100% [CC] Méx. valor de control (entrada) [0 - 100 %
3.;:2786,, 33‘;08,, 3;1?)%),, 3“161‘;, 1Bt | S JCTR-- DPT_Alarm 0/1 E:grct)é](:ifgz?{o?SObrecarga 0 = No error; 1 = Error
:;37%’, 33‘;20’, 150‘;’, 1613’ 1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 [CCx] Blogueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
331, 343, 355, 367, 1 Bit E [C--W- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma 0 = No alarma; 1 = Alarma
379, 391, 403, 415 1 Bit E [C--wW- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma 0 = Alarma; 1 = No alarma
332, 344, 356, 368, 1 Bit E |C--W- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma 2 0 = No alarma; 1 = Alarma
380, 392, 404, 416 1 Bit E |C--W- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma 2 0 = Alarma; 1 = No alarma
333, 345, 357, 369, 1 Bit E [C--W- DPT_Ack 0/1 [CCx] Desenclavar alarma ?ilgrg;aagrl\rl:aalarma + Desenclavar (1) ->
381, 393, 405, 417 1 Bit E |C--W- DPT_Ack 0/1 [CCx] Desenclavar alarma Alarma = Alarma 2 = No alarma +
Desenclavar (1) -> Fin de alarma
?:’,)?g;’, 33‘;(1’, i%%’, 3;17108, 1 Bit S [CTR-- DPT_Bool 0/1 [CCx] Valor de control - Error 0 = No error; 1 = Error
:;3,853,, 3;;75” 1%97” 171%3’ 1 Bit S |CTR-- DPT_State 0/1 [CCx] Proteccion antiagarre 0 = Inactivo; 1 = Activo
336, 348, 360, 372, 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit 0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
384, 396, 408, 420 1 Bit E [C--W- DPT_OpenClose 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit 0 = Abrir vélvula; 1 = Cerrar valvula
1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit (estado) [0 = Cerrada; 1 = Abierta
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333875’, 33‘;97’, i%:;’, 17231’ 1 Bit CTR-- DPT_OpenClose 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit (estado) [0 = Abierta; 1 = Cerrada

?:’,’3586’, 33%08,, ::’161%’, ::’172‘;’ 1 Byte C--W- DPT_Scaling 0% - 100% [CCx] Valor de control - 1 byte 0 - 100 %

333897', 335919', fﬁi’, 17253 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% Egsi’;](jgf'or de control - 1 byte 0 - 100 %
432 1 Bit CTR-- DPT_Bool 0/1 Egrctl)g'r‘ﬁ‘fti‘;s%%rrecarga 0 = Desbloqueado; 1 = Bloqueado
433 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1’ Envio de '1' periddicamente
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ANEXO Il. OBJETOS DE COMUNICACION DE HeatingBOX 230V

HeatingBOX

< “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

Nota: los objetos correspondientes a las salidas 5-8 no estan disponibles en el HeatingBOX 230V 4X.

Numero

|Tamafio E/S Banderas Tipo de dato (DPT)

Nombre

Funcion

Rango funcional

1 1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 Bloquear control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 Bloquear control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
2 1Byte | E [C-W --| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Termostato] Escenas: entrada \Valor de escena
3,41,79, 117, 155, 193 |2 Bytes| E [C-W T U[ DPT_Value_Temp [-273,00° - 670433,28°|[Tx] Fuente de temperatura 1 Temperatura de sensor externo
4,42,80, 118, 156, 194 | 2 Bytes| E |C-W T U| DPT_Value_Temp |-273,00° - 670433,28° [[Tx] Fuente de temperatura 2 Temperatura de sensor externo
5,43,81, 119, 157,195 |2Bytes| S [CR-T-| DPT_Value_Temp [-273,00° - 670433,28°|[Tx] Temperatura efectiva Temperatura efectiva de control
1=Confort
2=Standby .
6, 44,82, 120, 158,196 | 1 Byte | E [C-W - - DPT_HVACMode - o [Tx] Modo especial \Valor de modo de 1 byte
3=Econdémico
4=Proteccion
1 Bi E[C-W-- DPT_Ack 1 Tx] M ial: fi =N ;1 =Di
7 45,83, 121, 159, 197 !t L c 0/ [Tx] Modo espec!a confort 0 ada; isparo
1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Apagar; 1 = Encender
1 Bit E|C-W-- DPT_Ack 0/1 Tx] Modo especial: standb 0 = Nada; 1 = Disparo
8, 46, 84, 122, 160, 198 _ =X / [Tx] ped y P
1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Apagar; 1 = Encender
9, 47, 85, 123, 161, 199 1 Bit E|C-W-- DPT_A_ck 0/1 [Tx] Modo especial: econc:Jm?co 0 = Nada; 1 = Disparo
1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: econémico 0 = Apagar; 1 = Encender
1 Bi E[C-W-- DPT_Ack 1 Tx] M ial: i6 =N ;1 =Di
10, 48, 86, 124, 162, 200 !t L c 0/ [Tx] Modo espec!a protecc!(?n 0 ada; isparo
1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: proteccidn 0 = Apagar; 1 = Encender
11, 49, 87, 125, 163, 201 | 1 Bit E |C-W =--| DPT_Window_Door 0/1 [Tx] Estado de ventana (entrada) 0 = Cerrado; 1 = Abierto
12, 50, 88, 126, 164, 202 | 1 Bit E[C-W-- DPT_Trigger 0/1 [Tx] Prolongacién de confort 0 = Nada; 1 = Confort temporizado
1=Confort
13, 51, 89, 127, 165, 203 | 1Byte | S |CR-T-| DPT_HVACMode ;Ef;f}%‘i:’l’éo [Tx] Modo especial (estado) Valor de modo de 1 byte
4=Proteccién
14. 52. 90. 128. 166. 204 2 Bytes| E [C-W --| DPT_Value_Temp |-273,00° - 670433,28° [[Tx] Consigna Consigna del termostato
reme e ! ! 2 Bytes| E [C-W --| DPT_Value_Temp |-273,00° - 670433,28°|[Tx] Consigna basica Consigna de referencia
. _ L . 0 = Decrementar consigna; 1 =
15, 53, 91, 129, 167, 205 1 Bit E|C-W DPT_Step 0/1 [Tx] Consigna (paso) Incrementar consigna
-671088,640 - .
16, 54, 92, 130, 168, 206 | 2 Bytes| E |C - W - - DPT_Value_Tempd 670433 280 [Tx] Consigna (offset) VValor de offset en coma flotante
/
17, 55,93, 131, 169, 207 |2 Bytes| S |CR -T -| DPT_Value_Temp |[-273,00° - 670433,28°|[Tx] Consigna (estado) Consigna actual
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18, 56, 94, 132, 170, 208 [ 2 Bytes| S |CR - T -| DPT_Value_Temp [-273,00° - 670433,28°|[Tx] Consigna basica (estado) Consigna basica actual
- o -
19, 57,95, 133,171,209 |2 Bytes| S |CR - T - | DPT_Value_Tempd %77%38383’62480 [Tx] Consigna (estado de offset) Valor actual del offset
1 Bit E|C-W-- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reinicio de consigna Reinicio a valores por defecto
20, 58, 96, 134, 172, 210 - — —
1 Bit E|C-W-- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reiniciar offsets Reiniciar offset
21, 59,97, 135,173, 211 1 Bit E|C-W-- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
22,60, 98,136, 174, 212 | 1 Bit S|CR-T- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
23,61,99, 137,175, 213 | 1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
24, 62, 100, 138, 176, 214| 1 Bit S|CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off (estado) 0 = Apagar; 1 = Encender
25, 63, 101, 139, 177, 215 1 Bit [E/S[CRW - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Sistema principal (enfriar) 0 = Sistema 1; 1 = Sistema 2
26, 64, 102, 140, 178, 216| 1 Bit |E/S[CR W - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Sistema principal (calentar) 0 = Sistema 1; 1 = Sistema 2
27, 65, 103, 141, 179, 217| 1Bit | E [C-W--|  DPT_Enable 0/1 [Tx] Habilitar/Deshabilitar sistema 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
secundario (enfriar)
28, 66, 104, 142, 180, 218| 1Bit | E [C-W--|  DPT_Enable 0/1 [Tx] Habilitar/Deshabilitar sistema 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
secundario (calentar)
29, 35, 67, 73, 105, 111,
143, 149, 181, 187,219, | 1Byte | S [CR-T - DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] [Sx] Variable de control (enfriar) [Control PI (continuo)
225
30, 36, 68, 74, 106, 112, | 1Byte | S [CR-T - DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] [Sx] Variable de control (calentar) [Control PI (continuo)
144, 150, 182, 188, 220, ] ] )
226 1Byte | S [CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (continuo)
31, 37, 69, 75, 107, 113, 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control (enfriar) [Control de 2 puntos
145, 151, 183, 189, 221, ] . . .
227 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control (enfriar) [Control PI (PWM)
1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control (calentar) [Control de 2 puntos
ii's?’?;szo'l;g' 18(8)1 ;;g' 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control (calentar) [Control PI (PWM)
! ! 228’ ! "]l 1Bit [S|CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control de 2 puntos
1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (PWM)
33, 39, 71, 77, 109, 115, e 0 1 _ car
147, 153, 185, 191, 223, | 1Bt | S |[cR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI (enfriar) 80/; Sefal P1 a 0%; 1 = Sefal PI mayor que
229
= Sefi %: 1 = Sef
34, 40, 72, 78, 110, 116, | 1Bit | S|CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI (calentar) 8% Sefal PL.a 0%; 1 = Sefial PL mayor que
148, 154, 186, 192, 224, 0 = Sefal PLa 0%: 1 = Seral PI
230 1Bit |S|crR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI 0% enal 7l a U%; 1 = >enal F1 mayor que
231, 232, 233, 234, 235,
236, 237, 238, 239, 240,
241, 242, 243, 244, 245,
246, 247, 248, 249, 250, 1 Bit E|C-W-- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
251, 252, 253, 254, 255,
256, 257, 258, 259, 260,
261, 262
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263, 264, 265, 266, 267,
268, 269, 270, 271, 272,

273, 274, 275, 276, 277 1Byte | E [C-W - -[DPT_Value_1_Ucount] 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
278
279, 280, 281, 282, 283, DPT_Value_2_Ucount] 0 - 65535
284, 285, 286, 287, 288, - W - - | DPT_Value_2_Count -32768 - 32767
289, 290, 291, 292, 293, 2 Bytes| E [C-W — L [FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
204 DPT_Value_Tempo | -273, 00 - 670760, 00
295, 296, 297, 298, 299, W -2147483648 -
300, 301, 302 4 Bytes| E |C-W DPT_Value_4_Count 2147483647 [FL] (4 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S|[CR-T- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte | S [CR-T - |DPT_Value_1_Ucountj 0 - 255 [FL] Funcion x - Resultado (1 byte) Sin signo
2 Bytes| S |[CR-T - |[DPT_Value_2_Ucount] 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
303, 304, 305, 306, 307, . -2147483648 - - ) .
308, 309, 310, 311, 312 4 Bytes| S |CR-T - |DPT_Value_4_Count 2147483647 [FL] Funcién x - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte | S [CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcion x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2 Bytes| S |CR-T - |DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S [CR-T-| DPT_Value_Temp [-273,00° - 670433,28°|[FL] Funcidn x - Resultado (2 bytes) Flotante
313 1 Bit S|[CR-T- DPT_Bool 0/1 [CC] Todas las valvulas cerradas 0 = Falso; 1 = Verdadero
1 Bit S|[CR-T- DPT_Bool 0/1 [CC] Todas las valvulas cerradas 0 = Verdadero; 1 = Falso
314 1Byte | S [CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [CC] Méx. valor de control (salida) 0-100 %
315 1Byte | E [C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [CC] Max. valor de control (entrada) 0 - 100 %
316, 328, 340, 352, 364, . e N _ L
376, 388, 400 1 Bit S|CR-T DPT_Alarm 0/1 [CCx] Error de cortocircuito 0 = No error; 1 = Error
317, 365 1 Bit S|[CR-T- DPT_Alarm 0/1 [CCx-x] Error de sobrecarga 0 = No error; 1 = Error
318, 330, 342, 354, 366, . W _ .
378, 390, 402 1 Bit E|C-W DPT_Enable 0/1 [CCx] Bloqueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
319, 331, 343, 355, 367, 1 Bit E|C-W-- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma 0 = No alarma; 1 = Alarma
379, 391, 403 1Bit | E|C-W-- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma 0 = Alarma; 1 = No alarma
320, 332, 344, 356, 368, 1 Bit E[C-W-- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma x 0 = No alarma; 1 = Alarma
380, 392, 404 1Bit | E|C-W-- DPT_Alarm 0/1 [CCx] Alarma x 0 = Alarma; 1 = No alarma
. YT Alarma = No alarma + Desenclavar (1) ->
321, 333, 345, 357, 369, 1 Bit E|C-W DPT_Ack 0/1 [CCx] Desenclavar alarma Fin de alarma
381, 393, 405 . = =
1 Bit E|C-W-- DPT_Ack 0/1 [CCx] Desenclavar alarma Alarma = Alarma 2 ) No alarma +
Desenclavar (1) -> Fin de alarma
322, 334, 346, 358, 370, . . _ _ 4
382, 394, 406 1 Bit S|CR-T DPT_Bool 0/1 [CCx] Valor de control - Error 0 = No error; 1 = Error
323, 335, 347, 359, 371, . e - ) _ . )
383, 395, 407 1 Bit S|CR-T DPT_State 0/1 [CCx] Proteccion antiagarre 0 = Inactivo; 1 = Activo
324, 336, 348, 360, 372, 1 Bit E[(C-W-- DPT_Switch 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit 0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
384, 396, 408 1Bt | E|[C-W--| DPT_OpenClose 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit 0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar valvula
1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit (estado) [0 = Cerrada; 1 = Abierta
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225, 207, 2an), 201, 35, 1 Bit CR-T- DPT_OpenClose 0/1 [CCx] Valor de control - 1 bit (estado) [0 = Abierta; 1 = Cerrada
385, 397, 409
326, 338, 350, 362, 374, W . B _ _
386, 398, 410 1 Byte C-w DPT_Scaling 0% - 100% [CCx] Valor de control - 1 byte 0-100 %
227 280, 201, 26, 2, 1 Byte CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [CCx] Valor de control - 1 byte (estado) [0 - 100 %
387, 399, 411
412,413, 414, 415, 416, - YT _ e ] ) _ 4 .
417, 418, 419 1 Bit C-w DPT_Bool 0/1 [HCx] Test - Anti-Seize Time Period 0 = x1 day; 1 = x1 min
420 1 Bit CR-T- DPT_Bool 0/1 [CC] Bloqgeo por 0 = Desbloqueado; 1 = Bloqueado
cortocircuito/sobrecarga
421 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
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