*Zennio

Passion for KNX innovation

KLIC-MITT

Pasarela KNX — IT Terminal
para unidades de A/A Mitsubishi Electric.

ZCL-MITT

Versién del programa de aplicacién: [1.1]
Edicion del manual: [1.1]_a

o
o
<
D
(%]
D
(VN
)
-
<
>
e
<
p=

WWW.zennio.com



http://www.zennio.com/

*Zennio KLIC-MITT

CONTENIDO

(60701 =T o 1o [ J VTP U ST PTRTRR 2
Actualizaciones del dOCUMENTO ......eeiiiiiiiiieree ettt e st esre e e saeeesnee e 3
A [ 1 4o Yo [N oloiTo Yo T OO UPTUPP 4
I X 1 Y | I PP PP PP PPPPPPPPPPPPPPIRE 4
1.2 INSEAlACION .ttt s e s b e ab e e s be e e sareesneeenas 5
1.3 Inicializacion y fallo de tENSION .....ccccuviiieeee e e 6

B €0 Yo 7 ={U] - Yol o] o FO SRR 7
P R 1T =Y | OO PP PP PPPTRPPTN 7
2.2 ENTFAO@S .ottt ettt h ettt et b e b e she e st e et e e be e b e e beenneennee 9
2.2.1. ENtrada DiNAria ...c.eoceeieeneeeeeeee ettt et 9
2.2.2. SoNda de tEMPEIAtUIA...cccciiiee ettt e et e e tre e e e e bbe e e e e aree e e eateeeeenraeeeeneeas 10
2.2.3. Detector de MOVIMIENTO ...ccceeiieiieiieeie ettt 10

. T SV [ol oY V=Tl [o =T or T PSPPSR 11
2.4 PASArela AA. ... e n e r e 12
O R Oo o 1= U =T o PP PP 12
2.4.2 VenTilatdor ... e e e 15
2.4.3  LAMAS.eiiiiiiiiiiiiiiiii e 18
2.4.4 Configuracion iNQCIal ......eeeeciiii e e 21
B ol = o - [PPSR OTPR PP 22
2.4.6 GESLION B BITOIES ...ciieieeeeieeet ettt ettt ettt e b e st esat e st e et e beesbeenbee s 23
ANEXO . Objetos de COMUNICACION .....cccuiieiiciiiee ettt e et e e e e tee e e e ebae e e e ebaeeeseseeeaeennes 25

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

2


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio KLIC-MITT

ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones Pagina(s)

Cambios en el programa de aplicacion:

[1.1] a e Compatibilidad con modelos adicionales. )

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

3


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio KLIC-MITT

1 INTRODUCCION

1.1 KLIC-MITT

El KLIC-MITT de Zennio es una pasarela que permite la comunicacion bidireccional
entre un sistema de control domético KNX y los sistemas de aire acondicionado de

Mitsubishi Electric a través de la interfaz IT Terminal que proporcionan.

Gracias a la bidireccionalidad, el sistema de aire acondicionado puede controlarse
desde la instalacion domética de forma equivalente a como se hace mediante sus
propios controles. Al mismo tiempo, el estado real de la maquina puede comprobarse y

enviarse al bus KNX para su seguimiento.
Las caracteristicas mas destacables del KLIC-MITT son:

2 Comunicacion bidireccional con unidades de aire acondicionado Mitsubishi
Electric a través del conector IT Terminal (CN105/CN92).

& Control de las funciones principales de las maquinas de A/A Mitsubishi:
On/Off, temperatura, modo de funcionamiento, velocidad de ventilacion,

posicionamiento de lamas...

«® Control e identificacién de errores, tanto propios de la unidad de A/A como

derivados del proceso de comunicacién con el KLIC-MITT.
«® Hasta cinco escenas.

& Tres entradas analdgico-digitales, para la conexiéon de sondas de

temperatura, detectores de movimiento o pulsadores e interruptores binarios.
«® 10 funciones l6gicas multioperacién personalizables.

«® Heartbeat o confirmacién periédica de funcionamiento.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.2 INSTALACION

1.- Led de Prog./Test.

2.- Botén de Prog./Test.

3.- Entradas analdgico-digitales.

4.- Cable de conexion al IT Terminal.

5.- Conexion KNX.

Figura 1. Diagrama de elementos

El dispositivo KLIC-MITT se conecta al bus KNX a través del terminal de conexion
incorporado (5). Una vez que se alimenta el dispositivo con tensién a través del bus,

se pueden descargar la direccion fisica y el programa aplicacion KLIC-MITT.

Este dispositivo no necesita de fuente de alimentacion externa, pues se alimenta a
través del bus KNX.

A continuacion se presenta una descripcion de los elementos principales:

«® Botoén de Prog./Test (2): una pulsacién sobre este botén sitta al dispositivo

en modo programacion, con lo que el indicador led (1) se encendera en rojo.

Nota: si este boton se mantiene pulsado al aplicar tensién de bus, el

dispositivo entra en modo seguro. El led parpadeara en rojo cada 0,5 s.

& Entradas analdgico-digitales (3): puertos para la conexion de interruptores,

pulsadores, sensores de movimiento, sondas de temperatura, etc.

& Cable de conexion (4): cable con conector CN105/CN92 que permite la
comunicacion entre el KLIC-MITT y la unidad de A/A. A tal efecto, debera

conectarse este cable al conector Terminal IT de la placa base de la unidad.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Figura 2. Conexion del KLIC-MITT a la méquina de A/A

Importante: en caso de que se desee controlar la maquina de A/A tanto mediante el
KLIC-MITT como mediante el mando cableado de la propia maquina de A/A, debe
tenerse en cuenta que las ordenes recibidas por el mando serén prioritarias y que

algunas de las parametrizaciones programadas en el dispositivo podran ser obviadas.

Para obtener informacion detallada acerca de las caracteristicas técnicas del KLIC-
MITT, asi como informacion de seguridad y sobre el proceso de instalacion, consultese
la hoja técnica incluida en el embalaje original del dispositivo y también disponible en

http://www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Dependiendo de la configuracién, durante el arranque del dispositivo se ejecutaran
algunas acciones especificas. El integrador puede configurar un estado inicial para la
maquina de A/A tras restaurarse la tension de bus asi como el envio de ciertos objetos

al bus KNX, segun se describe en las siguientes secciones de este documento.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tensién, el dispositivo interrumpira
cualquier accion pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda recuperar una

vez se restablezca el suministro de energia.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

6


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/
http://www.zennio.com/

*Zennio KLIC-MITT

2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

La configuracién general del dispositivo permite habilitar las funcionalidades que seran

requeridas durante su funcionamiento:
«® Heartbeat o envio de confirmacion periédica de funcionamiento.
«® Entradas: ver seccién 2.2.
«® Funciones légicas: ver seccion 2.3.
& Pasarela AA: ver seccion 2.4.

La ultima de ellas es la que concentra todas las funciones propias del KLIC-MITT,
relativas a la comunicacion con la unidad de A/A y a la gestion del sistema de

climatizacion.

PARAMETRIZACION ETS

Tras importar la correspondiente base de datos en ETS y afiadir el dispositivo al
proyecto correspondiente, el proceso de configuracion comienza haciendo clic con el

boton derecho sobre el nombre del aparato y seleccionando Editar parametros.

En primer lugar aparece la ventana General, con los siguientes pardmetros:

GENERAL Heartbeat {confirmacion penddica de

funcionarmientao)
+ PASARELA AA

Entradas
Funciones Logicas

Paszarela 44

Figura 3. General

& Una vez activadas las funciones de Entradas, Funciones légicas y

Pasarela AA se incluiran pestafias adicionales en el menu de la izquierda.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Estas funciones y sus parametros se explicaran en secciones posteriores de
este documento. Nétese que la funcion Pasarela AA se encuentra

permanentemente activa.

& Heartbeat (confirmacién peridédica de funcionamiento): este parametro
permite al integrador afiadir un objeto de 1 bit (“[Heartbeat] Objeto para

enviar ‘1’") que se enviara periddicamente con el valor “1” con el fin de

notificar que el dispositivo esta en funcionamiento (sigue vivo).

Heartbeat {confirnacion periddica de |:|
funcionarmienta)

o a
Periodo 1

min il

Figura 4. Heartbeat

Independientemente de los parametros anteriores, los siguientes objetos aparecen

disponibles por defecto:

& “[AA] On/Off" y “[AA] On/Off (estado)”: permiten encender (valor “1”) y
apagar (valor “0”") la unidad de AJ/A o consultar el estado actual,

respectivamente.

& ‘[AA] Temperatura de consigna” y “[AA] Temperatura de consigna
(estado)”: permiten establecer la consigna de temperatura deseada o leer el

valor actual, respectivamente. Ver la seccidén 2.4.1 para mas opciones.

& ‘[AA] Modo” y “[AA] Modo (estado)”: permiten establecer el modo de
funcionamiento deseado (Automatico, Calentar, Enfriar, Ventilacion o Aire
seco) o bien leer el modo actual, respectivamente. Ver la seccion 2.4.1 para

mMA&s opciones.

«® Diversos objetos de error. Ver seccion 2.4.6.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 ENTRADAS

El KLIC-MITT incorpora tres puertos de entrada analégico-digitales, cada uno de

los cuales se puede configurar como:
«® Entrada binaria, para la conexién de un pulsador o un interruptor/sensor.

«® Sonda de temperatura, para conectar un sensor de temperatura (como los
modelos ZN1AC-NTC68 S/ E / F y SQ-AmbienT de Zennio).

2 Detector de movimiento, para conectar un sensor de movimiento/luminosidad
(como los modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN11O-DETEC-X de Zennio).

Importante: los modelos antiguos del detector de movimiento Zennio (por
ejemplo, ZN1IO-DETEC y ZN1IO-DETEC-N) no funcionaran correctamente en
este dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

Cuando se ha activado Entradas en la pantalla de pardmetros general, las siguientes

listas desplegables estaran disponibles para seleccionar las funciones especificas

requeridas.
GENERAL Entrada 1 Deshabilitado -
= ENTRADAS Deshabilitado v
Entrada 2 Entrada binaria
CONFIGURACION Sonda de temperatura

Entrada 3 Cetector de movimiento

+  PASARELA AA

Figura 5. Entradas. Configuracion.

Todas las entradas estan inhabilitadas por defecto. Dependiendo de la funcion
seleccionada para cada entrada, se incluiran pestafias adicionales en el menu de la
izquierda.

2.2.1. ENTRADA BINARIA

Consultar el manual especifico “Entradas binarias”, disponible en la seccion de

producto del KLIC-MITT en el portal web de Zennio (www.zennio.com).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

9


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/
http://www.zennio.com/

*Zennio KLIC-MITT

2.2.2. SONDA DE TEMPERATURA

Consultar el manual especifico “Sonda de temperatura”, disponible en la seccion de

producto del KLIC-MITT en el portal web de Zennio (www.zennio.com).

2.2.3. DETECTOR DE MOVIMIENTO

Es posible conectar detectores de movimiento (modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN1IO-
DETEC-X de Zennio) a los puertos de entrada del KLIC-MITT.

Consultese el manual de usuario especifico “Detector de movimiento” disponible en

la seccion de producto del KLIC-MITT del portal web de Zennio (www.zennio.com).

Notas:

«® El detector de movimiento con referencia ZN1IO-DETEC-P es compatible
con diversos dispositivos Zennio. Sin embargo, en funcion del dispositivo
concreto al que se conecte, la funcionalidad puede diferir ligeramente. Es
importante acceder a la seccién del correspondiente producto para obtener el

documento mencionado.

& Los detectores de movimiento con referencias ZN1IO-DETEC y ZN1IO-
DETEC-N no son compatibles con el KLIC-MITT (reportardn mediciones

inexactas si se conectan a este dispositivo).

«® El micro-interruptor trasero del modelo ZN1IO-DETEC-P debera cambiarse a

la posicion “Type B” para poderlo utilizar con el KLIC-MITT.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.3 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numéricas o en ldgica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de

comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

En el KLIC-MITT pueden implementarse hasta 10 funciones l6gicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en un

maximo 4 operaciones consecutivas para cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicion configurable, que
sera evaluada cada vez que active la funcion a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucién de las operaciones de la
funcion puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podra hacerse cada vez que la funcién se

ejecute, periédicamente o sélo cuando el resultado difiera del anterior.

Consultese el documento especifico “Funciones légicas” (disponible en la seccién de

producto del KLIC-MITT en la pagina web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacién detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en
ETS.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.4 PASARELA AA

2.4.1 CONFIGURACION

El KLIC-MITT permite la supervision y el control de la maquina de aire acondicionado

de manera similar a como se efectla desde el mando cableado de la maquina.

A través del bus KNX se podrd enviar al KLIC-MITT las 6rdenes para controlar las

siguientes funciones béasicas del sistema de aire acondicionado:

Encendido/apagado de la maquina de aire acondicionado.
Modo de funcionamiento: Auto, calentar, aire seco, ventilaciéon y enfriar.

Temperatura de consigna de la maquina, que puede ser modificada dentro

de un rango de valores segun el modelo especifico de la unidad de A/A.
Velocidad de ventilacion: 2-4 niveles, segun el modelo de la unidad de A/A.

Posicién de las lamas: 4 0 5, segun el modelo de la unidad de A/A.

Por otra parte, el KLIC-MITT permite configurar las siguientes funciones avanzadas:

Configuracion inicial: permite definir el valor inicial deseado para los

estados de la unidad de A/A tras programarse o reiniciarse el dispositivo.

Limites de temperatura: permite limitar el rango de las temperaturas de

consigna que pueden enviarse a la maquina.

Apagado automatico: permite apagar la maquina de forma temporal (tras
un cierto retardo parametrizable) si, debido a un determinado evento, se

activa el objeto de comunicacion que lleva asociado.

Escenas: permite definir ambientes de climatizacion predefinidos, que

podran activarse mediante la recepcion de valores de escena desde el bus.

Estas funcionalidades implican cambios de estado en la maquina, por lo que ésta

informa periddicamente al KLIC-MITT sobre su estado actual. Cuando el KLIC-MITT

detecta algin cambio, actualiza los objetos de estado y los envia al bus KNX.

Asimismo, el KLIC-MITT proporciona la funcién de gestion de errores (ver seccién

2.4.6), que permite el envio al bus de mensajes en caso de la maquina de A/A

notifique algun error.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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PARAMETRIZACION ETS

La ventana de Configuracion de la pasarela de aire acondicionado proporciona los

siguientes parametros:

GEMNERAL MODOS DE OPERACION

— PASARELA AA Medo simplificado (s6lo enfriar/calentar)

CONFIGURACION VENTILACION

Ventilador

Lamas

TEMPERATURA MEDIDA POR LA UNIDAD AA

Monitorizacion

TEMPERATURA DE CONSIGNA

Limites de consigna

APAGADO AUTOMATICO

Apagado automatico

CONFIGURACION INICIAL

Configuracisn inicial ® Pordefects () Personalizada

ESCENAS

Escenas

Figura 6. Pasarela A/A. Configuracion.

MODOS DE OPERACION

& Modo simplificado: ademas de los objetos de un byte “Modo” y “Modo
(Estado)”, disponibles por defecto, es posible conmutar y consultar el modo
de funcionamiento mediante los siguientes objetos binarios, que se habilitan

una vez activado este parametro:

» “Modo simplificado”: que permite conmutar al modo Enfriar cuando se

recibe un “0” y al modo Calentar al recibirse un “1".

» “Modo simplificado (estado)”, que envia el valor “0” al activarse
Enfriar o Aire seco, y el valor “1" al activarse Calentar. EI modo

Ventilacion no queda reflejado en el valor de este objeto.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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VENTILACION

«® Ventilador: habilita la funcién del Ventilador. Ver seccién 2.4.2.

«® Lamas: habilita la funcién de las Lamas en el ventilador. Ver seccion 2.4.3.
TEMPERATURA MEDIDA POR LA UNIDAD AA

«® Monitorizacién: habilita el objeto de dos bytes “{AA] Temperatura medida
por el AA”, que proporcionara la medida de la sonda de temperatura interna
con que la maquina de A/A efectla el lazo de control. Tras habilitarse, se

mostrard un parametro secundario:

» Tipo de envio: establece si el objeto anterior debe enviarse sélo en
caso de cambiar (“Variaciéon”), de forma periodica (“Periédico”) o en

ambos casos (“Periédico + Variacién”). En los dos Uultimos casos

aparece el siguiente parametro:

» Periodo: establece el tiempo de ciclo de los envios periédicos, entre 1y

3600 segundos, o0 1 y 1440 minutos, o 1y 24 horas.
TEMPERATURA DE CONSIGNA

« Limites de consigna: permite limitar el rango de la temperatura de consigna
(inferiormente para los modos Enfriar, Aire seco y Auto y superiormente para
los modos Calendar y Auto), siempre que los limites permanezcan dentro del
rango predefinido por la unidad de A/A. Cuando el KLIC-MITT reciba una
orden para enviar a la unidad de A/A una consigna superior (0 inferior) a los

limites configurados, enviaré en realidad el valor del limite.
» Minimo (modo Enfriar / Aire seco / Auto): establece el limite inferior.
» Maximo (modo Calendar / Auto): establece el limite superior.

Nota: en caso de que el limite maximo parametrizado sea menor o igual que

el minimo, en el modo automatico no se tendran en cuenta los limites.

® Apagado automatico: habilita el objeto binario “{AA] Apagado automatico”,
gue permite apagar la maquina de manera temporal al recibir el valor “1” y
encenderla nuevamente al recibir el valor “0”. Tipicamente, este objeto estara

enlazado a un sensor de apertura de ventana u otras eventualidades. Si la

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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maquina estuviera previamente apagada también se aplicara, no pudiéndose

encender hasta que termine esta situacion

Durante el estado de apagado automatico, el KLIC-MITT seguira atendiendo
cualquier otra orden de control que reciba (consigna, velocidad de

ventilacién, etc.), que sera aplicada una vez se abandone este estado.

» Retardo para el apagado automatico: establece el tiempo, en
segundos, que el KLIC-MITT esperara antes de apagar la unidad de
aire acondicionado. Cualquier orden de apagado recibida durante el

retardo interrumpird la cuenta de tiempo.

Nota: las 6rdenes de encendido enviadas a la unidad de A/A desde un

mando cableado tendran preferencia sobre este modo.

«® Configuracion inicial: establece el estado inicial que el KLIC-MITT enviara a

la maquina de A/A tras una descarga o un reinicio del dispositivo:
» “Por defecto”: el estado inicial sera el ltimo conocido por el KLIC-MITT.
» “Personalizada” ver seccion 2.4.4.

«® Escenas: permite establecer hasta cinco escenas, consistente cada una en
una combinacion de 6rdenes a enviar a la maquina de aire acondicionado al

recibirse valores de escena desde el bus. Ver seccion 2.4.5.

2.4.2 VENTILADOR

La funcion de Ventilador permite el envio de oOrdenes a la maquina de A/A para
conmutar los niveles de ventilacion disponibles. Para ello, el KLIC-MITT ofrece sendos

controles de tipo porcentaje y de tipo binario.

Asimismo, el KLIC-MITT permite la activacién del modo automatico de control de la

ventilacion, en el caso de estar disponible en la maquina.

Para configurar estas opciones se recomienda consultar el manual de usuario de la
unidad de A/A.

PARAMETRIZACION ETS

Al habilitar esta funcion, aparecera en el menu de la izquierda la pestafa Ventilador.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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GENERAL MNamero de velocdades del ventilador 4

= PASARELA AA

. Automatico disponible
CONFIGURACION

Ventilador
Control por pasos (1 bit)

Figura 7. Ventilador
Los parametros que contiene son los siguientes:

& Numero de velocidades del ventilador: permite definir los niveles de
velocidad de ventilacién disponibles en la unidad de A/A, que podran ser 2, 3 0
4. Esto determina los valores de los objetos un byte “[A/A] Ventilador: control
porcentaje” y “[A/A] Ventilador: control porcentaje (estado)”, que permiten
establecer y leer la velocidad, respectivamente. Las siguientes tablas reflejan

los valores de porcentaje que corresponden a los diferentes niveles:

> “Dos niveles™:

Valores de control Valor de estado Nivel enviado a la maquina
1-50% 50% 1 (minimo)
51-100% 100% 2 (méaximo)

Tabla 1. Velocidad de ventilacion (dos niveles)

> “Tres niveles”.

Valores de control Valor de estado Nivel enviado a la maquina
1-33% 33% 1 (minimo)
34-67% 67% 2
68-100% 100% 3 (méximo)

Tabla 2. Velocidad de ventilacién (tres niveles)

> “Cuatro niveles”..

Valores de control Valor de estado Nivel enviado a la maquina
1-25% 25% 1 (minimo)
26-50% 50% 2
51-75% 75% 3
76-100% 100% 4 (méaximo)

Tabla 3. Velocidad de ventilaciéon (cuatro niveles)
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Automaético disponible: establece si la maquina de A/A dispone de modo
automatico de velocidad de ventilacién. Si se habilita, el valor “0%” de los
objetos “[A/A] Ventilador: control porcentaje” y “[A/A] Ventilador: control
porcentaje (estado)” quedard reservado para activar o reportar ese modo,

respectivamente. Ademas, apareceran otros dos parametros:

» Objeto individual para modo automatico: habilita los objetos binarios
“[AIA] Ventilador: automatico” y “[A/A] Ventilador: automatico
(estado)”, que permiten activar/desactivar el modo automatico o leer el

estado actual, respectivamente.

» Objeto de modo automatico: establece la polaridad de los objetos
anteriores “0 = Automatico Off; 1 = Automatico On” o “0 = Automatico
On; 1 = Automatico Off”.

«® Control por pasos (1bit): habilita el objeto de comunicacién de un bit “[A/A]
Ventilador: control por pasos”, que permitira incrementar (envio del valor “1”)

o disminuir (valor “0”) la velocidad de ventilacién secuencialmente.

Esta secuencia puede ser ciclica (un nuevo paso tras el nivel maximo, activa

de nuevo el nivel minimo) o no ciclica.

|

Velocidad > Velocidad > Velocidad
1 — 2 — | 3

” -1

0

Figura 8. Control del ventilador por pasos no ciclico (tres velocidades sin modo automatico).

1 1
Velocidad > Velocidad > Velocidad

1 — 2 — | 3
0 0

Figura 9. Control del ventilador por pasos ciclico sin modo auto (con 3 velocidades).

En caso de existir el modo automatico, la secuencia de control diferira:
«® No ciclico: el modo automético se encuentra por delante de la velocidad

minima (velocidad 1): Auto <> Minimo < ... & Maximo.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Ciclico: el modo automatico se encuentra entre la velocidad maxima (velocidad
n) y la velocidad minima (velocidad 1): Auto <« Minimo < ... & Maximo

> Auto < Minimo « ...

2.4.3 LAMAS

La funcién de Lamas permite el envio de 6rdenes a la maquina de A/A para conmutar
las posiciones de las lamas (o rejillas) que dirigen el flujo de aire hacia fuera. Para ello,

el KLIC-MITT ofrece sendos controles de tipo porcentaje y de tipo binario.

Asimismo, el KLIC-MITT permite la activacion del modo automatico de
posicionamiento de las lamas, asi como la funcion de balanceo (para un
movimiento oscilante de las lamas y, por tanto, una mejor distribucién del flujo de aire),

en el caso de estar disponible en la maquina.

Para configurar estas opciones se recomienda consultar el manual de usuario de la
unidad de A/A.

PARAMETRIZACION ETS

Al habilitar esta funcion, aparecera en el menu de la izquierda la pestafia Lamas, que

contiene los siguientes parametros.

GEMERAL . ;
Mimero de posiciones de las lamas b4 w5

= PASARELA AA

: Movimiento oscilante disponible
COMFIGURACION

Lamas
Automatico disponible

Contral por pases (1 bit)

Figura 10. Lamas

& Numero de posiciones de las lamas: permite definir las posiciones
disponibles de las lamas en la unidad de A/A, que podran ser 4 o 5. Esto
determina los valores de los objetos un byte “[A/A] Lamas: control

porcentaje” y “[A/A] Lamas: control porcentaje (estado)”, que permiten
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establecer y leer la posicion, respectivamente. Las siguientes tablas reflejan los

valores de porcentaje que corresponden a las diferentes posiciones.

> “Cuatro posiciones™

Valores de control Valor de estado  Posicidon enviada a la maquina
1-25% 25% Posicién 1
26-50% 50% Posicién 2
51-75% 75% Posicién 3
76-100% 100% Posicién 4

Tabla 4. Posicién de las lamas (cuatro niveles)

> “Cinco posiciones™:

Valores de control Valor de estado Posicion enviada a la maquina
1-20% 20% Posicion 1
21-40% 40% Posicion 2
41-60% 60% Posicién 3
61-80% 80% Posicion 4
81-100% 100% Posicién 5

Tabla 5. Posicion de las lamas (cinco niveles)

«® Movimiento oscilante disponible: establece si la maquina de A/A dispone de
funcion de balanceo de las lamas. Si se habilita, el valor “0%” de los objetos
“[A/IA] Lamas: control porcentaje” y “[A/A] Lamas: control porcentaje
(estado)” quedara reservado para activar esta funcién o informar de que se

encuentra activa, respectivamente. Ademas, apareceran otros dos parametros:

» Objeto individual para movimiento: habilita los objetos binarios “[A/A]
Lamas: movimiento” y “[A/A] Lamas: movimiento (estado)”, que
permiten activar/desactivar la funcion de balanceo o leer su estado

actual, respectivamente.

» Objeto de movimiento On/Off: establece la polaridad de los objetos
anteriores “0 = Movimiento Off: 1 = Movimiento On” o “0 = Movimiento
On; 1 = Movimiento Off".

& Automatico disponible: establece si la maquina de A/A dispone de un control

automaético de posicion de las lamas. Si se habilita, se incorporan a la topologia

del proyecto los objetos binarios “[A/A] Lamas: automatico” y “[A/A] Lamas:
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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automatico (estado)”, que permiten activar o desactivar tal modo y consultar si

se encuentra activo, respectivamente. Aparece también el pardmetro siguiente:

» Objeto de modo automético On/Off: establece la polaridad de los

objetos anteriores “0_= Automédtico Off; 1 = Automético On” o “0 =

Automatico On; 1 = Automético Off".

Nota: el dispositivo abandonara el modo automatico si se recibe por el bus una

solicitud manual para establecer una posicion concreta de lamas.

«® Control por pasos (1 bit): habilita el objeto de un bit “/A/A] Lamas: control
por pasos”, que permite recorrer las posiciones disponibles de las lamas, bien
en un sentido (valor “1") o en el otro (valor “0”). Esta secuencia puede ser
ciclica (un nuevo paso tras la ultima posicién activa de nuevo la primera

posicioén) o no ciclica.

'

1 1 1
Posicion » Posicién ®| Posicion ™| Posicién
1 PUE—— 2 ——————— 3 — a
0 0 0 T
0

1 1 1
Posicion [ " Posicion [—— | Posicion | Posicién
1 o EE— 2 A EE— 3 -« 4
0 0 0

Figura 12. Control por pasos no ciclico (4 posiciones sin funcién de balanceo)..

En caso de haberse habilitado la funcién de balanceo, la secuencia cambiara:

En caso de que esté habilitado el movimiento oscilante de lamas, éste formara parte

de la secuencia, segun el tipo de control por pasos:

«® No ciclico: la funcién de balanceo se insertara por delante de la posicion

inicial: Balanceo < Posicion 1 « ... <> Posicion n.

«® Ciclico: la funcién de balanceo se insertara entre la Gltima posicién (posicién n)
y la primera posicién (posicién 1): Balanceo « Posicion 1 « ... « Posicién n
< Balanceo < Posicion 1 < ...
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Nota: en ciertos modelos de maquinas de A/A, algunas posiciones pueden no estar

disponibles en el modo Frio, como medida preventiva para que flujos de aire frio no

incidan directamente en puntos particulares de la habitacibn donde se supone que

habra personas. Analogamente, otras posiciones podrian no permitirse en el modo

Calor, para prevenir acumulaciones de aire caliente en la parte superior de la

habitacion.

2.4.4 CONFIGURACION INICIAL

La configuracion inicial personalizada permite establecer el estado que, tras una

programacion o un reinicio del dispositivo, el KLIC-MITT enviara a la maquina de A/A.

Este estado se define en términos de On/Off, modo, velocidad de ventilacién, posicién

de lamas y consigna.

Ademas, opcionalmente, se puede activar el envio de este estado al bus KNX.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez seleccionada la opcién “Personalizada” en la opcién Configuracién inicial de

la pestafia Configuracion (ver seccion 2.4.1), aparece una nueva pestafia denominada

Configuracion inicial, con los siguientes parametros:

GEMNERAL

— PASARELA AA

COMFIGURACION
Ventilador
Lamas

Configuracién inicial

Meodo

Wentilador

Lamnas

Consigna

Valor

Enviar configuracién inicial

Ultime

Ultime

Ultimo

Ultima

Figura 13. Configuracion inicial

2 On/Off: “Ultimo” (estado en el que se encontrara la maquina antes del reinicio),

“On” (encendido) u “Off” (apagado).

<& Modo: “Ultimo”, “Automaético”, “Calentar”, “Enfriar,” “Ventilacion”, o “Aire seco”.
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2 Viento: “Ultimo”, “Automético” (en caso de estar disponible el control

automaético de velocidad), o en alguna de las velocidades disponibles (1-4).

& Lamas: “Ultimo”, “Movimiento” (en caso de estar disponible la funcion de

balanceo), “Automético” (en caso de estar disponible el control de posicidén

automético) o en alguna de las posiciones fijas disponibles (1-5).
2 Consigna: “Ultimo” o bien un valor concreto entre 16 y 31°C.

Por otro lado, también es posible configurar el envio de los estados iniciales al bus

KNX tras su reinicio:

& Enviar configuracién inicial: si se habilita esta opcién, se enviaran los

correspondientes objetos al bus KNX.

Nota: aunque no se habilite la opcion de enviar la configuracién inicial, los envios de
los estados podrian igualmente tener lugar si el estado inicial configurado es diferente

al que tenga en ese momento la maquina de A/A.

2.4.5 ESCENAS

La funcion de Escenas permite definir una serie de estados (en términos de On/Off,
modo, velocidad de ventilacion, etc.) que el KLIC-MITT enviara a la unidad de A/A

siempre que se reciban los correspondientes valores de escena desde el bus KNX.

PARAMETRIZACION ETS

Al habilitar esta funcion, aparecera en el arbol de pestafias una nueva con el nombre
Escenas, desde donde se podra configurar hasta cinco escenas diferentes, cada una
de las cuales consistira en una combinacion de 6rdenes que se enviara a la maquina
de A/A al recibirse por el bus KNX, mediante el objeto “[A/A] Escena”, el valor de

escena que corresponda (restandole uno, conforme al estdndar KNX).
Los parametros a configurar para cada escena habilitada son los siguientes:

«® Nimero de escena: establece el nUmero de escena (1-64) ante cuya llegada a
través del objeto “Escenas” (decrementado en uno) se enviaran las érdenes

correspondientes a la unidad de A/A. Estas o6rdenes pueden ser:

> On/Off: “Ultimo” (estado en el que se encontrara la maquina antes del

reinicio), “On” (encendido) u “Off” (apagado).
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» Modo: “Ultimo”, “Automatico”, “Calentar”, “Enfriar,” “Ventilacion”, o “Aire

seco”.

> Viento: “Ultimo”, “Automético” (en caso de estar disponible el control

automatico de velocidad), o en alguna de las velocidades disponibles
(1-4).

> Lamas: “Ultimo”, “Movimiento” (en caso de estar disponible la funcion

de balanceo), “Automético” (en caso de estar disponible el control de
posicion automatico) o en alguna de las posiciones fijas disponibles (1-
5).

> Consigna: “Ultimo” o bien un valor concreto entre 16 y 31°C.

GEMERAL

Escena 1
— PASARELA AA Mimero de escena 1 :
COMNFIGURACION OnfOF MNa cambiar -
Ventilador
Maodo No cambiar -
Lamas
Escenas Ventilador MNo cambiar v
Lamas MNo cambiar v
Consigna
Valor
Escena 2

Figura 14. Escenas

2.4.6 GESTION DE ERRORES

El KLIC-MITT puede gestionar dos tipos de error:

«® Errores internos o de comunicacion: se trata de errores propios del proceso
de comunicacion entre el KLIC-MITT y la unidad de A/A:

» Error de configuracion: el KLIC-MITT no es capaz de establecer una

comunicacion con la maquina de climatizacion.
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» Ausencia de respuesta: tras enviar una peticion a la maquina de A/A,

el KLIC-MITT no ha obtenido respuesta.

» Respuesta incorrecta: tras enviar una peticién a la maqguina de A/A, el

KLIC-MITT ha obtenido una respuesta inesperada.

& Errores de la maquina de A/A: se trata de errores reportados por la propia
unidad de A/A. El KLIC-MITT puede notificar al bus KNX el cédigo del error
reportado, si bien se recomienda consultar la documentacion especifica de la

maquina de A/A para identificar su causa.

PARAMETRIZACION ETS

La gestion de errores no requiere la configuracién de ningun pardmetro. Los siguientes

objetos estaran disponibles por defecto:
«® Objetos de errores internos:
» “[AA] Error interno: configuracién” (un bit).
» “[AA] Error interno: sin respuesta” (un bit).
» “[AA] Error interno: respuesta incorrecta” (un bit).

En caso de detectarse alguno de los tres errores internos, se enviara
periédicamente con valor “1” el objeto correspondiente. Una vez cese el

error, el objeto se enviara una Unica vez con valor “0".
«® Errores de la maquina de A/A:
» “[AA] Error unidad AA: error activo” (un bit).
» “[AA] Error unidad AA” (14 bytes).

En caso de que la unidad de A/A informe de algun error, se enviara el primer
con valor “1”, mientras que el segundo enviara el correspondiente codigo de
error. Una vez cese el error, se enviara el objeto binario con valor “0". Se
recomienda consultar la documentacién de la unidad de A/A para mas

informacion sobre los cédigos de error.
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

KLIC-MITT

£ “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado

especifico, porque asi lo establezcan o restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

NUumero Tamano E/S Banderas Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

Nombre

Funciéon

1 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1’ Envio de '1' periédicamente
2,6,10|2Bytes| S [CTR - - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [Ex] Temperatura actual \Valor del sensor de temperatura
3,7,11| 1Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobreenfriamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
4,8,12| 1Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobrecalentamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
5,9,13| 1Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de sonda 0 = No alarma; 1 = Alarma
14é620' 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] Bloquear Entrada 1 = Bloqueada; O = Desbloqueada

1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [EX] [Puls. Corta] O Envio de O
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 1 Envio de 1
1 Bit E|CT-W - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir persiana Envio de O (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [EX] [Puls. Corta] Subir/Bajar persiana Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 (EIEELE[IPUIS' Corta] Parar persiana / paso Envio de O (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step o/1 gi’go[P“'s' Corta] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso Conmutacion 0/1 (Parar/Paso arriba/abajo)
15, 21 conmutado
.27 0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
0x2 (Reducir 50%0)
0x3 (Reducir 25%)
0x4 (Reducir 12%)
0x5 (Reducir 6%)
. . . 0x6 (Reducir 3%)
4 Bit C T - - - |[DPT_Control_Dimming 0x7 (Reducir 1%) [EX] [Puls. Corta] Aumentar luz Aumentar luz
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OxA (Subir 50%)
0xB (Subir 25%)
OxC (Subir 12%)
OxD (Subir 6%)
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OXE (Subir 3%)

OxF (Subir 1%0)

0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%0)

4 Bit C T - - - |[DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [EX] [Puls. Corta] Disminuir luz Disminuir luz
0x9 (Subir 100%)

OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%0)

4 Bit C T - - - |[DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [EX] [Puls. Corta] Aumentar/Disminuir luz Conmutacion aumentar/disminuir luz
0x9 (Subir 100%)

OxF (Subir 1%)

1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Dimmer ON Envio de 1 (ON)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [EX] [Puls. Corta] Dimmer OFF Envio de O (OFF)
1 Bit E|CT-W - DPT_Switch 0/1 [EX] [Puls. Corta] Dimmer ON/OFF Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT---| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [EX] [Puls. Corta] Grabar escena Envio de 128-191
1Bit |E/SICTRW - DPT_Switch 0/1 [EX] [Interruptor/Sensor] Flanco Enviode 0o 1
1 Byte CT---|DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (entero) [0 - 255
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% Egéacgpn‘igj'egorta] Valor constante 0% - 100%
2 Bytes CT---|DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (entero) [0 - 65535
2 Bytes CT--- 9.xxx -671088.64 - 670760.96 f[ligrffe“)'s' Corta] Valor constante (coma /55 en coma flotante

[EX] [Puls. Corta] Estado de la persiana

1Byte [ E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% 0% = Arriba; 100% = Abajo

16, 22, (entrada)
28 i
1Byte | E |[C--w- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Estado del dimmer 0% - 100%
(entrada)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] O Envio de O
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [EX] [Puls. Larga] 1 Envio de 1
1 Bit E [CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
17. 23 1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
ég ' 1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir/Bajar persiana Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 (EIEELE[IPUIS' Larga] Parar persiana / paso Envio de O (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 in));]jo[Puls. Larga] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Parar persiana / paso Conmutacion 0/1 (Parar/Paso arriba/abajo)
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conmutado
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%b)
4 Bit C T - - - |[DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [EX] [Puls. Larga] Aumentar luz f:li'lé‘gré?]a -> Aumentar; Soltar -> Detener
0x9 (Subir 100%) g
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%b)
4 Bit C T - - - |[DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [EX] [Puls. Larga] Disminuir luz f:li'lé‘gré?]a -> Disminuir; Soltar -> Detener
0x9 (Subir 100%) g
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
4 Bit C T - - - |DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [EX] [Puls. Larga] Aumentar/Disminuir luz PDléltsénI;arr?: LTa,‘i:\ilé?entar/Dlsmlnuw; Soltar ->
0x9 (Subir 100%) 9
OxF (Subir 19%0)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Dimmer ON Envio de 1 (ON)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [EX] [Puls. Larga] Dimmer OFF Envio de O (OFF)
1 Bit CT-W - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Dimmer ON/OFF Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT---| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [EX] [Puls. Larga] Grabar escena Envio de 128-191
1 Bit CTR-- DPT_Alarm o/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Alarma: averia, |1 _ zjarma: 0 = No Alarma
sabotaje, linea inestable
2 Bytes CT--- 9.3xx -671088.64 - 670760.96 ]Eli’grffe‘;'s' Larga] Valor constante (coma  \, . en coma flotante
2 Bytes CT---|DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (entero) [0 - 65535
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
1 Byte CT---|DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (entero) [0 - 255
18é§4' 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Ex] [Soltar Puls. Larga] Parar persiana Soltar -> Parar persiana
1 Byte C--w- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado del dimmer 0% - 100%
19, 25, (entrada)
31 i
1 Byte C--W- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado de la persiana 0% = Arriba; 100% = Abajo
(entrada)
32 1 Byte C--W -| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: entrada \Valor de escena
33 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: salida \Valor de escena
34, 63, | 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Luminosidad 0-100%

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://support.zennio.com

KLIC-MITT

27


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

KLIC-MITT

“Zennio
92
35, 64, . T . N .
93 1 Bit CTR-- DPT_Alarm 0/1 [EX] Error de circuito abierto 0 = No error; 1 = Circuito abierto
36, 65, . R _ A N
94 1 Bit CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de cortocircuito O = No error; 1 = Cortocircuito
37é566’ 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Estado de presencia (Porcentaje) 0-100%
1=Confort
EEE 1 Byte CTR-- DPT_HVACMode 3=Star]dpy [Ex] Estado de presencia (HVAC) Auto, C_qnfort, Standby, Econémico,
96 3=Econdémico Proteccion
4=Proteccion
39, 68, 1 Bit CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Estado de presencia (Binario) \Valor binario
97 1 Bit CTR-- DPT_Trigger 0/1 [Ex] Detector de presencia: salida de esclavo|l = Movimiento detectado
40, 69, 1 Bit C--W -| DPT_Window_Door 0/1 [Ex] Disparador de deteccién de presencia valor b'f‘a”" para disparar la deteccion de
98 presencia
41, 70, 1 Bit C-o-w- DPT_Trigger o/1 [Ex] Deteccién de presencia: entrada de 0 = Nada; 1 = Deteccion desde dispositivo
99 esclavo esclavo
42 0L | 2Bytes| £ |C - - W -| DPT_TimePeriodsec 0-65535 E}'Z’;]egetecc'on de presencia: tiempo de |5 55535 s,
43. 72, | 3 Bytes| E |C - - W -| DPT_TimePeriodSec 1-65535 [Ex] Deteccion de presencia: tiempo de | gre3s o
101 escucha
441’0723’ 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: habilitar Dependiente de los parametros
451’024’ 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] Detecciéon de presencia: dia/noche Dependiente de los parametros
48, 75, 1 Bit CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Deft'ecmon de presencia: estado de 0 = No ocupado; 1 = Ocupado
104 ocupacion
SCN(CE 1 Bit C--W- DPT_Trigger 0/1 [Ex] Deteccion de movimiento externo 0 = Nada; 1 = Deteccion de un sensor
105 externo
481’0767’ 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [C1] Estado de deteccién (Porcentaje) [0-100%
1=Confort
49, 78,1 1 Byte CTR--| DPT_HVACMode 2=Standby [Ex] [C1] Estado de deteccion (HVAC) Auto, Confort, Standby, Economico,
107 3=Econdémico Proteccion
4=Proteccion
5%'029' 1 Bit CTR-- DPT_Switch o/1 [Ex] [C1] Estado de deteccion (Binario) Valor binario
51, 80, . . - . .
109 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [C1] Habilitar canal Dependiente de los parametros
52, 81, . . _ S L.
110 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [C1] Forzar estado 0 = No deteccidn; 1 = Deteccién
531’1?_2’ 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [C2] Estado de deteccion (Porcentaje) [0-100%
54, 83, | 1 Byte CTR-- DPT_HVACMode 1=Confort [Ex] [C2] Estado de deteccion (HVAC) Auto, Confort, Standby, Econémico,
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112 2=Standby Proteccion
3=Econémico
4=Proteccion
551'124’ 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [Ex] [C2] Estado de deteccion (Binario) \Valor binario
561'125' 1Bit | E|c--w- DPT_Switch o/1 [Ex] [C2] Habilitar canal Dependiente de los parametros
571'1856' 1Bit | E |Cc--w- DPT_Switch o/1 [Ex] [C2] Forzar estado 0 = No deteccion; 1 = Deteccién
58, 87, . - .
116 1Byte [ S |CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [C3] Estado de deteccion (Porcentaje) [0-100%
1=Confort
59,88, | 1gyte | s [cTR--| DPT_HVACMode 2=Standby [Ex] [C3] Estado de deteccion (HVAC) Auto, Confort, Standby, Economico,
117 3=Econdmico Proteccion
4=Proteccion
601’1889’ 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [Ex] [C3] Estado de deteccion (Binario) \Valor binario
611'130’ 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [C3] Habilitar canal Dependiente de los parametros
621’2%1’ 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [C3] Forzar estado 0 = No deteccién; 1 = Deteccion
121-152| 1 Bit E [C--W- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada 1 Binary Dato de entrada (0/1)
153-168| 1 Byte | E [C - - W - [ DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada 1 1 byte Dato de entrada (0-255)
DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535
169 2 Bytes| E |C --W -| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] (2 bytes) Dato de entrada 1 2 bytes Dato de entrada
DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00
185-192| 4 Bytes| E [C - - W - | DPT_Value_4_Count DPT_Value_4_Count [FL] (4 bytes) Dato de entrada 1 4 bytes Dato de entrada
1 Bit S|CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién X - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte [ S |CTR--|DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Sin signo
2Bytes| S |C TR --|DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Sin signo
193-202| 4 Bytes| S |C TR - - | DPT_Value_4_Count ~2147483648 - [FL] Funcién X - Resultado (4 bytes) Con signo
Y —vaue A 2147483647 Y 9
1Byte [ S |CTR- - DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Bytes| S |[C TR --| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S |CTR- - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Flotante
203 | 1Byte |E/s|© Tj W' bPT_sceneControl 0-63; 128-191 [AA] Escena (1) i gi)(EJeCUtar 1-64); 128 - 191 (Guardar
0 = Auto
1 = Calentar _ ST, - -
204 | 1Byte | E |C - - W -|DPT_HVACContrMode 3 = Enfriar [AA] Modo 0 = Automatico; 1 = Calentar; 3 = Enfriar; 9
O = Ventilaciéon; 14 = Aire Seco
9 = Viento
14 = Seco
205 1Byte [ S |CTR --|DPT_HVACContrMode 0 = Auto [AA] Modo (estado) 0 = Automatico; 1 = Calentar; 3 = Enfriar; 9
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1 = Calentar = Ventilacién; 14 = Aire Seco
3 = Enfriar
9 = Viento
14 = Seco
206 1 Bit E|C--W- DPT_Heat_Cool 0/1 [AA] Modo simplificado 0 = Enfriar; 1 = Calentar
207 1 Bit S|CTR-- DPT_Heat_Cool 0/1 [AA] Modo simplificado (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
208 1 Bit E|[C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] On/Off 0 = Off; 1 = On
209 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
210 1 Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [AA] Error interno: configuracién Lrj:apaz de establecer comunicacion con el
211 1 Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [AA] Error interno: sin respuesta No se recibe respuesta del AA
212 1 Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [AA] Error interno: respuesta incorrecta Respuesta recibida con errores
213 1 Bit E [C--W- DPT_Alarm 0/1 [AA] Error unidad AA: error activo Error en la unidad de AA
214 |14 Bytes| S |CTR --| DPT_String_ASCII - [AA] Error unidad AA: cédigo de error Ver manual de la unidad de AA
. . i . [0]% = Automatico; [0.4...50.2]% = V1;
- - - 05 - 0,
1Byte | E |C w DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje [50.6...100]% = V2
1Byte | E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje [0.4...50.2]% = V1; [50.6...100]% = V2
. . i . [0]% = Automatico; [0.4...33.3]% = V1;
- - - 05 - 0,
1Byte | E |C w DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje [33.7...66.7]% = V2; [67.1...100]% = V3
% = . % = .
215 1Byte [ E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje [0.4...33.3]% = V1; [33.7...66.7]% = V2;

[67.1...100]% = V3

[0]% = Automatico; [0.4...25.1]% = V1;
1Byte | E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje [25.5...50.2]% = V2; [50.6...75.3]% = V3;
[75.5...100]%= V4

[0.4...25.1]% = V1; [25.5...50.2]% = V2;

- - i 05 - 0, i - i

1Byte | E |C w DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje [50.6...75.3]% = V3; [75.5...100]%= V4

1Byte [ S |CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje (estado) [Automatico = 0%; V1 = 50.2%; V2 = 100%

1Byte | S |[CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje (estado) [V1 = 50.2%; V2 = 100%

. . . Automatico = 0%; V1 = 33.3%; V2 =
- 05 - 0, - ? ?

1Byte [ S |CTR DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje (estado) 66.7%: V3 = 100%

216 1Byte [ S |CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje (estado) |[V1 = 33.3%; V2 = 66.7%; V3 = 100%
. . . Automatico = 0%; V1 = 25.1%; V2 =
P 04 - 0, - ? 4
1Byte | S |CTR DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje (estado) 50.2%: V3 = 75.3%: V4 = 100%
= [ = 0/ - = O/ -

1Byte [ S |CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Ventilador: control porcentaje (estado) \;1100%2'1A)’ V2 =50.2%; V3 = 75.3%; V4

1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] Ventilador: automéatico (1))= Automatico On; 1 = Automatico Off (vel.
217 v — v

1Bit | E|Cc--w- DPT_Switch o/1 [AA] Ventilador: automatico gn_ Automatico Off (vel. 1); 1 = Automatico
218 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] Ventilador: automético (estado) 0 = Automatico On; 1 = Automatico Off

1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] Ventilador: automético (estado) 0 = Automatico Off; 1 = Automético On
219 1 Bit E [C--W- DPT_Step 0/1 [AA] Ventilador: control por pasos 0 = Disminuir; 1 = Aumentar
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1 Bit E [C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: movimiento ?pzsl\lllt;wmlento On; 1 = Movimiento Off
220 ———— —
1Bit | E|[C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: movimiento gn_ Movimiento Off (pos. 1); 1 = Movimiento
291 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: movimiento (estado) 0 = Movimiento On; 1 = Movimiento Off
1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: movimiento (estado) 0 = Movimiento Off; 1 = Movimiento On
1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: automético (()ijAlu)tomatlco On; 1 = Automatico Off
222 y — —
1Bit | E[C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: automatico gn_ Automatico Off (pos. 1); 1 = Automatico
223 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: automatico (estado) 0 = Automatico On; 1 = Automético Off
1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [AA] Lamas: automatico (estado) 0 = Automatico Off; 1 = Automético On
224 1 Bit E [C--W- DPT_Step 0/1 [AA] Lamas: control por pasos 0 = Disminuir; 1 = Aumentar
[0]% = Mov.; [0.4...25.1]% = P1;
1Byte [ E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: control porcentaje [25.5...50.2]% = P2; [50.6...75.3]% = P3;
[75.5...100]%= P4
. . . [0.4...25.1]% = P1; [25.5...50.2]% = P2;
- - - 05 - 0,
1Byte | E |C w DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: control porcentaje [50.6...75.3]% = P3; [75.5...100]%= P4
225 [0]% = Mov.; [0.39...20]% = P1;
1Byte | E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: control porcentaje [20.39...40]% = P2; [40.39...60]% = P3;
[60.39...80]%= P4; [80.39...100]%= P5
[0.39...20]% = P1; [20.39...40]% = P2;
1Byte | E |C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: control porcentaje [40.39...60]% = P3; [60.39...80]%= P4;
[80.39...100]%= P5
. S . Mov. = 0%; P1 = 25.1%; P2 = 50.2%; P3 =
- 05 - 0, - ? ? ?
1Byte [ S |CTR DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: posicion porcentaje (estado) 75.3%: P4 = 100%
= %: = %: = 00
1Byte | S |[CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: posicion porcentaje (estado) P:1100202'1A)’ P2 = 50.2%; P3 = 75.3%; P4
226
. S . Mov. = 0%; P1 = 20%; P2 = 40%; P3 =
P 04 - 0, - 4 ’ ’
1Byte | S |CTR DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: posicion porcentaje (estado) 60%: P4 = 80%: P5 = 100%
. S . P1 = 20%; P2 = 40%; P3 = 60%; P4 =
- 05 - 0, - ’ ? ?
1Byte [ S |CTR DPT_Scaling 0% - 100% [AA] Lamas: posicion porcentaje (estado) 80%: P5 = 100%
227 |2Bytes| S |[CTR--| DPT Value_Temp -273,00 - 670760,00  |[AA] Temperatura medida por el AA °C
228 2Bytes| E |[C--W - DPT_Value_Temp 16,00 — 31,00 [AA] Temperatura de consigna [16 ... 31] °C
229 2Bytes| S |CTR- - DPT_Value_Temp 16,00 — 31,00 [AA] Temperatura de consigna (estado) [16 ... 31] °C
230 1 Bit E [C--W- DPT_Switch 0/1 [AA] Apagado automatico 0 = Desactivar; 1 = Activar
231 1 Bit S|CTR-- DPT_State 0/1 [AA] Apagado automéatico (estado) 0 = Inactivo, 1 = Activo
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