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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones Pagina(s)

[1.0] ¢ Correccion en la imagen de la portada. }

Aclaracion en la seccion de Instalacion para una correcta

[1.0]_b , L 5
configuracion.
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1 INTRODUCCION

1.1 KLIC-MITTE

El KLIC-MITTE de Zennio es una nueva pasarela que permite la comunicacion
bidireccional entre un sistema de control domético KNX y los sistemas de climatizacion
y gestion de agua caliente sanitaria de Mitsubishi Electric Ecodan a través de la

interfaz IT Terminal.

Gracias a la bidireccionalidad, el sistema de aire acondicionado puede controlarse
desde la instalacion domdética de forma equivalente a como se hace mediante sus
propios controles. Al mismo tiempo, el estado real de la maquina puede comprobarse y

enviarse al bus KNX para su seguimiento.
Las caracteristicas mas destacables del KLIC-MITTE son:

«® Comunicacion bidireccional con unidades Ecodan ME (Mitsubishi Electric) a

través del conector IT Terminal (CN105).

& Control de las funciones principales de la unidad Ecodan: On/Off,

temperatura, modo de funcionamiento...

«® Control e identificacion de errores, tanto propios de la unidad como
derivados del proceso de comunicacion con el KLIC-MITTE.

«#® Dos entradas analdgico-digitales, para la conexién de sondas de

temperatura, detectores de movimiento o pulsadores e interruptores binarios.
«® 10 funciones l6gicas multioperacion personalizables.

«® Heartbeat o confirmacion periddica de funcionamiento.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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1.2 INSTALACION

1.- Led de Prog./Test.

2.- Boton de Prog./Test.

3.- Entradas analégico-digitales.

4.- Cable de conexion al terminal IT.

5.- Conexion KNX.

Figura 1. Diagrama de elementos

El dispositivo KLIC-MITTE se conecta al bus KNX a través del terminal de conexion
incorporado (5). Una vez que se alimenta el dispositivo con tension a través del bus, se

pueden descargar la direccion fisica y el programa aplicacion KLIC-MITTE.

Este dispositivo no necesita de fuente de alimentacion externa, pues se alimenta a
través del bus KNX.

A continuacion, se presenta una descripcion de los elementos principales:

«® Botdn de Prog./Test (2): una pulsacion sobre este botéon sittia al dispositivo
en modo programacion, con lo que el indicador led (1) se encendera en rojo.

Nota: si este botdn se mantiene pulsado al aplicar tension de bus, el dispositivo

entra en modo seguro. El led parpadeara en rojo cada 0,5 s.

«® Entradas analdgico-digitales (3): puertos para la conexion de interruptores,

pulsadores, sensores de movimiento, sondas de temperatura, etc.

& Cable de conexidon (4): cable con conector CN105 que permite la
comunicacion entre el KLIC-MITTE y la unidad. A tal efecto, debera conectarse

este cable al conector Terminal IT de la placa base de la unidad.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/

5


https://www.zennio.com/
https://support.zennio.com/

“*Zennio KLIC-MITTE

Figura 2. Conexion del KLIC-MITTE a la maquina Ecodan

Importante: KLIC-MITTE esta disefiado para sistemas de control FTC5. Para otros
sistemas de control debe tenerse en cuenta que muchas funciones estan deshabilitadas,
por lo que algunas de las parametrizaciones programadas en el dispositivo podran ser

obviadas.

Nota: Para una correcta parametrizacién y comportamiento de KLIC-MITTE, se debe
tener en cuenta que las unidades de los sistemas de control FTC5 disponen de unos
switches internos que permiten habilitar y deshabilitar ciertas caracteristicas de la

misma. Consultar el manual de la unidad Mitsubishi para mas informacion.

Para obtener informacion detallada acerca de las caracteristicas técnicas del KLIC-
MITTE, asi como informacion de seguridad y sobre el proceso de instalacién, consultese
la hoja técnica incluida en el embalaje original del dispositivo y también disponible en

http://www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Dependiendo de la configuracién, durante el arranque del dispositivo se ejecutaran
algunas acciones especificas. El integrador puede configurar un estado inicial para la
maquina tras restaurarse la tension de bus, asi como el envio de ciertos objetos al bus

KNX, segun se describe en las siguientes secciones de este documento.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tension, el dispositivo interrumpiré cualquier
accion pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda recuperar una vez se

restablezca el suministro de energia.
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Tras importar la correspondiente base de datos en ETS y afadir el dispositivo a la
topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion comienza accediendo a la

pestafia de parametros del dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

La primera pantalla parametrizable disponible por defecto es “General”’. Desde esta

pantalla se pueden activar/desactivar todas las funciones necesarias:

General Pasarela Ecodan

Entradas

+ Pasarela Ecodan . .-
Funciones légicas

Heartbeat (confirmacion periédica de

funcionamiento)

Figura 3. General

& Pasarela Ecodan [habilitado]*: incluye las funciones propias del KLIC-MITTE
relativas a la comunicacion con la unidad Ecodan y con la gestién del sistema
de control de climatizaciéon y agua caliente sanitaria. Para mas informacion,

ver seccion 2.2.

«® Entradas [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia “Entradas” en

el menu de la izquierda. Para mas informacion, ver la seccion 2.3.

«® Funciones légicas [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

“Funciones légicas” en el menu de la izquierda. Para mas informacién, ver la

seccion 2.4.

«® Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento)

[inhabilitado/habilitado]: este pardmetro permite al integrador afiadir un objeto

de 1 bit ({Heartbeat] Objeto para enviar ‘1’”) que se enviara periddicamente

! Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este documento,
de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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con el valor “1” con el fin de notificar que el dispositivo esta en funcionamiento

(sigue vivo).

Heartbeat (confirmacion penddica de
funcionamientao)

Pericdo 1

min hd

Figura 4. Heartbeat

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo
de hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el
periodo parametrizado.

Independientemente de los parametros anteriores, los siguientes objetos aparecen
disponibles por defecto:

& “[General] On/Off” y “[General] On/Off (estado)”: permiten encender (valor
“1”) y apagar (valor “0”) la unidad Ecodan o consultar el estado actual,

respectivamente.
«® Diversos objetos de error. Ver seccion 2.2.33.

& “[Climatizaciéon] Funcionamiento (estado)” vy “[Climatizacion]
Permitido/Prohibido (estado)”: permite consultar si la maquina se encuentra

“‘parada” o “en funcionamiento” o si su uso esta “Prohibido” o “Permitido”,

respectivamente para cada objeto.

& ‘[Climatizacion] [Zona 1] Consigna de temperatura” y “[Climatizacién]
[Zona 1] Consigha de temperatura (estado)”: permiten establecer la
consigna de temperatura deseada o leer el valor actual, respectivamente. Ver

la seccion 2.2.1 para mas informacion.

«® ‘[Climatizacién] [Zona 1] Modo de control de temperatura (estado)”:
permiten conocer el tipo de control que efectia la maquina (Flujo/Sala/curva

de compensacion). Ver la seccién 2.2.1 para mas informacion.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2.2 PASARELA ECODAN

2.2.1 CONFIGURACION
El KLIC-MITTE permite la supervision y el control de la maquina Ecodan.

A través del bus KNX se podra enviar al KLIC-MITTE las 6rdenes para controlar las

siguientes funciones basicas:
«® Encendido/apagado de la maquina Ecodan.
«® Control y supervision de la climatizacién:

» Estado de funcionamiento y permision de la climatizacién: permite
conocer si la maquina se encuentra en funcionamiento y si esta permitido

el mismo.

> Modo de climatizacion: en funcion de las caracteristicas de la unidad, se

puede controlar y conocer el modo de climatizacién, entre calor y enfriar.

» Temperatura de consigna de la maquina para la climatizacién de las
zonas disponibles. Esta puede ser modificada dentro de un rango de
valores segun el modo de control de temperatura seleccionado.

> Permite controlar 1 o 2 zonas de climatizacion.

» Modo de control de la temperatura de climatizacion: KLIC-MITTE
permite conocer el estado del modo de control de temperatura (temperatura
de flujo, de la sala o curva de compensacion), el control del cambio de modo

sélo se puede efectuar desde el mando cableado.

e Temperatura de flujo: este modo permite establecer una consigna de

fluido para calefaccion o refrigeracién cuyos rangos seran:
o Calefaccion: [25...60] °C
o Refrigeracion: [5...25] °C

e Temperatura de la sala: permite establecer una temperatura de sala de

consigna para el modo calefaccion.

o Calefaccion: [10...30] °C

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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e Curva de compensacion: control pensado para ser modificado desde
el mando cableado. Carece de sentido el envio de consighas desde
KLIC-MITTE en este modo.

Nota: Cuando se establezca control por curva de compensacion en modo
calefaccion, se debe tener en cuenta que, en ese caso, el control de la
temperatura lo realiza integramente la maquina, por lo que cualquier

consigna de temperatura enviada al KLIC MITTE sera ignorada,

devolviendo seguidamente por el objeto de estado la consigna de
temperatura de flujo que ha calculado la maquina usando la curva de
compensacion. De esta forma, lo que se muestra en el mando y en el
objeto de estado de la temperatura de consigna del KLIC en este modo
es:

o Mando cableado: incremento o decremento de temperatura que
desee realizar el usuario sobre la consigna de flujo calculada por la

maquina.

o KLIC-MITTE: consigha de flujo resultante de aplicar la curva de
compensacion interna de la maquina mas el incremento que desee el

usuario desde el mando cableado.

«# Control y supervisién del Agua Caliente Sanitaria (ACS): la unidad basa
su funcionamiento en la activacion de una bomba de calor que calienta el agua

hasta la temperatura deseada.

» Temperatura de consigna: temperatura a la que sera calentada el agua
del depésito de ACS.

» Estado de funcionamiento y permisién del ACS: permite discernir
cuando la maquina esta calentando agua y cuando no y si esta permitido

su funcionamiento.
Por otra parte, el KLIC-MITTE permite configurar las siguientes funciones avanzadas.

«# Modos avanzados: permite habilitar objetos para la activacion del modo
vacaciones general, y de los modos economia y forzado en el sistema de
ACS.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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«® Configuracién inicial: permite definir el valor inicial deseado para los estados

de la unidad tras programarse o reiniciarse el dispositivo.

Asimismo, el KLIC-MITTE proporciona la funcién de gestién de errores (ver seccién
2.2.33), que permite el envio al bus de mensajes en caso de la maquina notifique algin

error.

PARAMETRIZACION ETS

La ventana “Configuracion” de la pasarela Ecodan proporciona los siguientes

parametros:
General TIPC DE UNIDAD
Mado de climatizacion disponible O Calefaccion Refrigeracion/Calefaccion
— Pasarela Ecodan
Nimero de zonas disponibles (o) 2

Configuracién . o
Agua Caliente Sanitaria (ACS)

MODOS AVANZADCS

Mados avanzados

MODOS DE REFRIGERACION/CALEFACCION TRAS DESCARGA ETS
Zona 1l

Mado de calefaccion tras descarga ETS Temperatura de flujo =

CONFIGURACION INICIAL

Configuracion inicial O Por defecta Personalizada

Figura 5. Pasarela Ecodan. Configuracion.

TIPO DE UNIDAD

® Modo de climatizacién disponible [Calefaccidn / Refrigeracion/Calefaccion].

En caso de seleccionar “Refrigeracion/Calefaccién”, se habilitaran los

siguientes objetos de un 1 bit: “[Climatizacién] Modo de funcionamiento” y
“[Climatizacion] Modo de funcionamiento (estado)”. Estos permitiran
elegir bajo qué modo (frio o calor) funcionara la maquina y supervisar el estado

de la misma.

«® Numero de zonas disponibles [1 / 2]: indica el nimero de zonas soportadas
por la maquina. En funcion de cudl sea, se mostraran los objetos
correspondientes a la segunda zona. De manera genérica, los objetos

mostrados por zona seran:

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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» “[Climatizacion] [Zona X] Consigna de temperatura”: permite establecer
la consigha deseada en funcién del modo en el que se realice el control de

la temperatura.

» “[Climatizacion] [Zona X] Consigna de temperatura (estado)”: permite
conocer la temperatura de consigna en la que se encuentra trabajando la

maquina.

> “[Climatizacion] [Zona X] Modo de control de temperatura (estado)”:
objeto de 1 byte que permite conocer el estado del modo de control de

temperatura. Los modos disponibles quedan recogidos en la Tabla 1.

Valor del objeto Modo de la maquina
0 Temperatura de flujo
1 Temperatura de la sala
2 Curva de compensacién

Tabla 1. Modos de control de temperatura.

«® Agua Caliente Sanitaria (ACS) [habilitado/inhabilitado]: permite mostrar u

ocultar los objetos y pardmetros de “Configuracion inicial” vinculados a la
gestion del ACS(ver seccion 2.2.2). Los objetos son los siguientes:

» “[ACS] Funcionamiento (estado)”: objeto de 1 bit que permite conocer si
el sistema de gestion de agua caliente sanitaria se encuentra parado o en

funcionamiento.

» “[ACS] Permitido/Prohibido (estado)” objeto de 1 bit para conocer si esta

permitido o prohibido que el sistema de ACS sea controlado.

» “[ACS] Consigna de temperatura” y “[ACS] Consigna de temperatura
(estado)”: permite establecer y supervisar la consigna de temperatura para

el agua del tanque. Rango: [40...60] °C
MODOS AVANZADOS

«® Modos avanzados [habilitado/inhabilitado]: permite mostrar u ocultar los

siguientes objetos, asi como la configuracion de los estados iniciales
correspondientes, si se ha seleccionado la configuracion inicial como

personalizada (ver seccion 2.2.2):

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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» “[General] Modo vacaciones” y “[General] Modo vacaciones (estado)”:
objetos de 1 bit para controlar y supervisar la activacion del modo

vacaciones.

Ademads, el sistema de gestion de agua caliente sanitaria cuenta con dos
modos de funcionamiento independientes. Los objetos de 1 bit destinados a

controlarlos y supervisarlos son los siguientes:

> “[ACS] Modo economia” y “[ACS] Modo economia (estado)”. El valor
“1” activa el modo economia, mientras que el valor “0” recupera el modo
normal. Mediante “[ACS] Modo economia (estado)” se puede conocer el

modo de consumo en el que se encuentra la unidad.

» “[ACS] Modo forzado” y “[ACS] Modo forzado (estado)”. El envio del
valor “1” a través del “[ACS] Modo forzado” provocara la activacion del

agua caliente, aun cuando el ACS esté en modo “Prohibido”.
MODOS DE REFRIGERACION/CALEFACCION TRAS DESCARGA ETS
Zonal/Zona?2

«® Modo de calefaccidn/refrigeracion tras descarga ETS [Temperatura de

flujo / Temperatura de la sala / Curva de compensacion]: permite indicar cudl

sera el modo de control de la temperatura tras programacion para el modo
calefaccion. Para el modo refrigeracion, por restricciones intrinsecas a la

unidad, solamente estéa disponible la opcion “Temperatura de flujo”.

Nota: Si se estable la zona 1 con “Temperatura de la sala”, la zona 2 no

mostrard esa opcidon. La maquina no permite que existan dos zonas

funcionando de este modo.
CONFIGURACION INICIAL

& Configuracion inicial [Por defecto / Personalizada]: habilita o inhabilita la

pestaina “Configuracion inicial” en el menu de la izquierda. Para mas

informacion, ver la seccion 2.2.2.
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2.2.2 CONFIGURACION INICIAL

La configuracion inicial personalizada permite establecer el estado que, tras una
programacion o un reinicio del dispositivo, el KLIC-MITTE enviara a la maquina. Este

estado se define en términos de On/Off, agua caliente sanitaria y climatizacion.

Ademas, opcionalmente, se puede activar el envio de este estado al bus KNX.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez seleccionada “Personalizada” en la opcién Configuracién inicial de la pestafia
“Configuracion” (ver seccion 2.2.1), aparece una nueva pestafia denominada

Configuracién inicial, con los siguientes parametros:

General GEMERAL

On/Off Ultimo -
= Pasarela Ecodan

- - AGUA CALIENTE SAMNITARIA
Configuracion

Maodo forzado Mo dispenible (On/Off)
Configuracion inicial
Maodo economia Ultirno -
Consigna
Valor Ultimo

CLIMATIZACION

Modo de funcionamiento Ultimo =
Zona 1
Consigna
Valar Ultimo
Zona 2
Consigna
Valar Ultimo

Envio inicial de estados

Figura 6. Pasarela Ecodan. Configuracion inicial

GENERAL

£ On/Off [Ultimo / On / Off].

En caso de habilitar Agua Caliente Sanitaria (ACS) en la pestafa “Configuracion” (ver

seccion 2.2.1), apareceran los siguientes parametros:

AGUA CALIENTE SANITARIA

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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& Modo forzado [Ultimo / On / Off ]. Requiere que el estado general de la maquina

sea On para estar disponible.

& Modo economia [Ultimo / On / Off].

Nota: la configuracion inicial de los modos de ACS sdélo estara disponibles en caso

de habilitar modos avanzados en la pestafia de “Configuracion” (ver seccion 2.2.1)

# Consigna [inhabilitado/habilitado]:

> Valor:

e Ultimo: soélo disponible si el parametro Consigna permanece

inhabilitado.
e 40...60°C: valor concreto de la temperatura de consigna.
CLIMATIZACION

& Modo de funcionamiento: [Ultimo / Enfriar / Calentar].

Zona l/ Zona 2:

& Consigna [inhabilitado/habilitado], podra elegirse para cada zona:

> Valor:

e Ultimo: soélo disponible si el parametro Consigna permanece

inhabilitado.

e 5...25...60 °C: valor concreto de la temperatura de consigna. El rango

disponible varia en funcién del modo de funcionamiento seleccionado.

& Envio inicial de estados [inhabilitado/habilitado]: si se habilita esta opcion, se

enviaran los correspondientes objetos de estados al bus KNX con el retardo

indicado [0...3600][s].

Nota: aungque no se habilite la opcion de enviar la configuracion inicial, los envios
de los estados podrian igualmente tener lugar si el estado inicial configurado es

diferente al que tenga en ese momento la maquina.

Nota: Si se selecciona “Ultimo” en alguno de los parémetros anteriores, se mantendra

el mismo valor que tuviese antes de su reinicio.
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15


https://www.zennio.com/
https://support.zennio.com/

“*Zennio KLIC-MITTE

2.2.3 GESTION DE ERRORES

El KLIC-MITTE puede gestionar dos tipos de error que no requieren de la configuracion

previa de ningun parametro:

«® Errorinterno o de comunicacion: se trata de un error propio del proceso de

comunicacion entre KLIC-MITTE y la maquina Ecodan.

En caso de que el KLIC sea incapaz de conectarse con la maquina, ésta deje
de responder o devuelva tramas erréneas, enviara el objeto binario
“[General] Error interno: comunicacién” con valor “1”. Cuando esto ocurra,
el LED verde se mantendra fijo. Una vez cese el error, el objeto se volvera a

enviar con valor “0”.

«® Errores de la maquina: se trata de errores reportados por la propia unidad.
KLIC-MITTE puede natificar al bus KNX el codigo del error reportado, si bien
se recomienda consultar la documentacién especifica de cddigos de error
Mitsubishi para identificar su causa.

En caso de que la unidad informe de algun error, se enviara el objeto binario
“[General] Error de unidad: error activo” con valor “1”, mientras que el objeto
de 14 bytes “[General] Error unidad: cédigo de error” enviard el
correspondiente cédigo de error. Una vez cese el error, se enviara el objeto
binario con valor “0” y el cédigo de error “0”. Se recomienda consultar la
documentaciéon de errores de Mitsubishi para mas informacion sobre los

cédigos de error.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2.3 ENTRADAS

El KLIC-MITTE incorpora dos puertos de entrada analdgico-digitales, cada uno de

los cuales se puede configurar como:
«® Entrada binaria, para la conexioén de un pulsador o un interruptor/sensor.
«® Sonda de temperatura, para conectar un sensor de temperatura.

& Detector de movimiento, para conectar un sensor de movimiento/luminosidad

de Zennio.

2.2.1. ENTRADA BINARIA

Consultar el manual especifico “Entradas binarias”, disponible en la seccion de

producto del KLIC-MITTE en el portal web de Zennio (www.zennio.com).

2.2.2. SONDA DE TEMPERATURA

Consultar el manual especifico “Sonda de temperatura”, disponible en la seccién de

producto del KLIC-MITTE en el portal web de Zennio (www.zennio.com).

2.2.3. DETECTOR DE MOVIMIENTO

Es posible conectar detectores de Zennio a los puertos de entrada del KLIC-MITTE.

Consultese el manual de usuario especifico “Detector de movimiento” disponible en la

seccion de producto del KLIC-MITTE del portal web de Zennio (www.zennio.com) para

tener informacion detallada acerca de la funcionalidad y la configuracion de los

pardmetros relacionados.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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2.4 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numéricas o en légica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de
comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

En el KLIC-MITTE pueden implementarse hasta 10 funciones légicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en un

maximo 4 operaciones consecutivas para cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicidn configurable, que sera
evaluada cada vez que active la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucién de las operaciones de la
funcién puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podra hacerse cada vez que la funcion se

ejecute, periddicamente o so6lo cuando el resultado difiera del anterior.

Consultese el documento especifico “Funciones l6gicas” (disponible en la seccion de

producto del KLIC-MITTE en la pagina web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en ETS.

https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

KLIC-MITTE

& “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado

especifico, porque asi lo establezcan o restrinjan el estdndar KNX o el propio programa de aplicacion.

Namero Tamaiio E/S Banderas| Tipo de dato (DPT) Rango funcional Funcion
1 1 Bit E |[C--W- DPT_Switch 0/1 [General] On/Off 0 = Off; 1 = On
2 1 Bit S |[CTR-- DPT_Switch 0/1 [General] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
3 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [General] Modo vacaciones 0 = Off; 1 = On
4 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [General] Modo vacaciones (estado) 0 = Off; 1 = On
5 1 Bit S |CTR-- DPT_Alarm 0/1 [General] Error de unidad: error activo Error en la unidad
6 14 Bytes] S |CTR -~ DPT_String_ASCII [General] Error de unidad: cédigo de error|Ver manual de la unidad
7 1 Bit S |CTR-- DPT_Alarm 0/1 [General] Error interno: comunicacion Incapaz de establecer comunicacion
8 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [Climatizacién] Funcionamiento (estado) |0 = Parado; 1 = En funcionamiento
9 18t | S [CTR-- DPT_Enable 0/1 Lerqoy acion] permitidorPronibido 0 = Prohibido; 1 = Permitido
10 1 Bit E |[C--W- DPT_Heat_Cool 0/1 [Climatizacidn] Modo de funcionamiento |0 = Enfriar; 1 = Calentar
11 1Bt | S |CTR--| DPT Heat Cool 0/1 [Climatizacién] Modo de funcionamiento | _ preiar. 1 = Calentar
(estado)
12, 15 2Bytes| E |C--w-| DPT value Temp -273,00° - 670760,000  |[Climatizacion][Zona x] Consigna de [5...60] °C
temperatura
13, 16 2Bytes| S |CTR--| DPT_Value Temp -273,00° - 670760,00° | -Climatizacion][Zona x] Consignade /5 4] oc
temperatura (estado)
14, 17 1Byte | S | CTR--|DPT_Temp_Ctrl_Mode ([jc"matizadé”][z"”a x] Modo de control $em;§:2?§rraat§e:alad§a?:;]02' 2 Curva de
e temperatura (estado) L.
compensacion
18 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [ACS] Funcionamiento (estado) 0 = Parado; 1 = En funcionamiento
19 1 Bit S |CTR-- DPT_Enable 0/1 [ACS] Permitido/Prohibido (estado) 0 = Prohibido; 1 = Permitido
20 2Bytes| E [C--W - DPT_Value_Temp -273,00° - 670760,00° [ACS] Consigna de temperatura [40...60] °C
21 2Bytes| S [CTR=-- DPT_Value_Temp -273,00° - 670760,00° [ACS] Consigna de temperatura (estado) [[40...60] °C
22 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [ACS] Modo economia 0 = Off; 1 = On
23 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [ACS] Modo economia (estado) 0 = Off; 1 = On
24 1 Bit E |[C--W- DPT_Switch 0/1 [ACS] Modo forzado 0 = Off; 1 = On
25 1 Bit S [CTR-- DPT_Switch 0/1 [ACS] Modo forzado (estado) 0 = Off; 1 = On
26, 30 2Bytes| S [CTR=-- DPT_Value_Temp -273,00° - 670760,00° [Ex] Temperatura actual \Valor del sensor de temperatura
27, 31 1 Bit S [CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobreenfriamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
28, 32 1 Bit S |CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobrecalentamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
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29, 33 1 Bit S |[CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de sonda 0 = No alarma; 1 = Alarma
34, 40 1 Bit E |C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] Bloquear entrada 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] O Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 1 Envio de 1
1 Bit E |[CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir/Bajar persiana Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 QEE%E“'S' Corta] Parar persiana / paso |z i, de 0 (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gi);}o[PUIs' Corta] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso Cor_lmutaa_on 0/1 (Parar/Paso
conmutado arriba/abajo)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. o - 0x7 (Reducir 1%)
4 Bit CT DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar luz Aumentar luz
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
35, 41 0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. . . . 0x7 (Re.(;I.ucir 1%) S I
4 Bit CT DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Disminuir luz Disminuir luz
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
i o)
4 Bit CT=-=-=- | DPT_Control_Dimming 0x7 (Reducir 1%) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar/Disminuir luz |Conmutacién aumentar/disminuir luz
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit E |CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On/Off Conmutacién 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Grabar escena Envio de 128-191
1Bit |E/S|ICTRW - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Flanco Enviode 0o 1
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[Ex] [Puls. Corta] Valor constante

0x7 (Reducir 1%)
0x8 (Detener)

1 Byte CT--- | DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 (entero) 0 - 255
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% Egglciit’tfj'e§°“a] Valor constante 0% - 100%
2 Bytes CT--- | DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 Egﬂe[ri‘;'s' Corta] Valor constante 0 - 65535
2 Bytes CT--- 9.xxx -671088.64 - 670760.96 %i’t‘;rffe“)'s' Corta] Valor constante (coma  \ /|, en coma flotante
1 Byte C--w- DPT_Scaling 0% - 100% Egﬂrg};‘; Corta] Estado de la persiana o, _ arriba: 100% = Abajo
36, 42
1 Byte C--w- DPT_Scaling 0% - 100% I[UE;‘](e[:;'jaf)ma] Estado del regulador de |50, _ 1000y,
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] O Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] 1 Envio de 1
1 Bit CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir/Bajar persiana Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gEﬁ%)a[PUIS' Larga] Parar persiana / paso Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gi);}O[PUIS' Larga] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Parar persiana / paso Cor_1mutaC|_on 0/1 (Parar/Paso
conmutado arriba/abajo)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
1o _ . -
37,43 4 Bit CT--~- [DPT_Control_Dimming 0x7 (Reducir 1%) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar luz Puls. Larga -> A_L'lmentar, Soltar ->
0x8 (Detener) Detener regulacion
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. . . . 0x7 (Reducir 1%) S Puls. Larga -> Disminuir; Soltar ->
4 Bit CT DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Larga] Disminuir luz Detener regulacion
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%) ) T
4 Bit CT--- |DPT_Control_Dimming [Ex] [Puls. Larga] Aumentar/Disminuir luz |FU!S: Larga -> Aumentar/Disminuir;

Soltar -> Detener regulacién
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0x9 (Subir 100%)

OXF (Subir 1%)

espera

1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit E [CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On/Off Conmutacién 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Grabar escena Envio de 128-191
. o [Ex] [Interruptor/Sensor] Alarma: averia, |, _ A
1 Bit S |[CTR DPT_Alarm 0/1 sabotaje, linea inestable 1 = Alarma; 0 = No alarma
2 Bytes CT--- 9. XXX -671088.64 - 670760.96 %E))t(;n[tpeu)ls' Larga] Valor constante (coma Valor en coma flotante
2 Bytes CT--- | DPT Value 2 Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0 - 65535
(entero)
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
1 Byte CT--- | DPT Value_1_Ucount 0- 255 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0-255
(entero)
38, 44 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Ex] [Soltar Puls. Larga] Parar persiana Soltar -> Parar persiana
1Byte | E |C--w- DPT_Scaling 0% - 100% ff;](gsﬂja;'frga] Estado del regulador de 5o, _ 1000
39, 45 -
1Byte | E |C--wW- DPT_Scaling 0% - 100% Eiﬁﬂriﬁi'f Larga] Estado de la persiana |, _ arriba: 100% = Abajo
46 1 Byte E |[C--W- DPT_SceneNumber 0-63 [Detec. Mov.] Escenas: entrada \Valor de escena
47 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: salida \Valor de escena
48, 77 1Byte| S |CTR=-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Luminosidad 0-100%
49, 78 1 Bit S |CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de circuito abierto 0 = No error; 1 = Circuito abierto
50, 79 1 Bit S |CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de cortocircuito 0 = No error; 1 = Cortocircuito
51, 80 1Byte| S |CTR=-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Estado de presencia (Porcentaje) 0-100%
1=Confort
52, 81 1Byte | S |CTR--| DPT_HVACMode 2=Standby [Ex] Estado de presencia (HVAC) Auto, Confort, Standby, Econémico,
3=Economico Proteccion
4=Proteccion
1 Bit S |CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Estado de presencia (Binario) \Valor binario
2 -
23,8 1Bt | S |[CTR-- DPT_Ack 0/1 [Ex] Detector de presencia: salida de 1 = Movimiento detectado
esclavo
54, 83 1Bit | E |C--w-| DPT_Window_Door 0/1 [Ex] Disparador de deteccién de presencia :j/a'” binario para disparar la deteccion
e presencia
55, 84 1 Bit Elc--w- DPT_Ack 0/1 [Ex] Deteccidon de presencia: entrada de 0_= Na_nd_a; 1 = Deteccion desde
esclavo dispositivo esclavo
56, 85 2Bytes| E |C--w-| DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 [Ex] Deteccion de presencia: tiempo de | gooa5 ¢
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57, 86 2Bytes| E |C--W-| DPT TimePeriodSec 0 - 65535 Lizica‘;tecc'on de presencia: tiempo de |, gogas
58, 87 1 Bit E |C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] Deteccidn de presencia: habilitar Dependiente de los pardmetros
59, 88 1 Bit E [C--W- DPT_DayNight 0/1 [Ex] Deteccidn de presencia: dia/noche |Dependiente de los parametros
60, 89 1Bit | S [CTR--| DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: estado de | _ nq ocupado; 1 = Ocupado
ocupacion
61, 90 1 Bit E |C--W- DPT_Ack 0/1 [Ex] Deteccion de movimiento externo 2X:eanac<>ja; 1 = Deteccion de un sensor
62, 67,72,91, . . o _ o [Ex] [Cx] Estado de deteccion 1000
96, 101 1 Byte S |[CTR DPT_Scaling 0% - 100% (Porcentaje) 0-100%
1=Confort
63, 68, 73, 92, . 2=Standby - Auto, Confort, Standby, Econémico,
97, 102 1Byte [ S |CTR DPT_HVACMode 3=Econdmico [Ex] [Cx] Estado de deteccién (HVAC) Proteccidn
4=Proteccion
& 963 Zgé 2 1 Bit S |CTR-=-- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Cx] Estado de deteccién (Binario) \Valor binario
<, 973’ 173"1 e 1 Bit E |[C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] [Cx] Habilitar canal Dependiente de los parametros
66’1&)’ 71%’595’ 1 Bit E [C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Cx] Forzar estado 0 = No deteccién; 1 = Deteccidon
106 - 137 1 Bit E |C--W- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
138 - 153 1 Byte E [C--W-| DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535
154 - 169 2 Bytes| E |[C=--W - DPT_Value_2_Count -32768 -32767 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
DPT_Value_Tempo -273,00 - 670760,00
170 - 177 4 Bytes| E [C--W-| DPT_Value_4_Count |-2147483648 - 2147483647 |[FL] (4 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S |CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte | S |CTR--| DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
2Bytes| S [CTR=--| DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
178 - 187 4Bytes| S |CTR--| DPT_Value_4_Count [-2147483648 - 2147483647 |[FL] Funcion x - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte| S [CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Bytes| S |[CTR=--| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S [CTR=-- DPT_Value_Temp -273,00° - 670760,00° [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Flotante
188 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
https://www.zennio.com/ Soporte técnico: https://support.zennio.com/
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