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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones Pagina(s)
Cambios en el programa de aplicacion:
¢ Mejora de la gestion del bufer de 6rdenes de salida.
[3-3]_a Anadido ejemplo sobre la funcionalidad de multiplicacion. 14
Revision general de textos y estilos. -
Cambios en el programa de aplicacion:
[3.2]_a o Mejorada respecto a la version 3.1 la compatibilidad B
con algunos numeros de lote del dispositivo.
Cambios en el programa de aplicacion:
e Mejora en el comportamiento de los canales de
persiana.
» En los accionamientos del tiempo adicional cuando
el estado de la persiana ya es del 100%.
[3.1.a » En la activaciéon conjunta del tiempo adicional de )
multiples canales de persiana cuyo estado ya es
del 100%.
e Optimizacion del numero de envios de los objetos de
estado de las salidas individuales durante Ia
inicializacion.
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1 INTRODUCCION

1.1 ACTINBOX MAX®6

ACTinBOX MAX6 es un actuador KNX que combina en un mismo dispositivo las
siguientes caracteristicas:

«# 6 salidas binarias multifuncién (salidas de relé) de 10A cada una,
configurables como:

» Hasta 3 canales para control preciso de persianas (con o sin lamas).

» Hasta 6 salidas individuales.

«® Modulo de 10 funciones légicas multi-operacion, que podran habilitarse o

deshabilitarse independientemente mediante un objeto de comunicacién.

2 Posibilidad de accionar manualmente las salidas del actuador, a efectos de
testeo, mediante el mando de infrarrojos Zennio.

Las salidas y las funciones légicas son tratadas como bloques independientes que, si

bien funcionan como si de dos dispositivos autdbnomos se tratase, pueden interactuar
entre si.
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Figura 1. Actuador ACTinBOX MAX6

1.2 INSTALACION

ACTinBOX MAX6 se conecta al bus KNX mediante el conector KNX incorporado.

http://www.zennio.com
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Una vez que el dispositivo es alimentado con tensién a través del bus, se podra

descargar tanto la direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

Este actuador no necesita fuente de alimentacién externa, pues se alimenta a través
del bus KNX.

1.- Salidas
2.- Pulsador de programacion
3.- LED de programacioén

4 .- Conexion KNX

Figura 2. ACTinBOX MAX6. Esquema de elementos
A continuacién se presenta una descripcidn de los elementos principales del actuador:

«® Pulsador de programacion (2): una pulsacion corta sobre este botén sitia

al actuador en modo programacién, y el LED asociado (3) se ilumina en rojo.

Nota: si este botén se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tension de bus, ACTinBOX MAXG6 entra en modo seguro. EI LED reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

Siempre que ACTIinBOX MAX6 se encuentre en proceso de inicializacion,
tras una descarga o fallo de tension, el LED de programacion parpadea
intermitentemente en color azul. Durante el tiempo que el actuador emplea
en inicializarse, cualquier orden recibida sera tenida en cuenta y se ejecutara

cuando termine de inicializarse por completo.

# Salidas (1): punto de insercion de las clemas con tornillos (incluidas en el
embalaje original) que permitirdn conectar los diferentes sistemas que seran
controlados por el actuador. El cableado de las clemas puede realizarse

antes de insertarlas en los espacios correspondientes.

Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas de ACTinBOX
MAX®6, asi como informacion de seguridad e instalacién del mismo, consultese la hoja
técnica del actuador, incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se

encuentra disponible en la pagina web: http://www.zennio.com.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2 CONFIGURACION

2.1 SALIDAS INDIVIDUALES

El actuador ACTinBOX MAX6 dispone de 6 salidas de relé individuales que permitiran
controlar diferentes cargas de manera autébnoma. Cada salida puede ser habilitada o
deshabilitada de forma independiente y cada una dispone de diferentes

funcionalidades adicionales.

Cada salida individual puede configurarse como normalmente abierta (la activacion
de la salida provoca el cierre del relé) o normalmente cerrada (la activacion de la

salida provoca la apertura del relé).

Ademas del tipo, ACTinBOX MAX6 permite configurar las siguientes funcionalidades

de las salidas individuales:

® Temporizaciones. Permite temporizar las salidas, estableciendo unos

tiempos para el encendido y el apagado.

# Escenas. Permite ejecutar y/o grabar una determinada accion sobre la/s
salida/s en las que se active esta funcién. El estado de cada salida variara en

funcién de la accion indicada por la escena parametrizada.

< Alarma. Permite cambiar el estado de las salidas en las que se active esta
funcién. Puede configurarse el estado en que quedara la salida tanto cuando

la alarma se activa como cuando se desactiva.
Nota: /a alarma es prioritaria sobre el resto de funcionalidades.
«® Configuracion inicial. Por defecto o personalizada.

Todas estas funciones se explicaran con mas detalle en el Apartado 3.

Parametrizacion ETS.

2.2 CANALES DE PERSIANA

ACTinBOX MAX6 permite controlar mediante sus canales cualquier tipo de persiana u

otros cerramientos motorizados, pudiendo llegar a tener hasta 3 diferentes.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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Estos canales permiten controlar el movimiento de las persianas de una instalaciéon

domodtica:
«® Control basico de subida/bajada de las persianas

«# Control preciso de posicionamiento, tanto de la persiana como de las lamas

(en las persianas que cuenten con ellas).

Cada canal (A, B 6 C) estd formado por dos salidas individuales consecutivas; es
decir, el canal A comprende las salidas individuales 1 y 2; el canal B, las salidas 3 y 4
y el canal C, las salidas 5 y 6. La primera salida del canal es la encargada de mandar
la orden de subir la persiana, mientras que la segunda salida envia la orden de bajar
la persiana. Por lo tanto, los cables de los motores de las persianas encargados de
realizar cada una de estas acciones deberan conectarse correctamente a cada salida

del canal para realizar la accion requerida.

En la Tabla 1 aparece la accion realizada por las salidas de cada canal:

‘ Canal Salidas ‘ Accion
1 Subir
A
2 Bajar
3 Subir
B
4 Bajar
5 Subir
c )
6 Bajar

Tabla 1. Canales de persiana: acciones de las salidas

Cada canal puede configurarse como persiana normal / toldo o como persiana con

lamas orientables.

Ademas del tipo de persiana, ACTinBOX MAXG6 permite el uso de las siguientes

funcionalidades de los canales de persiana:

& Tiempos. Permite configurar los tiempos basicos de recorrido de una
persiana: tiempo de subida y tiempo de bajada, asi como la posibilidad de
definir un tiempo de seguridad ante cambio de sentido y un tiempo adicional
al llegar al final del recorrido. Para persianas con lamas orientables, podran

configurarse la duracion de giro completo de las lamas y su tiempo de paso.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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«® Objeto de estado. Informa de la posicion actual de la persiana (y, en su
caso, de las lamas).

& Control preciso. Permite situar la persiana en una posicion (en porcentaje:
0-100%) definida por parametro. Ademds, para persianas con lamas
orientables, también se podra establecer la posicion deseada para las lamas
(valor entre 0y 100%).

# Escenas. Permite ejecutar y/o grabar una determinada accién sobre el/los

canal/es de persiana en los que se active esta funcion.

«# Alarmas. Disponibles dos alarmas configurables por cada canal de persiana.
Permiten realizar la accion definida por parametro ante la recepcion de un

evento externo determinado.

«# Movimiento invertido. Permite que la persiana pueda ser controlada de

manera inversa a como se hace habitualmente.

® Posicionamiento directo. Envia una orden a la persiana para que se

coloque en la posicién predefinida.
«# Configuracion inicial. Por defecto o personalizada.

Todas estas funciones se explicaran con mas detalle en el Apartado 3.
Parametrizacién ETS.

2.3 TESTEO DE LAS SALIDAS MEDIANTE EL MANDO IR

El actuador ACTinBOX MAX6 incorpora en su disefio un receptor de infrarrojos,
situado en la zona del LED de programacion. Esta funcionalidad permite, durante la
instalacion, probar las salidas del actuador desde el mando de infrarrojos Zennio (el

utilizado para el control de InZennio Z38i o ZAS; ver ejemplo en la Figura 3).

Nota: para controlar las salidas desde el mando de infrarrojos, es necesario que el

LED de programacion esté encendido (luce en rojo).
El control de las salidas se realiza de la siguiente forma:

«® Pulsacién sobre el botén derecho: cierra el relé de la salida correspondiente

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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«® Pulsacién sobre el botén izquierdo: abre el relé de la salida correspondiente

En la Figura 3 se muestra una representacion de los botones del mando que deben

pulsarse segun la salida que se quiera controlar remotamente.

Relé Salida 1 Relé Salida 2

Relé Salida 3 Relé Salida 4

Relé Salida 5 Relé Salida 6

Figura 3. Zonas de pulsacion del mando IR

El control mediante infrarrojos sirve para realizar una comprobacion de las salidas del
actuador. Ninguna de las funciones parametrizadas en el mismo (tales como escenas,
temporizaciones, etc.) se tendra en cuenta a la hora de abrir o cerrar los relés de

forma remota, ni se efectuaran envios de objetos de estado al bus.

3 PARAMETRIZACION ETS

Para comenzar con la parametrizaciéon del actuador ACTinBOX MAX6 es necesario,
una vez abierto el programa ETS, importar la base de datos del producto (programa de
aplicacion ACTinBOX MAX6).

A continuacion se afade el aparato al proyecto correspondiente y con el boton
derecho del ratdon sobre el nombre del aparato, se selecciona “Editar parametros” para

comenzar con su configuracion.

En los siguientes apartados se explica detalladamente la parametrizacién de las

distintas funcionalidades de la aplicacion en ETS.

3.1 CONFIGURACION POR DEFECTO

Esta seccion muestra la configuracion por defecto desde la que se parte a la hora de

parametrizar las opciones del dispositivo.

Al entrar por primera vez en la Edicién de Parametros de ACTINBOX MAX®6, se

mostrara la siguiente pantalla:

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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571111 ACTinBOX MAX6 @
GEMERAL GENERAL

Saiidas [Ha -

Funciones Ldgicas [ MNa v]

Envio de Dbjetos indicadares [y 1)
al volver |a tensidn de BUS

e 8

Figura 4. Configuracién por defecto

Como puede verse en la Figura 4, las salidas y las funciones ldgicas estan
deshabilitadas por defecto, por lo que no se dispondra de ningun objeto de
comunicacién hasta que se vayan habilitando las diferentes funcionalidades del

actuador.

Si se habilita el parametro “Envio de objetos indicadores al volver la tensiéon de
bus” apareceran dos objetos de comunicacién de 1 bit (“Reset 07 y “Reset 1) que
enviaran al bus KNX los valores “0” y “1” tras una caida de tension de bus, con el fin
de restablecer la comunicacion con el resto de dispositivos de la instalacion. Este

envio puede ser inmediato o tras un retardo configurable (en segundos).

3.2 SALIDAS

I’ll

Al marcar “Si” en el parametro Salidas, aparecera en el menu de la izquierda el acceso

a la pantalla de configuracion de las salidas, que tiene el siguiente aspecto:

77111 ACTinBOX MAX6 (=)

GENERAL <<SALIDAS>>

Cansl & [Deshailtsdo -]

Candl B [Deshabiliadn -

Canal € [Deshabiltadn -

Figura 5. Pantalla de configuracion de las salidas

Las salidas estan agrupadas (de dos en dos) por canales, hasta un total de tres (A, B y
C), que estan deshabilitados por defecto. Al seleccionar cada uno de ellos, se muestra
un desplegable que permite configurarlos como salidas individuales o como canal de

persiana:
] 51111 ACTInBOX MAXE ==
GEMERAL <<SALIDAS>>
<<SaLIDAS:
Canal & [Dashabiltada -]
Desh:
Canal B 5 alida uales
LCanal de Persiana
CanalC Deshabilitada b
Figura 6. Posibles configuraciones de los canales
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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3.2.1 SALIDAS INDIVIDUALES

La Figura 7 representa un ejemplo de parametrizacién en ETS de un canal configurado
como Salidas individuales. En este ejemplo, se parametriza el canal A, cuyas salidas

individuales son la 1y la 2.

7111 ACTinBOX MAX6 =)

GEMERAL -SALIDA 1
<4 FALIDAS> >

[Habiltada -]

SaLIDA 2

TIFQ: [Nomalmente &biena -

FUNCIONES:

- Temparizaciones [Ma -]

-Escenas [Na -

- Alama [Ma -]

Canfigur.

- Configuraci
{al volver Is ten

icial
sion de BLIS) [F’mDeFectu ,]

Figura 7. Canal A configurado como salidas individuales

Al habilitar cada salida, aparecen automaticamente en la ventana de topologia de ETS

los siguientes objetos de comunicacion asociados (todos ellos de 1 bit):

& [SX] ON/OFF: permite activar (ON) o desactivar (OFF) la salida
correspondiente, mediante el envio del valor “1” 6 “0”, en funcién del tipo de

salida configurado.
& [SX] Estado: muestra el estado actual de la salida (activada o desactivada).

«® [SX] Bloqueo: permite bloquear/desbloquear la salida (deshabilitar/habilitar
su control, respectivamente) enviando el valor “17/°0"” al objeto,

respectivamente.

Nota: sélo la funcién “Alarma” tiene mayor prioridad que el bloqueo; es decir,
si durante el bloqueo llega una sefial de alarma, la salida correspondiente se
posicionara tal y como se indique en la funcion alarma. Cuando la alarma sea

desactivada, la salida vuelve al estado de bloqueo.
Lo primero que ha de configurarse es el tipo de cada salida del canal:

«® Normalmente abierta: la salida se considerara activa (ON) en el estado de

relé cerrado, y desactivada (OFF) cuando el relé esté abierto.

«® Normalmente cerrada: la salida se considerara activa (ON) en el estado de

relé abierto, y desactivada (OFF) cuando el relé esté cerrado.

A continuacion, las funciones asociadas a cada una de las salidas:

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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® Temporizaciones: permiten temporizar las salidas, mediante una

temporizacion simple y/o una intermitencia.

51111 ACTinBOX MAXG ==

GEMERAL
<<SALIDAS:>
-SALIDA 1

-SaLIDA 2

Temporizaciones

TEMPORIZACION SIMPLE Si v]

-Retardo al Encendida 0
[décimas de seq ] (0 = Sin retardo]

-Retardo al Apagada 0
[décimas de seq ] [0 = Sin retardo]

A [ [

- Duracidn del Encendida o
[décimas de seg.] (0 = Infinita]

~Muliplicacién [Ha -

INTERMITENCIA [Ma -

Figura 8. Pantalla de temporizaciones. Temporizacion simple

» Temporizacién simple. Permite que el encendido/apagado de las salidas

se realice tras un retardo determinado tras dar la orden (“[SX]

Temporizacién™=1 6 0).

¢ Retardo al encendido: determina el tiempo que debe transcurrir entre

la orden de encendido temporizado y el encendido de la salida. Un 0

indica que no se aplicara retardo.

e Retardo al apagado: determina el tiempo que debe transcurrir entre la

orden de apagado temporizado y el apagado de la salida. Un 0 indica

que no se aplicara retardo.

e Duracién del encendido: determina el tiempo que permanece

encendida la salida antes de apagarse. Un 0 indica que la duracion es

ilimitada.

Estos parametros se aplican en la temporizacion simple de la siguiente

manera:

O

Cuando ACTIinBOX MAX6 recibe un “1” por el objeto de
comunicacién “[SX] Temporizacidén”, ordena encender la salida,
aplicando el retardo al encendido y la duracion correspondientes

(si se ha parametrizado un valor distinto de 0).

Cuando ACTIinBOX MAX6 recibe un “0” por el objeto de
comunicacién “[SX] Temporizacién”, ordena el apagado de la
salida, aplicando el retardo correspondiente (si se ha

parametrizado un valor distinto de O para este campo).

http://www.zennio.com
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e Multiplicacion: permite aumentar progresivamente, en tiempo de

ejecucion, la duracién del encendido y los retardos al encendido o al

apagado de la salida. Se distinguen dos casos:

o Sin multiplicacién:

O

Si la cuenta del retardo de encendido ya esta en marcha, se
reiniciara cada vez que se reciba de nuevo un “1” por el objeto

“[SX] Temporizacion”.

Si el encendido ya se ha producido y esta en curso la cuenta
de la duracion de encendido, ésta se reiniciara cada vez que

se reciba de nuevo el valor “1”.

Si la cuenta del retardo de apagado ya esta en marcha, se

reiniciara cada vez que se reciba un nuevo valor “0”.

Con multiplicacion:

Si la cuenta del retardo de encendido ya esta en marcha y se
recibe varias veces el valor “1” por el objeto “[SX]
Temporizacion”, entonces el tiempo de retardo real sera “n”
veces el parametrizado, siendo n el numero de veces que

llegue el valor “17.

Si el encendido ya se ha producido y esta en curso la cuenta
de la duracién de encendido y se recibe varias veces el valor
“1”, entonces ésta pasara a ser “n” veces el valor
parametrizado, siendo “n” el numero de veces que llegue el

valor “1”.

Si la cuenta del retardo de apagado ya esta en marcha y el
valor “0” se recibe varias veces, la duracion real del retardo

sera “n” veces la parametrizada, siendo “n” el niumero de

veces que se reciba el valor “0”.

Nota: /a funcion de multiplicaciéon puede resultar particularmente dtil en

ausencia de retardos de encendido y de apagado. No obstante, como

ya se ha explicado y como se muestra en el préoximo ejemplo, es

posible aplicarla a los retardos en caso de haberse establecido un

cierto valor para ellos.

http://www.zennio.com
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Ejemplo: se parametriza un retardo de encendido de 3 segundos, un
retardo de apagado de otros 3 segundos, y una duracion de encendido
de 5 segundos. Las siguientes figuras reflejan algunas situaciones de
ejemplo ante llegadas sucesivas del valor “0” 6 “1” desde el bus
(representadas con —0 y —1), respectivamente para los casos de

multiplicacion desactivada o activada.

Sin multiplicacion:

Con multiplicacién:

—0

—1 —1 —1

http://www.zennio.com
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> Intermitencia (ver Figura 9). Permite la ejecucion de secuencias de
encendidos y apagados intermitentes, parametrizando para ello una
duracién para el encendido y otra para el apagado, asi como el numero de
veces que esta secuencia de encendidos y apagados se repetira (si en el
parametro “Numero de repeticiones” se elige el valor 0, la secuencia se
repetira indefinidamente, hasta que llegue una orden de apagado de la
intermitencia, “[SX] Intermitencia=0"). También se puede definir el estado
en que quedara la salida al terminar la ultima repeticion (puede elegirse

entre salida apagada o encendida).

5111 ACTinBOX MAX6 ==
GEMERAL Temporizaciones
<<SALIDAS>
SaLIDa 1
3 TEMFORIZACION SIMPLE [Mo -
SaLlDa 2
INTERMITENCI, [si -]
- Duracidn del Encendida 25 ry
[décimas de segunda) =
- Duracién del Apagado 25 =
[décimas de segunda] ™
- M2 de Repeticiones 0 =
[D=Indefinidas] -
- Estadn Final
(al terminar la dltima repeticidn] [ OFF M

Figura 9. Pantalla de temporizaciones. Intermitencia

Es importante saber que ACTIinBOX MAX6 permite parametrizar tanto una

temporizacién simple como una intermitencia para la misma salida.

® Escenas: las escenas permiten el accionamiento sincronizado de varios de
los dispositivos de la instalacion domética, de modo que con sélo enviar un

avalor al bus se puedan generar los ambientes predefinidos por parametro.

#1111 ACTinBOX MAXE ==

GEMERAL Escenas
<<SALIDAS: >

SALIDA T - Escena a -
[1-64. 0 = Deshabilitada] -

SALIDA 2

- Reaccidn OFF -

-Escena 0 =
[1-64. O = Deshabilitada] =

- Reaccidn OFF hd

-Escena
[1-64, 0 = Deshabilitada] =

- Reaccidn OFF -
-Escena i -

[1-64, 0 = Deshabilitads] =
- Reaccidn OFF -
-Escena 0 =

[1-64, 0 = Deshabilitada] =
- Reaccidn [DFF -

Figura 10. Pantalla de escenas

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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Existe un objeto de comunicacion de 1 byte asociado a las escenas para las
salidas individuales: “Escenas (Salidas)”, que aparece nada mas activar en

ETS la pestaia “Salidas”, aunque éstas estén deshabilitadas.

Para el caso de las salidas individuales del actuador ACTinBOX MAX®6, las
escenas permiten asociar un valor numérico (comprendido entre 1 y 64; el
valor 0 indica que la opcion correspondiente estara deshabilitada) a un
estado de la salida (encendida o apagada). De esta manera, cuando en el
objeto de comunicacion asociado a escenas se reciba, a través del bus KNX,
el valor de escena definido, se ejecutara la accion parametrizada: encender o
apagar la salida asociada, con lo que se podran crear diferentes ambientes

en una instalacion.

Ademas de ejecutar escenas, también podran grabarse, teniendo en cuenta
que los valores numéricos asociados deberan estar comprendidos entre 128
y 191.

ACTinBOX MAX6 permite ejecutar y/o grabar hasta 5 escenas diferentes

para cada salida.

«® Alarma: en cada salida individual puede configurarse una alarma, que, una
vez activada, sera prioritaria sobre todas las demas 6rdenes que puedan
llegar al actuador desde el bus KNX; es decir, toda orden que llegue al

actuador sera ignorada hasta que la alarma se desactive.

7111 ACTInBOX MAX6 ==

GEMERAL Alarma
<SALIDAS: >
SALIDA T DESENCADENANTE: [ =
[walor que hace zaltar la Alarma)
SALIDA 2 PERIODO DE MONITORIZACION CiELICA 0 =
[« 1 min., 0 = Deshabilitada] x
REACCION:
[de la Salida al saltar la Alarma)
DESACTIVACION:
[moda en que la Alarma es desactivada)

ESTADO FIMAL:
[de la salida al concluir la &larma)

[ Como esté v]

[ Momal ']

[ Como estd v]

Figura 11. Pantalla de alarma

Como puede verse en la figura anterior, en la pantalla de la alarma para
salidas individuales pueden configurarse los siguientes parametros relativos

ala misma:

» Desencadenante: valor que activa la alarma. Puede ser “1” o0 “0”. Si se

elige “1”, cuando se escriba un “1” sobre el objeto de comunicacion
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asociado, la alarma se activara, y si se recibe un “0”, la alarma se
desactivara. Si se elige “0” como valor desencadenante de la alarma, al

recibir un “0”, la alarma se activara y con un “1”, se desactivara.

» Periodo de monitorizacién ciclica (en minutos): define, para el caso de
que el objeto de alarma se reciba de forma periédica (con valor “0” 6 “1”,
segun corresponda en cada momento), el tiempo maximo que podra
transcurrir sin recibirse el valor de no alarma (‘[SX] Alarma” = valor
contrario al desencadenante) antes de que el actuador asuma
automaticamente el estado de alarma, previendo una posible averia del
dispositivo emisor. Si en algun caso el periodo de monitorizacion expira,
ACTinBOX MAX6 ejecutara la accion que haya sido parametrizada (a no
ser que no implique un cambio en el estado de la salida). Esta situacion
no tendra lugar si el valor contrario al parametrizado como
desencadenante se recibe a través del objeto de Alarma antes de que

finalice cada periodo de monitorizacion ciclica.

La monitorizacion ciclica puede deshabilitarse simplemente escribiendo el

valor 0 en la casilla correspondiente.

Para comprender mejor este comportamiento, véase el siguiente ejemplo.

Ejemplo:

Suponer que se configura un periodo de monitorizacién ciclica de 2 minutos. El
desencadenante de la alarma es “1” y la accion que realiza cuando esta activa es
encender la salida correspondiente y cuando se desactiva, apagarla. Estando la salida
apagada, llega un “1” a través del objeto de comunicacién asociado a la alarma, con lo
que ésta se activara, colocando la salida en estado de ON. Mientras no se desactive la
alarma, cualquier accion que se quiera realizar sobre la salida sera ignorada. Pasado
un tiempo (t2), llega un “0” a través del objeto de alarma, haciendo que ésta se
desactive, provocando también la conmutacion del estado de la salida (de encendida a
apagada). Antes de que el periodo de monitorizacién ciclica parametrizado (2 minutos)
finalice, llega una nueva orden de desactivacion de la alarma, por lo que este tiempo
comienza a contar de nuevo. Pasados dos minutos sin que se ejecute ninguna otra
accion sobre el objeto de alarma, ésta volvera a activarse de manera automatica,

provocando un cambio en el estado de la salida (de apagada a encendida). Igual que
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antes, cualquier accion sobre la salida sera ignorada hasta que la alarma sea

desactivada. Ver la siguiente figura.

“[OX] Alarma”=1 Activacién
l “IOX] Alarma”=0 automatica
“[OX] Alarma”=0
Estado de la
salida 2 minutos
t1 t2 2 minutos

> Reaccion (de la salida al saltar la alarma): mediante este parametro
puede configurarse que la salida adopte alguno de estos estados cuando

la alarma se activa:

e Como esta.
¢ Encendida (ON).
e Apagada (OFF).

e Salida intermitente (un tiempo encendida y otro apagada): se
despliegan 3 parametros adicionales que permiten configurar la
duracién del encendido, la del apagado y el numero de repeticiones de

la secuencia intermitente.

» Desactivacion: indica el modo en que se desactiva la alarma, pudiendo

elegir una desactivacion:

¢ Normal: segun lo parametrizado en “Desencadenante”, la alarma se

desactivara cuando llegue un “0” o un “1” a través del objeto de alarma.

¢ Con enclavamiento: método en el que se requerira una desactivaciéon
normal, si bien la alarma no se desactivara hasta que se reciba,
ademas, un “1” por el objeto de comunicacién de 1 bit “[SX]
Enclavamiento”. Este segundo método permite que, aunque la
situacion de alarma haya concluido, la salida continue bloqueada hasta

ser habilitada manualmente de forma externa.
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> Estado final (de la salida al concluir la alarma): mediante este

parametro puede configurarse que la salida adopte alguno de estos
estados cuando la alarma se desactiva:
e Como esta.
¢ Encendida (ON).
e Apagada (OFF).
e Como estaba antes de la alarma.

«® Configuracion inicial: se configura aqui el estado de las salidas tras volver

la tension al bus de comunicaciones. Puede parametrizarse como

configuraciéon por defecto o personalizada.

Si se elige la configuracion por defecto, tras una descarga desde ETS
(parcial o completa), el estado de la salida sera apagado (OFF); tras un fallo
de tension, el estado de la salida sera el que tenia justo antes de la caida de

tensién (encendido o apagado).

Si se elige personalizar la configuracién de las salidas, se mostrara la

pantalla siguiente:

71111 ACTinBOX MAX6 (=25

GEMERAL Configuracidn Inicial
<<SALIDAS: >
SALIDAA ESTADD:
Configuracian |nicial [de la zalida al Inicio]
SALIDAZ ACTUALIZACION:
[enwio del Objeto "E stado™ al Inicio]

[Ultimo E stadao Fegistrado V]

[ ]

Figura 12. Configuracion inicial de tipo personalizado
En ella se podra configurar las siguientes opciones:

» Estado: permite establecer el estado en el que se encontrara la salida tras
una descarga o al volver la tension tras un fallo de bus. Pueden elegirse

los siguientes estados: ultimo estado registrado (estado en que quedo la

salida antes del fallo de bus), salida encendida (ON) o salida apagada
OFF).

I'”

» Actualizacion: activando esta opcion (“Si”), se enviara el estado actual de
la salida al inicio y al volver la tension al bus, mediante el objeto de

comunicacién correspondiente. Ademas, podra definirse un tiempo de
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retardo para el envio del estado de la salida. Si se elige 0, el envio se

realiza inmediatamente.

El envio del estado inicial de las salidas individuales tiene lugar siempre a
través del objeto “[SX] Estado’”.

3.2.2 CANAL DE PERSIANA

ACTIinBOX MAX6 permite también configurar sus salidas como canales de persiana,
para poder llegar a controlar el movimiento de hasta 3 persianas distintas en una

instalacion domatica.

Al habilitar en ETS un canal como canal de persiana, aparece automaticamente en la
ventana de topologia un objeto de comunicacion de 1 bit ({CX] Bloqueo”) asociado a
cada canal, que permite bloquear sus salidas (deshabilitar su control) al enviar un “1”
al objeto. Ademas, si la persiana se encontraba en movimiento en el momento en que
se bloquea, sera detenida y se impedira cualquier control sobre ella. La salida se

desbloqueara al enviar un “0” al objeto de comunicacion.

Nota: sélo la funcion “Alarma” tiene mayor prioridad que el bloqueo. Si estando la
persiana bloqueada se recibe una sefial de alarma, la persiana se posicionara tal y
como se haya configurado para la funcién de alarma. Cuando la alarma sea

desactivada, la persiana volvera a la posicion de bloqueo.
Lo primero que hay que configurar es el tipo de persiana:

«® Persiana normal / toldo: se trata de persianas (u otros cerramientos
motorizados) de uso habitual. Poseen un unico movimiento (de subida o de
bajada) con el que se desplazan en bloque. Al seleccionar este tipo de
persiana, se habilitaran dos objetos de comunicacion asociados: ‘[CX]
Subir/Bajar’ y “[CX] Parar”, usados para enviar las érdenes de subir/bajar o

parar a la persiana, respectivamente.

Al seleccionar este tipo de persiana, aparece la siguiente Nota: “Se ignoraran
las Posiciones de Lamas para las Persianas Normales”. Esto quiere decir
que todos los parametros que aparezcan en las distintas funciones
habilitadas que hagan referencia al posicionamiento (%) de las lamas de la

persiana no deberan tenerse en cuenta para este tipo de persianas.
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® Persiana con lamas orientables: son persianas especiales que poseen

lamas cuyo movimiento puede manejarse con el mismo motor. Para este tipo
de persianas, ACTIinBOX MAXG6 permite controlar los dos movimientos
posibles: el giro de las lamas (para conseguir una mayor 0 menor incidencia
de la luz exterior) y el movimiento de la persiana (para subirla o bajarla). Al
seleccionar este tipo de persiana, se habilitaran dos objetos de comunicacion
asociados: “[CX] Subir/Bajar’ (usado para enviar las 6rdenes de subir y bajar
a la persiana) y “[CX] Parar/Paso” que, al recibir un “1” o un “0”, detiene la
persiana, si ésta se encontraba en movimiento o, si estaba parada y recibe
un “0”, da un pequefio paso hacia arriba (giro ascendente de las lamas) y al
recibir un “1”, da un pequefio paso hacia abajo (giro descendente de las
lamas). La funcionalidad de paso arriba/abajo es de utilidad para corregir

ligeramente tanto la posicion de las lamas como la de la persiana.

Para obtener una informacién mas detallada acerca de este tipo de persianas
y de su configuracién en ETS, consultar el ANEXO |. Control preciso de

lamas.

En las siguientes figuras pueden verse las pantallas que aparecen al configurar un

canal de salida como canal de persiana tipo Normal/Toldo (Figura 13) y como persiana

con lamas orientables (Figura 14).

77111 ACTinBOX MAXE ==
GEMERAL CANAL A
<<SALIDAS >
-CANAL A
TIPO: Persiana Mormal / Toldo ']
-MOTA: Se ignorardn las Posiciones de
Lamas para laz Persianas Nomales
TIEMPOS:
- Recaorido de la Persiana 150 =
[décimas de segundo] 3
- Tiempo de zeguidad ante el cambio de 5 =
zentido [décimas de sequndo] E2
- ¢ Tiempos de Subida v Bajada distintos? [No ']
- Tiempo adicional al llegar al limite: [N _]
[superior o inferior) S
FUMCIOMES:
- Objeto de Estado [No ']

- Control Preciso [NU v]

-Escenas [NU ']

- Alarmas [Nn V]

- Movimiento Invertido [Nn V]

- Posicionamiento Directo [No ']

- Configuracidn Inicial [F’ol Defecta ']

Figura 13. Canal A configurado como canal de persiana normal / toldo
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51111 ACTinBOX MAX6 ==

GENERAL -CANAL B
<<SALIDAS> >

CANAL &
TIPO Persiana can Lamas Drientables |

TIEMPOS:
- Recorido de la Persiana 150
[décimas de segundo]

- Durscién del Giro completo de Lamas 2
[décimas de ssqundal

~Tiempo de Paso de Lamas 2
[décimas de ssgunda]

- Tiempo de seguridad ante el cambio de 5
sentido [décimas de segunda]

¢ Tiempos de Subida y B ajada distintos? [Ma -

- Tiempo adicional al legar f limite: [ =
fsupesior a inferior]

ESPECIFICO DE PERSIANA CON LAMAS:

- ¢Conservar Posicidn de Lamas cuando [Nu v]
la persiana completa su movimiento?

-Pos. de Lamas en la Pos. Abajo [%] 100

FUNCIOMES:

- Dbjeto de Estado [Ma -]

- Coniral Precko [Ma -

-Escenas [Na -

- Alamnas [no -

- Movimiento Imverida [Ma -

- Fasicionamiento Directo [Ma -

- Configuracien Inicial [Por Defecta |

Figura 14. Canal B configurado como canal de persiana con lamas orientables

Ademas del tipo de persiana, sera necesario configurar las funciones especificas que
se desea tengan las persianas de la instalacion, que seran comunes a ambos tipos de

persiana:

& Tiempos: en esta seccion se definen los tiempos (en décimas de segundo)

asociados al recorrido de la persiana, como son:

> Recorrido de la persiana: tiempo que tarda la persiana en bajar o subir
completamente. Este tiempo puede ser el mismo para la subida y para la
bajada (si se selecciona “No” en el parametro “; Tiempos de subida y
bajada distintos?” que aparece mas abajo). En caso de que la persiana
tarde tiempos diferentes para subir y para bajar, se seleccionara “Si” en el
citado parametro, y el tiempo que se defina en “Recorrido de la persiana”

sera el tiempo de bajada de la misma.

No es necesario graduar este tiempo periddicamente, ya que ACTinBOX
MAX6 recuerda siempre la posicion exacta en que se encuentra la

persiana (aunque se vaya la tension).

» Tiempo de seguridad ante cambio de sentido: es el tiempo de
seguridad reservado por el actuador, como medida de proteccion, ante un
cambio de sentido en el movimiento de la persiana, para no sobrecargar el

motor que la controla. Por ejemplo, si la persiana se encuentra
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subiendo/bajando y se envia una orden de bajar/subir, ACTinBOX MAX6
detendra unos instantes (tiempo de seguridad parametrizado) la persiana
antes de invertir el movimiento. Se recomienda un valor no inferior a 5

décimas de segundo (valor por defecto en el parametro).

> ¢Tiempos de subida y bajada distintos?: en el caso de persianas
pesadas, los tiempos de subida y bajada pueden ser diferentes; en ese
caso, se debe activar este parametro e indicar el tiempo de subida,
mientras que el parametro “Recorrido de la persiana” ya citado sera

interpretado como tiempo de bajada, como ya se comentd anteriormente.

» Tiempo adicional al llegar al limite: este parametro garantiza que la
persiana siempre alcance su final de carrera. Una vez la persiana ha
consumido su tiempo de subida o bajada, este parametro establece un
tiempo adicional durante el cual el motor seguira girando para prevenir
pequenos desajustes en el final de carrera de la persiana. Este parametro
viene deshabilitado por defecto, sin embargo, se aconseja establecer un

valor en el mismo, para asegurar el correcto movimiento de las persianas.

Ademas, si la persiana tiene lamas orientables (Figura 14), aparece una serie de
tiempos y parametros especificos de este tipo de persianas. Todos ellos se explican

en detalle en el ANEXO |. Control preciso de lamas.

Nota: tras la programacion en ETS y salvo que se haya parametrizado una
configuracion inicial personalizada, ACTinBOX MAXG6 considera que las persianas
estan completamente subidas (arriba), por lo que cualquier orden de subida sera

ignorada.

A continuacion se presenta un ejemplo de configuracion, para que los conceptos de

tiempos queden mas claros.

Ejemplo:

La persiana asociada al canal A (Persiana tipo Normal/Toldo) tarda 15 segundos en
bajar y 20 en subir. Se anade un tiempo adicional de 5 décimas de ante cambio de
sentido, y de 2 segundos al final del recorrido. En este caso, la parametrizacion queda

de la siguiente manera:
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TIPO: Perziana Marmal # Toldo hd

-MOTA: Seignoraran las Posiciones de
Lamas para laz Persianaz Momales

TIEMPOS:
- Recorido de la Persiana 150 =
[décimas de segundo] >
- Tiempo de zeguridad ante el cambio de 5 =
gentido [décimas de segqundo] >
- ¢ Tiempos de Subida v Bajada distintos? | Si - |
Tiempo de Subida [#0.1¢] (el de Bajada 200 s
ez el ante: nombrado Recorrida] >
- Tiempo adicional al llegar al limite | ai - |
[superiar a inferior] !
Tiempo que =& afiade al llegar al final an s

del recarrida [décimas de seq.) >

Siguiendo con la configuracion de persianas, aparecen las siguientes funciones

parametrizables, comunes a ambos tipos de persiana:

& Objeto de estado: al activar esta funcion, se habilita un objeto de
comunicacion de 1 byte que indica en qué posicion se encuentra la persiana
en cada momento. Se trata del objeto “[CX] Posicion de Persiana actual”, de
1 byte, expresado en porcentaje (%). Este objeto toma el valor 0 cuando la
persiana se encuentra completamente arriba (0%) y el valor 255 cuando se
encuentra completamente abajo (100%). El resto de valores representan las

distintas posiciones intermedias.

Puede elegirse por parametro si la posicion se envia cada segundo al Bus

[

KNX durante el movimiento o no (activando o no el pardmetro “jEnviar
posiciébn de persiana cada segundo durante el movimiento?” que se

despliega al habilitar “Objeto de estado”).

Para persianas con Lamas orientables aparece también el objeto de 1 byte
“[CX] Posicion de Lamas actual”, que tomara el valor 0 (0%) cuando las
lamas estén totalmente “arriba” y el valor 255 (100%) cuando las lamas estan

totalmente “abajo”.

2 Control preciso: esta funcion permite situar la persiana en cualquier
posicién de su recorrido, indicada a través del objeto de comunicacién
asociado: “[CX] Posicion de persiana deseada”, de 1 byte, expresado en
porcentaje (%). Cada vez que ACTinBOX MAX6 recibe por ese objeto un
nuevo valor (por ejemplo, 48%), mueve la persiana hasta la posicién

correspondiente (en el caso del ejemplo, un poco mas arriba de la mitad).
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Para persianas con Lamas orientables aparece también el objeto de 1 byte
“[CX] Posicién de Lamas deseada”, a través del cual se podra establecer la

posicion (en porcentaje) en la que se quieren situar las lamas de la persiana.

# Escenas: esta funcion posibilita el uso de escenas para controlar la persiana.
Permite elegir la posicién en la que se situara la persiana en funcion del
numero de escena que llega a ACTIinBOX MAX6 a través del objeto de 1

byte “Escenas (Persianas)”.

Ademas de ejecutar escenas, también podran grabarse, teniendo en cuenta
que los valores numeéricos que deberan recibirse son los comprendidos entre

el 128 y el 191 (y no entre 0 y 63, valores reservados para ejecutar escenas).

Pueden ejecutarse y/o grabarse hasta 5 escenas diferentes por cada canal

de persiana activo.

1111 ACTinBOX MAX6 [3m)

GEMERAL Escenas
(EALIDAS
CANAL & -Esoena 2 =
Escenas [164, 0 = Deshabiitadal =

- Reaccidn [Arriba he

“osicidn D eterminada

- Escena
[1-E4, D = Deshahilitada]

- Reaccion [Arriba hd

- Escena 0 =
[1-64, 0 = Deshabilitada] -

- Reaccion [Arriba >

-Escena 0 =
[1-64, 0 = Deshabiitada] =

- Reaccion [Arriba >

-Escena 0 -
[1-64, 0 = Deshabiitada] =

- Reaccion [Arriba b

Figura 15. Pantalla de escenas

El parametro “Escena” indica el numero de escena ante el cual reaccionara
la persiana. Si este valor es 0, la escena correspondiente estara
deshabilitada.

El parametro “Reaccién” indica la posicién a la que se movera la persiana
cuando llegue el numero de escena definido en el parametro anterior a través
del objeto “Escenas (Persianas)’. La persiana podra situarse arriba, abajo o

en una posicion determinada. En caso de seleccionar esta ultima opcién, se

desplegara el parametro “;Posicion especifica de persiana?”, donde se

podra seleccionar si la persiana se sitla en una posicion especifica
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(configurada a través del parametro “Posicién de Persiana [%]’, que aparece
al seleccionar “Si”) o si se conserva la posicidon en la que se encuentra

actualmente.

Para persianas con Lamas orientables, podra configurarse ademas una
posicion especifica en la que situar las lamas (mediante el parametro
“Posicion de Lamas [%]”) al recibir el numero de escena configurado, o

conservar su posicién actual.

Véase el siguiente ejemplo de configuracion de escenas.

Ejemplo:

En una instalacion domdtica se desea utilizar 3 escenas para el control de una
persiana con lamas orientables mediante ACTinBOX MAXG6: las escenas 4, 6 y 18. Las

posiciones en las que se quiere situar la persiana son:
@ Al activarse la escena 4, persiana arriba.
@ Al activarse la escena 6, persiana abajo.

@ Al activarse la escena 18, persiana a la mitad de su recorrido (50%). Las lamas

mantienen la posicion que tuvieran.

La parametrizacion del canal de persiana en este caso queda asi:

Escenas

-Escena n Y
[1-64, 0 = Deshabilitada] -

- Reaccidn Ariba -

-Escena 5 =
[1-64, 0 = Deshabilitada] s

- Reaccién Abajo -

-Escena 1 =
[1-64, 0 = Deshahilitads] =

- Rieaccidn | Posicidn Determinada hd ‘

¢ Posicion Especifica de Persiana? | Si (Ir a Posicidn) - ‘

Pasicién de Persiana [%] 50

¢ Posicion Especifica de Lamas? | Mo [Se conservara la Posicidn Actual] - ‘

«® Alarmas: ACTinBOX MAX6 permite configurar hasta 2 alarmas por canal de
persiana. Esta funcion esta disefiada para los casos en que el actuador debe

reaccionar ante eventos externos. En caso de configurar dos alarmas,
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ACTinBOX MAX6 podra realizar diferentes acciones ante dos eventos

externos distintos.

7111 ACTInBOX MAXG (=23a]

GEMERAL Alarmas
<<SALIDASy >

CAMAL A

NUMERD DE ALARMAS: [Una -]

ALARMA 1

DESEMCADEMNAMTE: [1 v]
[walor que hace saltar la Alarma)

FERIODO DE MOMITORIZACION CiCLICA 0 =
[« 7 mir.. 0 = Deshabilitada] =
REACCION:
[del Canal al zaltar la Alarmal
DESACTIVACION:
[moda en que la Alarma es desactivada)

ESTADO FINAL:
[del Canal al concluir la Alarma)

[ Detener la persiana - ]

[ Mormal A ]

[Eomo estd V]

Figura 16. Pantalla de alarmas
En esta pantalla se puede configurar los siguientes parametros:

» Numero de alarmas: se puede elegir entre habilitar una o dos alarmas
por canal de persiana. En caso de elegir dos alarmas, cada una de ellas
se controlara de modo independiente con el objeto de comunicacién de 1
bit correspondiente ({CX] Alarma” para la Alarma 1 y “[CX] Alarma 2” para

la Alarma 2).

Hay tener en cuenta que la alarma 1 tiene siempre preferencia sobre la
alama 2. Es decir, si un canal se encuentra en estado de Alarma 2 y se
activa la Alarma 1, el canal pasara a estado de Alarma 1 y no volvera al
estado de Alarma 2 hasta que la Alarma 1 sea desactivada. Sin embargo,
si un canal se encuentra en estado de Alarma 1 y se activa la Alarma 2,
ésta sera ignorada y el canal continuara en estado de Alarma 1, hasta que
esta primera alarma sea desactivada, momento en que el canal se situara

en estado de Alarma 2.

» Desencadenante: este parametro determina el valor que activa la alarma,
que puede ser “1” o “0”; es decir, la alarma se activara cuando por el
objeto de comunicacion correspondiente (/CX] Alarma” o “[CX] Alarma 2”)

llegue el valor elegido como desencadenante.

» Periodo de monitorizacién ciclica (en minutos): define, para el caso de
que el objeto de alarma se reciba de forma periédica (con valor “0” 6 “1”,
segun corresponda en cada momento), el tiempo maximo que podra

transcurrir sin recibirse el valor de no alarma (“[CX] Alarma” = valor
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contrario al desencadenante) antes de que el actuador asuma
automaticamente el estado de alarma, previendo una posible averia del
dispositivo emisor. Si en algun caso el periodo de monitorizacion expira,
ACTinBOX MAX6 ejecutara la accion que haya sido parametrizada (a no
ser que no implique un cambio en el estado de la salida). Esta situacion
no tendra lugar si el valor contrario al parametrizado como
desencadenante se recibe a través del objeto de Alarma antes de que

finalice cada periodo de monitorizacion.

La monitorizacion ciclica puede deshabilitarse simplemente escribiendo el

valor 0 en la casilla correspondiente.

El siguiente ejempilo ilustra el comportamiento de esta funcién.

Ejemplo

Suponer que se configura un periodo de monitorizacion ciclica de 3 minutos para la
Alarma 1. El desencadenante de la alarma es “1” y la accién que realiza cuando esta
activa es subir la persiana asociada al canal y cuando se desactiva, bajarla. Estando la
persiana abajo, llega un “1” a través del objeto de comunicacion asociado a la alarma,
con lo que ésta se activara, y comenzara a subir la persiana. Mientras no se desactive
la alarma, cualquier accion que se quiera realizar sobre el canal sera ignorada por el
actuador. Pasado un tiempo (t2), llega un “0” a través del objeto de alarma, haciendo
que ésta se desactive, y que la persiana comience a bajar. Antes de que el periodo de
monitorizacion ciclica parametrizado (3 minutos) finalice, llega una nueva orden de
desactivacion de la alarma, por lo que este tiempo comienza a contar de nuevo.
Pasados tres minutos sin que se reciba ningun valor por el objeto de alarma, ésta
volvera a activarse de manera automatica, provocando un cambio en el estado de la
salida, haciendo que la persiana vuelva a subir. Igual que antes, cualquier accion

sobre la salida seréa ignorada hasta que la alarma sea desactivada. Ver figura.

“[CX] Alarma”=1 Activacién
l “[CX] Alarma”=0 automatica Alarma
“ICX] Alarma”=0
Estado de la Salida
3 minutos
tl 12 3 minutos
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com

28


http://www.zennio.com/
http://zennio.zendesk.com/

“Zennio ACTinBOX MAX6

> Reaccion (del canal al saltar la alarma): mediante este parametro se
puede configurar el estado que se desea tenga la persiana al saltar la

alarma, pudiendo elegir entre:

o Detener la persiana.
e Arriba.
e Abajo.

e Posicion determinada.

Si se elige “Posicion determinada”, se desplegara una nueva pestafia
donde se podra escribir un valor comprendido entre 0% (completamente

arriba) y 100% (completamente abajo) para la posicion de la persiana.

Para persianas con Lamas orientables también se despliega la pestana
“Posicion de Lamas [%]”, donde se podra establecer un valor comprendido

entre 0% (totalmente abiertas) y 100% (totalmente cerradas).

» Desactivacién: indica el modo en que se desactiva la alarma, pudiendo

elegir una desactivacion:

¢ Normal: segun lo parametrizado en “Desencadenante”, la alarma se
desactivara cuando llegue un “0” o un “1” a través del objeto de alarma

correspondiente.

e Con Enclavamiento: método en el que se requerira una desactivacion
normal, si bien la alarma no se desactivara hasta que se reciba,
ademas, un “1” por el objeto de comunicacion de 1 bit asociado al
enclavamiento. Este segundo método permite que, aunque la situacion
de alarma haya concluido, la salida continie bloqueada hasta ser

habilitada manualmente de forma externa.

> Estado final (del canal al concluir la alarma): mediante este parametro
puede configurarse que el canal adopte alguno de estos estados cuando

la alarma es desactivada:

e Como esta.

o Arriba.
o Abajo.
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e Posicion anterior a la alarma.

< Movimiento invertido: esta funcion permite controlar las persianas de
manera inversa a como se hace habitualmente (normalmente, ACTinBOX
MAX6 sube la persiana al recibir un “0” por el objeto de comunicacién “[CX]
Subir/Bajar” y la baja al recibir un “1”). Por tanto, si se activa esta funcion,
ACTinBOX MAXG6 subira la persiana al recibir un “1” y la bajara al recibir un

“0” por el objeto de comunicacion de 1 bit “[CX] Movimiento Invertido”.

Este tipo de control es compatible con el control del movimiento estandar,
puesto que mediante el objeto de comunicacion “[CX] Subir/Bajar” se realiza
el control normal y con el objeto “{CX] Movimiento Invertido”, el control

invertido.

Esto es util, por ejemplo, en situaciones de apagado general de una
instalacion, con el que se desea apagar las luces y bajar las persianas. En
este caso, se enviara un “0” a los objetos de ON/OFF de control de las luces
y a los objetos “Movimiento invertido” de control de las persianas, pudiendo

realizar las dos acciones simultaneamente.

«® Posicionamiento directo: esta funcién permite mover la persiana a
posiciones fijadas por parametro, mediante objetos de comunicacién de 1 bit
(“[CX] Posicionamiento Directo” y “[CX] Posicionamiento Directo 2”). Al recibir
un “1” por uno de estos objetos, la persiana se situara en la posicion elegida.

Si recibe un “0”, no se realiza accién alguna.

7111 ACTIinBOX MAX6 [

GEMERAL Posicionamiento Directo
<¢SALIDAS:

M2 DE POSICIONAMIENTOS DIRECTOS: Uno ']

FOSICION DE PERSIANA: [%] 50 =

POSICION DE LAMAS: [%] 50 =

GRABACION DE MUEWAS POSICIONES: [No -

Figura 17. Pantalla de posicionamiento directo
En esta pantalla se pueden configurar los siguientes parametros:

» Numero de posicionamientos directos: a elegir entre uno o dos.
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» Posicion de persiana [%]: en esta casilla se define la posicidn en que se
desea situar la persiana (Recordar: 0%=completamente arriba;

100%=completamente abajo).

Para persianas con Lamas orientables, aparecera ademas la casilla
Posicion de lamas [%], donde establecer la posicion en que se situaran las
lamas de la persiana al recibir el valor “1” a través del objeto de

posicionamiento correspondiente.

En caso de elegir dos posicionamientos directos, se desplegaran dos
pestafas, “Posicion 1 de persiana” y “Posicion 2 de persiana” para definir
las dos posiciones en las que situar la persiana (y las pestanas “Posicién
1 de lamas” y “Posicion 2 de lamas” para el caso de persianas con lamas

orientables).

» Grabacion de nuevas posiciones: al activar este parametro (“Si”) se
permite almacenar nuevas posiciones de la persiana. Tras habilitar esta
opcion, aparecen uno o dos nuevos objetos de comunicacién de 1 bit
(segun el numero de posicionamientos seleccionado): “[CX] Grabar
Posicion” y “[CX] Grabar Posicién 2" Para sobrescribir las posiciones
directas parametrizadas es necesario enviar “1” a estos objetos cuando la

persiana esté situada en la posicion que se desea grabar.

Nota: para grabar una nueva posicion es necesario que la persiana esté

detenida.

# Configuracion inicial: esta funcién permite elegir la posicion de la persiana
que ACTIinBOX MAX6 asumira u ordenara al inicio (tras una descarga desde
ETS o al volver la tensién del bus). Puede parametrizarse una configuracién

por defecto o personalizada.

Si se elige la configuracion por defecto, tras una descarga desde ETS
(parcial o completa), ACTinBOX MAX6 interpreta que la persiana esta
situada arriba del todo (0%), independientemente de su estado real. Para el
caso de persianas con lamas orientables, ACTinBOX MAX6 asume que las
lamas estan completamente abiertas (0%), independientemente de su estado
real. Tras un fallo de tension, la persiana se asumira en la posicion que tenia

justo antes de la caida de tension (y las lamas también).
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Si se elige personalizar la configuracién del canal, se mostrara la pantalla

siguiente:

1111 ACTIinBOX MAXG (==

GEMERAL Configuracidn Inicial
<<SALIDAS:»
-CANAL & ESTADD:
Configuracion Inicial [del Canal &l Iricia)
ACTUALIZACION:
[envio de "Posicidn Actual” al Inicio)

[ND hacer nada [como esta] v]

@ 7

Figura 18. Configuracion inicial de tipo personalizado
En ella se podra configurar las siguientes opciones:

» Estado: permite establecer la posicion a la que se movera la persiana
tanto tras una descarga como al volver la tensién tras un fallo de bus.

Pueden elegirse los siguientes estados: no hacer nada (como esta),

arriba, abajo o posicion determinada (colocar la persiana en la posicién

determinada en la pestafia “Posicion de Persiana [%]” que se despliega al
elegir esta opcion, y las lamas en la posicion establecida en “Posicién de
Lamas [%]”).

» Actualizacion: activando esta opcion (“Si”), se enviara la posicién actual
de la persiana al resto de dispositivos de la instalacion (al inicio y al volver
la tension al bus), mediante el objeto de comunicacién correspondiente.
Ademas, podra definirse un tiempo de retardo para este envio. Si se elige

0, el envio se realiza inmediatamente.

Nota: el envio del estado inicial de los canales de persiana se realiza
siempre a través del objeto “[CX] Posicion actual de persiana” (y a través de
‘[CX] Posicion actual de lamas”, para las lamas).

Nota: en caso de producirse un fallo de tensiéon en el bus KNX mientras esta en curso
el movimiento de una persiana, ACTinBOX MAXG6 abrira el relé de salida antes de
apagarse, como medida de seguridad. A la vuelta de la tension del bus no se

reanudara el movimiento que quedad interrumpido.
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3.3 FUNCIONES LOGICAS

Esta opcion de ACTinBOX MAXG6 permite la ejecucion de operaciones matematicas o
en logica binaria con datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de
objetos de comunicacién de distintas longitudes, especificamente habilitados a tal

efecto en el actuador.

Pueden utilizarse hasta 10 funciones légicas diferentes, independientes entre si, que
pueden realizar hasta 4 operaciones cada una. Para utilizar cualquiera de ellas, es

necesario habilitarlas en la pantalla siguiente, que aparece al elegir “Si” en la pestaia

de funciones légicas en la pantalla General de ACTinBOX MAX6.

] #7111 ACTinBOX MAXG (===

GEMERAL <<FUNCIONES LOGICAS>>

<<FUNCIONES LOGICAS>>

j}:i:le FUNCIONES LAGICAS UTILIZADAS:

obwtes -FUNCION 1 [Deshabiitada -
- FUNCION 2 [Deshabiitada -
- FUNCION 3 [Deshabiitada -
- FUUNCION 4 [Deshabiitada -
- FUNCION 5 [Deshabiitada -
-FUNCION & [Deshabiitada -
- FUNCION 7 [Deshabiitada -
- FUNCION 8 [Deshabiitada -
-FUNCION 9 [Deshabiitada -
- FUNCION 10 [Deshabiitada -

Figura 19. Pantalla de Funciones Logicas

Para obtener informacién detallada sobre el uso de las funciones ldgicas y su
parametrizacién en ETS, consultar el documento especifico “Funciones Loégicas

X10”, disponible en la pagina web: http://www.zennio.com .
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ANEXO I. CONTROL PRECISO DE LAMAS

Los actuadores Zennio permiten controlar el movimiento de persianas u otros

cerramientos motorizados que puedan englobarse en alguno de los siguientes tipos:
«® Persiana Normal/Toldo
«® Persiana con lamas orientables

En funciéon del tipo de persiana, el programa de aplicacién de ACTinBOX MAX6

mostrara unas opciones u otras.

En esta seccion se trataran los parametros referentes al control de persianas con

lamas orientables.

A modo de introduccion, es importante tener siempre en mente los criterios de

posicionamiento de persianas utilizados en el actuador, a saber:

«® Se dice que la persiana se encuentra en su posicion “arriba” (posicién 0%,

expresado en porcentaje) cuando se encuentra totalmente abierta.

«#® Se dice que la persiana se encuentra en su posicion “abajo” (posicion 100%,

expresado en porcentaje) cuando se encuentra totalmente cerrada.
Y los criterios seguidos para el posicionamiento de lamas:

# Se dice que las lamas estan “arriba” o abiertas (posicion 0%, expresado en
porcentaje) cuando se encuentran en una posicion tal que solamente pueden

girar hacia abajo.

& Se dice que las lamas estan “abajo” o cerradas (posicion 100%, en
porcentaje) cuando se encuentran en una posicion tal que solamente pueden

girar hacia arriba.

En la Figura 20 se muestra un esquema de las posiciones que pueden adoptar las

lamas de una persiana.

Es necesario tener en cuenta que los actuadores de persiana controlan
accionamientos de persiana sin retroalimentacién sobre su posicion exacta, en los que

las lamas se ajustan a través de un mecanismo vinculado al desplazamiento de la
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persiana. Esto quiere decir que un movimiento de lamas originara un cambio de

posicion de la persiana.

N

)

100%

AL

N

N

Solamente pueden
girar hacia abajo

Pueden girar
hacia arriba...

...y también
hacia abajo

Solamente pueden
girar hacia arriba

Figura 20. Posiciones "arriba" y "abajo" de las lamas

A continuacion se presenta la pantalla de configuracion de persianas con Lamas

orientables en ETS, con el fin de explicar en detalle cada una de las opciones

disponibles.

51111 ACTinBOX MAXE

GEMERAL
<<5ALIDAS >

-CAMAL A
‘ TIPO: Persiana con Lamas Orientables - ” B
TIEMPOS:
- Recorido de la Persiana 150 S
[décimaz de segundo] =2
- Duracion del Giro completo de Lamas an =
[décimaz de segundo] =2
- Tiempo de Pazo de Lamasz 2 rll E
[décimaz de segunda] =
- Tiempo de seguridad ante el cambio de 5 =
sentido [décimaz de segunda] =
- i Tiempos de Subida v B ajada distintos? [No v]
- Tiempo adicional al legar al limite
[superior o inferior) [ND i ]
| ESPECIFICO DE PERSIANA CON LAMAS:| M
- ¢ Conservar Posicidn de Lamas cuanda [N v]
la persiana completa su movimienta? 2
- Pos. de Lamas en la Pos. Abajo [%] 100 =

Figura 21. Pantalla de configuracién de persiana con lamas en ETS

Como puede verse en la Figura 21, para este tipo de persianas pueden parametrizarse

distintos tiempos. Por una parte estan los referentes al recorrido que realiza la
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persiana: Recorrido de la persiana, Tiempo seguridad ante cambio sentido,
¢Tiempos de subida y bajada distintos? y Tiempo adicional al llegar al limite.

Todos ellos ya fueron explicados en el Apartado 3.2.2 de este manual.

Por otro lado, aparecen los siguientes tiempos relativos al movimiento de las lamas de

la persiana:

«® Duracion del giro completo de las lamas: se trata del tiempo, expresado
en décimas de segundo, que tardan las lamas de la persiana en realizar un
giro completo, es decir, el tiempo que necesitan para moverse desde la
posicion 0% (completamente “arriba”) hasta la posicion 100%
(completamente “abajo”), o Vviceversa. Este tiempo debe medirse

manualmente y anotarse en esta casilla de ETS.

*® Tiempo de paso de lamas: se trata del tiempo, expresado en décimas de
segundo, que utilizan las lamas para realizar un giro gradual cuando reciben
la orden paso arriba o paso abajo (valores “0” 6 “1” respectivamente a través
de “[CX] Parar/Paso”), cuando la persiana se encuentra detenida. Estas
ordenes de Paso, o steps, permiten girar gradualmente las lamas,
modificando su posicion (%), lo que puede resultar muy util para evitar

posibles deslumbramientos cuando el sol cambia de posicién, por ejemplo.

Nota: en caso de querer controlar mediante una misma direccion de grupo el
paso de lamas de todos los canales de persiana habilitados, se recomienda
que el tiempo configurado en este parametro sea ligeramente mayor que N
décimas de segundo, siendo N el numero de canales de persiana con
lamas habilitados, a fin de garantizar que las Ordenes rapidas sucesivas

puedan enviarse a todos ellos

Nota: /os tiempos relacionados con el movimiento de las lamas han de ser menores

que los configurados para el recorrido de la persiana (configuracion tipica).

Ademas de definir estos tiempos, sera necesario también configurar las siguientes

opciones especificas de persianas con lamas orientables:

& ;Conservar posicion de lamas cuando la persiana completa su
movimiento?: esta opcion permite elegir si se desea que las lamas recobren

0 No su posicion después de que la persiana alcance la posicidon deseada.
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Ejemplo:

Suponer que se ha habilitado el parametro “; Conservar posicidon de lamas cuando la
persiana completa su movimiento?”. Se parte de una posicion inicial de lamas de 50%
y de una posicion inicial de persiana de 0% (arriba). Si se envia una orden de bajar la
persiana, ésta comenzara a moverse hacia abajo, al igual que las lamas, hasta que
alcance la posicion 100%. Al llegar a ese punto, la persiana ha completado su
movimiento. En ese momento, ACTinBOX MAXG6 corregira la posicion de las lamas,
moviéndolas hasta que alcancen la posicion que tenian previamente (60%, en este
caso). Esto hara que la persiana suba ligeramente, hasta que las lamas se situen en
dicha posicion.

Si el parametro “;Conservar posicion de lamas cuando la persiana completa su
movimiento?” no se hubiera habilitado, al alcanzar la persiana la posicion de 100%
(abajo), las lamas se quedarian en la posicion que correspondiera tras el movimiento

de bajada de la persiana.

Pos. de lamas en la pos. abajo [%]: permite establecer la posicion de las
lamas (en porcentaje) cuando la persiana se encuentra “abajo” o cerrada (es
decir, cuando su posicion es igual al 100%). Esto quiere decir que cuando la
persiana complete su movimiento de bajada y alcance la posicién 100%, las

lamas corregiran su posicion a la establecida mediante este parametro.

Aparte de todas estas opciones de configuracion, habra que definir también el
parametro “Posicidon especifica de lamas” dentro de las funciones habilitadas para
cada canal de persiana en las que sea necesario parametrizar posiciones concretas.

Estas funciones son:

» Escenas. “Reaccion: posicion determinada”. Los porcentajes de posicion

de persiana y lamas podran configurarse independientemente.
» Alarmas. “Reaccion: Posicidén Determinada”. Igual que antes.

» Posicionamiento directo. Configuracién de las posiciones 1 6 2 (segun
el numero parametrizado), en porcentaje, de la persiana y las lamas de

manera independiente.

» Configuracién inicial. “Estado: Posicion Determinada”. Los porcentajes

de posicion de persiana y lamas podran configurarse independientemente.
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Para obtener informacion mas detallada sobre la configuracion y opciones de las
distintas funciones de cada canal de persiana, consultese el Apartado 3.2.2 del

manual.
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ANEXO II. OBJETOS DE COMUNICACION

Los valores de la columna RESET indican el valor del objeto tras un reinicio, si bien esto no implica que necesariamente este valor sea enviado al bus tras el reinicio.

NUMERO TAMANO | ENT/SAL FLAGS TIPO DE DATO (DPT) VAL?:I,E:Z NOMBRE FUNCION
0 1Byte C--W- [18.1] DPT_SceneControl 122?;??;‘:;2” . . Escenas (Salidas) 0-63(Esc. 1-64);128-191(Grab.)
1 1 Byte | C--w- [18.1] DPT_SceneControl 12:? éfjf;;ts;)r) - - Escenas (Persianas) 0-63(Esc. 1-64);128-191(Grab.)
2 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 1 Dato de entrada binario (0/1)
3 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 2 Dato de entrada binario (0/1)
4 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 3 Dato de entrada binario (0/1)
5 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool on - Anterior [FL] Dato (1bit) 4 Dato de entrada binario (0/1)
6 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 5 Dato de entrada binario (0/1)
7 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool on - Anterior [FL] Dato (1bit) 6 Dato de entrada binario (0/1)
8 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 7 Dato de entrada binario (0/1)
9 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 8 Dato de entrada binario (0/1)
10 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 9 Dato de entrada binario (0/1)
11 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 10 Dato de entrada binario (0/1)
12 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 11 Dato de entrada binario (0/1)
13 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 12 Dato de entrada binario (0/1)
14 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 13 Dato de entrada binario (0/1)
15 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 14 Dato de entrada binario (0/1)
16 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 15 Dato de entrada binario (0/1)
17 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 16 Dato de entrada binario (0/1)
18 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 17 Dato de entrada binario (0/1)
19 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 18 Dato de entrada binario (0/1)
20 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 19 Dato de entrada binario (0/1)
21 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 20 Dato de entrada binario (0/1)
22 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 21 Dato de entrada binario (0/1)
23 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 22 Dato de entrada binario (0/1)
24 1 Bit I C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 23 Dato de entrada binario (0/1)
25 1 Bit | C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 24 Dato de entrada binario (0/1)

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com

39


http://www.zennio.com/
http://zennio.zendesk.com/

*Zennio

ACTinBOX MAX6

. _ VALORES a
NUMERO TAMANO FLAGS TIPO DE DATO (DPT) e NOMBRE FUNCION
26 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 25 Dato de entrada binario (0/1)
27 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 26 Dato de entrada binario (0/1)
28 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 27 Dato de entrada binario (0/1)
29 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 28 Dato de entrada binario (0/1)
30 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 29 Dato de entrada binario (0/1)
31 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 30 Dato de entrada binario (0/1)
32 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool 0/1 - Anterior [FL] Dato (1bit) 31 Dato de entrada binario (0/1)
33 1 Bit C--W- [1.002] DPT_Bool oM - Anterior [FL] Dato (1bit) 32 Dato de entrada binario (0/1)
34 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 1 Dato de entr. de 1byte (0-255)
35 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 2 Dato de entr. de 1byte (0-255)
36 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 3 Dato de entr. de 1byte (0-255)
37 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 4 Dato de entr. de 1byte (0-255)
38 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 5 Dato de entr. de 1byte (0-255)
39 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 6 Dato de entr. de 1byte (0-255)
40 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 7 Dato de entr. de 1byte (0-255)
41 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 8 Dato de entr. de 1byte (0-255)
42 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 9 Dato de entr. de 1byte (0-255)
43 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 10 Dato de entr. de 1byte (0-255)
44 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 11 Dato de entr. de 1byte (0-255)
45 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 12 Dato de entr. de 1byte (0-255)
46 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 13 Dato de entr. de 1byte (0-255)
47 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 14 Dato de entr. de 1byte (0-255)
48 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 15 Dato de entr. de 1byte (0-255)
49 1 Byte C--W- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 - Anterior [FL] Dato (1byte) 16 Dato de entr. de 1byte (0-255)
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
50 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 1 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
51 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 1 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
52 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 2 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
53 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 3 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
54 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 4 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
55 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 5 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
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[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
56 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 6 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
57 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 7 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
58 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 8 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
59 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 9 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
60 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 10 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
61 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 11 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
62 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 12 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
63 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 13 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
64 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 14 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 - Anterior
65 2 Bytes C--W- [FL] Dato (2bytes) 15 Dato de entr. de 2 bytes
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 - Anterior
66 1 Bit 6} CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 1 (1bit) Resultado de la FUNCION 1
67 1 Bit o CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 2 (1bit) Resultado de la FUNCION 2
68 1 Bit O CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 3 (1bit) Resultado de la FUNCION 3
69 1 Bit o CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 4 (1bit) Resultado de la FUNCION 4
70 1 Bit O CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 5 (1bit) Resultado de la FUNCION 5
7 1 Bit o CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 6 (1bit) Resultado de la FUNCION 6
72 1 Bit O CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 7 (1bit) Resultado de la FUNCION 7
73 1 Bit O CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 8 (1bit) Resultado de la FUNCION 8
74 1 Bit o CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 9 (1bit) Resultado de la FUNCION 9
75 1 Bit O CTR-- [1.002] DPT_Bool 0/1 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 10 (1bit) Resultado de la FUNCION 10
76 1 Byte o CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 1 (1byte) Resultado de la FUNCION 1
7 1 Byte (0] CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 2 (1byte) Resultado de la FUNCION 2
78 1 Byte o CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 3 (1byte) Resultado de la FUNCION 3
79 1 Byte (0] CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 4 (1byte) Resultado de la FUNCION 4
80 1 Byte o CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 5 (1byte) Resultado de la FUNCION 5
81 1 Byte (0] CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 6 (1byte) Resultado de la FUNCION 6
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82 1 Byte (0] CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 7 (1byte) Resultado de la FUNCION 7
83 1 Byte o CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 8 (1byte) Resultado de la FUNCION 8
84 1 Byte (0] CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 9 (1byte) Resultado de la FUNCION 9
85 1 Byte (0] CTR-- [5.010] DPT_Value_1_Uncount 0-255 0 Anterior [FL] RESULTADO Funcién 10 (1byte) Resultado de la FUNCION 10
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior .
86 2 Bytes 6} CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 1 (2bytes) Resultado de la FUNCION 1
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior .
87 2 Bytes O CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 2 (2bytes) Resultado de la FUNCION 2
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior )
88 2 Bytes o CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 3 (2bytes) Resultado de la FUNCION 3
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior )
89 2 Bytes o CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 4 (2bytes) Resultado de la FUNCION 4
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior )
920 2 Bytes o CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 5 (2bytes) Resultado de la FUNCION 5
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior )
91 2 Bytes o CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 6 (2bytes) Resultado de la FUNCION 6
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior .
92 2 Bytes o CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 7 (2bytes) Resultado de la FUNCION 7
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior .
93 2 Bytes o CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 8 (2bytes) Resultado de la FUNCION 8
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior )
94 2 Bytes O CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 9 (2bytes) Resultado de la FUNCION 9
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
[7.001] DPT_Value_2_Uncount 0 - 65535 0 Anterior )
95 2 Bytes O CTR-- [FL] RESULTADO Funcién 10 (2bytes) Resultado de la FUNCION 10
[9.001] DPT_Value_Temp 0,00 - 120,00 0 Anterior
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [CA] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma
9% 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [CA] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch on Parametriz. Parametriz. [S1] ON/Off N.A. (0=Abrir Relé; 1=Cerrar)
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S1] ON/Off N.C. (0=Cerrar Relé; 1=Abrir)
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [CA] Alarma 2 1=Alarma; 0=No Alarma
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [CA] Alarma 2 0=Alarma; 1=No Alarma
97
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S2] ON/Off N.A. (0=Abrir Relé; 1=Cerrar)
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch on Parametriz. Parametriz. [S2] ON/Off N.C. (0=Cerrar Relé; 1=Abrir)
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [CB] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma
98 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [CB] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S3] ON/Off N.A. (0=Abrir Relé; 1=Cerrar)
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S3] ON/Off N.C. (0=Cerrar Relé; 1=Abrir)
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12 VEZ RESET
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm oM - Anterior [CB] Alarma 2 1=Alarma; 0=No Alarma
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [CB] Alarma 2 0=Alarma; 1=No Alarma
» 1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S4] ON/Off N.A. (0=Abrir Relé; 1=Cerrar)
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S4] ON/Off N.C. (0=Cerrar Relé; 1=Abrir)
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [CC] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [CC] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma
100 1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S5] ON/Off N.A. (0=Abrir Relé; 1=Cerrar)
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S5] ON/Off N.C. (0=Cerrar Relé; 1=Abrir)
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [CC] Alarma 2 0=Alarma; 1=No Alarma
1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [CC] Alarma 2 1=Alarma; 0=No Alarma
101 1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S6] ON/Off N.A. (0=Abrir Relé; 1=Cerrar)
1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S6] ON/Off N.C. (0=Cerrar Relé; 1=Abrir)
102 1 Bit o CTR-- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S1] Estado 0=Salida Off; 1=Salida ON
103 1 Bit (0] CTR-- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S2] Estado 0=Salida Off; 1=Salida ON
104 1 Bit o CTR-- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S3] Estado 0=Salida Off; 1=Salida ON
105 1 Bit o CTR-- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S4] Estado 0=Salida Off; 1=Salida ON
106 1 Bit (0] CTR-- [1.001] DPT_Switch oM Parametriz. Parametriz. [S5] Estado 0=Salida Off; 1=Salida ON
107 1 Bit o CTR-- [1.001] DPT_Switch 01 Parametriz. Parametriz. [S6] Estado 0=Salida Off; 1=Salida ON
1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger oM - Anterior [CA] Grabar Posiciéon 1=Grabar Posicion; 0=Nada
108 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable 01 0 Anterior [S1] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable oM 0 Anterior [S2] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
109 1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger 01 - Anterior [CA] Grabar Posicion 2 1=Grabar Posicion 2; 0=Nada
1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger o1 - Anterior [CB] Grabar Posicion 1=Grabar Posicion; 0=Nada
"o 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable 01 0 Anterior [S3] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger o1 - Anterior [CB] Grabar Posicién 2 1=Grabar Posicion 2; 0=Nada
B 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable 01 0 Anterior [S4] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
12 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable [VA] 0 Anterior [S5] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger oM - Anterior [CC] Grabar Posicion 1=Grabar Posicion; 0=Nada
1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable 01 0 Anterior [S6] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
" 1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger oM - Anterior [CC] Grabar Posicién 2 1=Grabar Posicion 2; 0=Nada
1 Bit | C--W- [1.010] DPT_Start 01 - Anterior [S1] Temporizacion 0=0Off Temporizado;1=ON Tempor.
" 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_UpDown oM - Anterior [CA] Subir/Bajar 0=Subir Persiana; 1=Bajar
15 1 Bit | C--W- [1.010] DPT_Start 01 - Anterior [S2] Temporizacion 0=0Off Temporizado;1=ON Tempor.
1 Bit | C--W- [1.003] DPT_UpDown on - Anterior [CA] Movimiento Invertido 0=Bajar Persiana; 1=Subir
16 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_UpDown 01 - Anterior [CB] Subir/Bajar 0=Subir Persiana; 1=Bajar
1 Bit | C--W- [1.010] DPT_Start on - Anterior [S3] Temporizacion 0=0ff Temporizado;1=ON Tempor.
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1 Bit | C--W- [1.003] DPT_UpDown oM - Anterior [CB] Movimiento Invertido 0=Bajar Persiana; 1=Subir
" 1 Bit | C--W- [1.010] DPT_Start 01 - Anterior [S4] Temporizacion 0=0Off Temporizado;1=ON Tempor.

1 Bit | C--W- [1.010] DPT_Start on - Anterior [S5] Temporizacion 0=0Off Temporizado;1=ON Tempor.
e 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_UpDown on - Anterior [CC] Subir/Bajar 0=Subir Persiana; 1=Bajar

1 Bit | C--W- [1.010] DPT_Start 01 - Anterior [S6] Temporizacion 0=0Off Temporizado;1=ON Tempor.
"9 1 Bit | C--W- [1.003] DPT_UpDown on - Anterior [CC] Movimiento Invertido 0=Bajar Persiana; 1=Subir

1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger 01 - Anterior [CA] Posicionamiento Directo 1=Ir a Posicion; 0=Nada
120 1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM - Anterior [S$1] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin Interm.

1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch 01 - Anterior [S2] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin Interm.
121 1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger oM - Anterior [CA] Posicionamiento Directo 2 1=Ir a Posicion 2; 0=Nada

1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger 01 - Anterior [CB] Posicionamiento Directo 1=Ir a Posicion; 0=Nada
122 1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM - Anterior [S3] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin Interm.

1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger 01 - Anterior [CB] Posicionamiento Directo 2 1=Ir a Posicién 2; 0=Nada
12 1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM - Anterior [S4] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin Interm.

1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch 01 - Anterior [S5] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin Interm.
124 1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger 01 - Anterior [CC] Posicionamiento Directo 1=Ir a Posicion; 0=Nada

1 Bit | C--W- [1.001] DPT_Switch oM - Anterior [S6] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin Interm.
125 1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger 01 - Anterior [CC] Posicionamiento Directo 2 1=Ir a Posicién 2; 0=Nada

1 Bit | C--W- [1.17] DPT_Trigger o1 - Anterior [CA] Parar 0 6 1 = Parar Persiana

1 Bit | C--W- [1.7] DPT_Step 01 - Anterior [CA] Parar/Paso 0=Parar/PasoArriba; 1=Par/P.Ab
126 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm oM - Anterior [S1] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [S1] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable oM - Anterior [CA] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
127 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [S2] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [S2] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.7] DPT_Step 01 - Anterior [CB] Parar 0 6 1 = Parar Persiana

1 Bit | C--W- [1.7] DPT_Step oM - Anterior [CB] Parar/Paso 0=Parar/PasoArriba; 1=Par/P.Ab
128 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [S3] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [S3] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable oM - Anterior [CB] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
129 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [S4] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm oM - Anterior [S4] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.7] DPT_Step 01 - Anterior [CC] Parar 0 6 1 = Parar Persiana

1 Bit | C--W- [1.7] DPT_Step oM - Anterior [CC] Parar/Paso 0=Parar/PasoArriba; 1=Par/P.Ab
130 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [S5] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm oM - Anterior [S5] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma
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1 Bit | C--W- [1.003] DPT_Enable oM - Anterior [CC] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
131 1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm 01 - Anterior [S6] Alarma 1=Alarma; 0=No Alarma

1 Bit | C--W- [1.5] DPT_Alarm on - Anterior [S6] Alarma 0=Alarma; 1=No Alarma
132 1 Byte (0] CTR-- [5.001] DPT_Scaling 0-255 0 Parametriz. [CA] Posicion de Lamas Actual 0=0%=Abiert.; 255=100%=Cerrad.
133 1 Byte o CTR-- [5.001] DPT_Scaling 0-255 0 Parametriz. [CB] Posicion de Lamas Actual 0=0%=Abiert.; 255=100%=Cerrad.
134 1 Byte (0] CTR-- [5.001] DPT_Scaling 0-255 0 Parametriz. [CC] Posicién de Lamas Actual 0=0%=Abiert.; 255=100%=Cerrad.
135 1 Byte | C--W- [5.001] DPT_Scaling 0-255 - Parametriz. [CA] Posicion de Lamas Deseada 0=0%=Abiert.; 255=100%=Cerrad.
136 1 Byte | C--W- [5.001] DPT_Scaling 0-255 - Parametriz. [CB] Posicion de Lamas Deseada 0=0%=Abiert.; 255=100%=Cerrad.
137 1 Byte | C--W- [5.001] DPT_Scaling 0-255 - Parametriz. [CC] Posicion de Lamas Deseada 0=0%=Abiert.; 255=100%=Cerrad.
138 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack on 0 Anterior [S1] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
139 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack 01 0 Anterior [S2] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
140 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack oM 0 Anterior [S3] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
141 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack 01 0 Anterior [S4] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
142 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack oM 0 Anterior [S5] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
143 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack 01 0 Anterior [S6] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
144 1 Byte o CTR-- [5.001] DPT_Scaling 0-255 0 Parametriz. [CA] Posicion de Persiana Actual 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
145 1 Byte (0] CTR-- [5.001] DPT_Scaling 0-255 0 Parametriz. [CB] Posicion de Persiana Actual 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
146 1 Byte o CTR-- [5.001] DPT_Scaling 0-255 0 Parametriz. [CC] Posicion de Persiana Actual 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
147 1 Byte | C--W- [5.001] DPT_Scaling 0-255 - Parametriz. [CA] Posicion de Persiana Deseada 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
148 1 Byte | C--W- [5.001] DPT_Scaling 0-255 - Parametriz. [CB] Posicion de Persiana Deseada 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
149 1 Byte | C--W- [5.001] DPT_Scaling 0-255 - Parametriz. [CC] Posicion de Persiana Deseada 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
150 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack 01 0 Anterior [CA] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
151 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack oM 0 Anterior [CB] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
152 1 Bit | C--W- [1.16] DPT_Ack 01 0 Anterior [CC] Enclavamiento Alarma=0+Encl.=1 -> Fin Alarma
153 1 Bit CT--- [1.001] DPT_Switch 0 0 0 Reset 0 Vuelve la Tension->Envia un 0
154 1 Bit CT--- [1.001] DPT_Switch 1 1 1 Reset 1 Vuelve la Tension->Envia un 1
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