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1 INTRODUCCION

1.1 MAXINBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P

El MAXinBOX FANCOIL 4CH2P y el MAXinBOX FANCOIL 2CH2P de Zennio son dos
actuadores KNX destinados a cubrir las necesidades de control de la climatizacion en
entornos KNX con unidades de fan coil (ventiloconvectores) de dos tubos, en las
que tanto la velocidad del ventilador como las valvulas de los conductos del agua se

controlen a través de relés.

El modelo 4CH2P proporciona 16 salidas de relé, mientras que el modelo 2CH2P
incorpora 8 salidas de relé, lo que les permite controlar, respectivamente, hasta
cuatro y hasta dos unidades de fan coil de dos tubos mediante tres relés para la

seleccion de la velocidad de ventilacidn, y un cuarto relé para el control de la valvula.
Las caracteristicas mas destacadas del MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P son:

® 16 u 8 salidas de relé, que permiten el control de hasta cuatro o

hasta dos unidades de fan coil de dos tubos.
& 20 funciones l6gicas multioperacion personalizables.

& Control de acciones mediante escenas, con posibilidad de

establecer un retardo en la ejecucion.

«® Control / supervision manual de las salidas de relé a través de

los pulsadores y LEDs incorporados.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.2 INSTALACION

El MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P se conecta al bus KNX mediante el conector
KNX incorporado. Una vez que el dispositivo se alimenta con tensién a través del bus,

se podra descargar tanto la direccién fisica como el programa de aplicacién asociado.

Este actuador no necesita fuente de alimentaciébn externa, pues se alimenta

enteramente a través del bus KNX.

Salidas superiores.
Salidas inferiores.

LED de Prog./Test.
Conexion KNX.
Pulsador de Prog./Test.

Pulsador para el control manual.

No g s~ e Dh e

. ng. LED indicador del estado de salida.

Figura 1 MAXinBOX FANCOIL 4CH2P. Elementos.
Nota: la figura superior es enteramente analoga para el MAXinBOX FANCOIL 2CH2P.
A continuacion se describen los elementos principales del actuador:

«® Pulsador de Prog./Test (5): una pulsacion corta sobre este botén sitta al

dispositivo en modo programacién. El LED asociado (3) se ilumina en rojo.

Nota: si este botén se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tension de bus, el dispositivo entra en modo seguro. El LED reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

2 Salidas (1 y 2): puertos de salida para la inserciéon de los cables
(pelados) de los sistemas de fan coil controlados por el actuador
(ver seccion 2.2). Deberd asegurarse la conexion por medio de los

tornillos incorporados en la placa.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Pulsadores para control manual (6): pulsadores para el control
directo de los relés durante el proceso de instalacion. Ver seccion
2.5.

Para obtener informacion més detallada de las caracteristicas técnicas del dispositivo,
asi como informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible

en la pagina web www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Durante la inicializacién del dispositivo, el LED de Prog./Test parpadea en azul unos
segundos antes de que el MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P esté listo. Las

ordenes externas no se ejecutaran durante este tiempo, pero si después.

Dependiendo de la configuracion, el dispositivo podra enviar ciertos objetos de
estado al bus después de recuperar la tension. Asimismo, se puede configurar si, tras
el arranque del dispositivo, las unidades de fan coil deben permanecer apagadas o
bien conmutar al dltimo estado que tuvieran. Por favor, consulte las siguientes

secciones de este documento para obtener mas detalles.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tension, el MAXinBOX FANCOIL 4CH2P /
2CH2P interrumpird cualquier accion pendiente, y guardara su estado de forma que

lo pueda recuperar una vez se restablezca el suministro de energia.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afiadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia haciendo clic

derecho en el dispositivo y seleccionando Editar parametros.

PARAMETRIZACION ETS

Desde la pantalla “General’” es posible activar/desactivar a través de las casillas
correspondientes toda la funcionalidad requerida. La Unica que esta activa por defecto
es Control manual (ver seccién 2.5), por lo que su pestafia correspondiente en el

arbol de la izquierda esta disponible desde el principio.

EERIERSL Salidas

Control manual
Funciones logicas

Temporizacidn en escenas

Control manual

O8O OO

Envio de objetos indicadares (0 y 1) al velver
la tension de bus

Figura 2 Pantalla general.

«® Una vez activadas las funciones de Salidas, Funciones ldgicas,
Temporizaciéon en escenas y Control manual (habilitado por
defecto), se incluirdn pestafias adicionales en el menu de la
izquierda. Estas funciones y sus parametros se explicaran en

secciones posteriores de este documento.

«® Envio de objetos indicadores (0 y 1) al volver la tensién de bus:
este pardmetro permite al integrador activar dos nuevos objetos de
comunicacion (“Reset 0"y “Reset 1”), que se enviaran al bus KNX
con valores “0” y “1” respectivamente cada vez que el dispositivo
comience a funcionar (por ejemplo, después de un fallo de tension).
Es posible parametrizar un cierto retardo para este envio (0 a 255

segundos).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 FAN COIL

El MAXinBOX FANCOIL 4CH2P incorpora cuatro modulos de control de fan coil (o
dos, en el caso del modelo 2CH2P), que seran responsables de actuar sobre los relés
que abren y cierran las valvulas de las canalizaciones del agua, y los relés que
establecen el nivel de velocidad del ventilador. Esto ultimo se podra conseguir
mediante acumulacidn de relés (mas relés cerrados implicaran una mayor velocidad
de ventilacién) o mediante conmutacién de relés (se dispondra de un relé especifico

para cada nivel de ventilacion).

Para una descripcion detallada sobre estas funciones y su configuracion, por favor
consultese el manual especifico “Fan coil ‘Relays’
producto del MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P en la pagina web de Zennio

(www.zennio.com).

, disponible en la seccién de

Nota: como ya se ha indicado, este dispositivo s6lo puede controlar fan coils de dos
tubos. Por tanto no son aplicables en este caso las indicaciones relativas al control de

fan coils de cuatro tubos a las que haga referencia el documento mencionado.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.3 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numéricas o en ldgica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de

comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

En el MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P pueden implementarse hasta 20
funciones lbégicas diferentes e independientes entre si, completamente
personalizables, que consisten en un maximo de 4 operaciones consecutivas para

cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicion configurable, que
sera evaluada cada vez que active la funcion a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucién de las operaciones de la
funcion puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podra hacerse cada vez que la funcién se

ejecute, periddicamente o sélo cuando el resultado difiera del anterior.

Por favor, consultese el documento especifico “Funciones l6gicas”, disponible en la
seccion de producto del MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P en la pagina de Zennio

(www.zennio.com), para obtener informacién detallada sobre el uso de las funciones

I6gicas y su parametrizacién en ETS.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.4 TEMPORIZACION EN ESCENAS

La temporizacion en escenas permite introducir retardos sobre las escenas de los
canales de fan coil. Estos retardos se definen mediante parametro, y se aplican

durante la ejecucion de una o varias de las escenas que se hayan parametrizado.

Debe tenerse en cuenta que, como cada canal de fan coil permite la configuracion y la
temporizacion de varias escenas, en caso de recibirse la orden de ejecucion de una de
ellas y estar pendiente en ese canal una temporizacion previa, el canal interrumpira

esa temporizacion y aplicara soélo la temporizacion y la accion de la nueva escena.

PARAMETRIZACION ETS

Para poder establecer la temporizacién de escenas es necesario haber configurado
previamente alguna escena en cualquiera de los canales. De esta forma, al acceder a
la ventana Configuracion dentro Temporizacion de escenas, se listaran todas las
escenas que estén configuradas, junto a las correspondientes casillas para indicar

cuales se desea temporizar, tal y como muestra la figura.

e Escena namero 1 O
SALIDAS
Fan Coil 1 Escena namero 5 O
Fan Coil 2 Escena ndmero 24 0
Fan Coil 3 Escena ndmero 31 ]
Fan Coil 4
. Escena namero 56 0
4 Temporizacién en escenas

CONFIGURACION Escena nimero 64 @

Control manual

Figura 3. Temporizacion en escenas.

Al seleccionar una determinada escena n, aparecerd una nueva pestafia con su
nombre, desde la cual se podra establecer la temporizacion de esa escena para cada

uno de los canales en los que esté configurada.

GENERAL

SALIDAS Escena 1. Retardo para Fan Cail 1 0 %:
Fan Coil 1 [s . |
Fan Coil 4
G R L ?scenas Escena 1. Retardo para Fan Coil 4 0 %:
COMNFIGURACION
Ezcena numero 1 [5 v|
4 Control manual
Configuracion

Figura 4. Configuracion de Temporizacion en escena.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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De esta forma, el parametro “Escena m. Retardo para canal z” determinara el retardo
gue se aplicara a la accion de la escena m que esté configurada en el canal z. Este

retardo podré ser de entre 0 y 3600 segundos, 0 y 1440 minutos 0 0y 24 horas.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.5 CONTROL MANUAL

El MAXinBOX FANCOIL 4CH2P / 2CH2P permite controlar manualmente el estado de

sus relés de salida mediante los pulsadores situados en la cara superior del

dispositivo. Asi pues, cada una de las salidas dispone de un pulsador asociado.

Este control manual puede ejercerse de dos modos diferentes, denominados Test On

(destinado al testeo de la instalacion durante la configuracion del dispositivo) y Test

Off (destinado al uso en cualquier otro momento). Desde ETS se podra configurar si el

control manual estard disponible y, en tal caso, cual(es) de los dos modos estara(n)

permitido(s). Asi mismo, podra habilitarse por parametro un objeto binario destinado a

bloquear o desbloquear el control manual en tiempo de ejecucion.

Nota:

«® El modo Test Off (salvo que se haya inhabilitado por parametro)

se encuentra disponible en todo momento sin necesidad de

activacion especifica tras descarga o reinicio.

Por el contrario, para acceder al modo Test On (salvo, igualmente,
gue se haya inhabilitado por parametro o blogueado por objeto),
sera necesario mantener presionado el pulsador de Prog./Test
durante mas de tres segundos, hasta que el LED se vuelva
amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el LED adquiere el
color verde para indicar que el modo Test On esta activo. Una
nueva pulsacién hard que el LED pase de nuevo a amarillo y
después se apague (tras soltar el botén). De esta forma, el

dispositivo abandonara el modo Test On. Téngase en cuenta que

tamhién se ahandonari este modo _si tiene I||gnr un fallo de hus

Importante: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con ambos modos de

control manual (modos Test OFF y Test ON) habilitados.

http://www.zennio.com
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Modo Test Off

Mientras el control de las salidas del dispositivo se encuentra en este modo, éstas
pueden controlarse no s6lo mediante las 6rdenes enviadas a través de los objetos de

comunicacion, sino también utilizando los pulsadores fisicos situados en el dispositivo.

Al presionar cualquiera de ellos, se actla directamente sobre la salida como si se
hubiese recibido la orden a través del objeto de comunicacidon correspondiente.

Se enviaran los objetos de estado al igual que en un funcionamiento normal.
La accion llevada a cabo depende del tipo de salida:

«® Ventilador: una pulsacién sobre cualquiera de los tres botones de
control de la velocidad del ventilador acciona los relés para activar
la velocidad elegida, excepto si coincide con la que estuviera
activa, en cuyo caso el ventilador se para (se abren los tres relés
de control de la velocidad). Los LEDs asociados a estos pulsadores

indican el estado de los relés de control del ventilador.
El comportamiento es equivalente a recibir las 6rdenes por el bus, es decir:

» Si el control es “aplicado al ventilador”, al pulsar un boton para activar

una velocidad del ventilador se abre la valvula.

» Si el control es “aplicado a la valvula”, la valvula debe estar abierta para
poder activar una velocidad del ventilador, aunque si la valvula esta

cerrada se guarda la velocidad seleccionada para su aplicacién posterior.

Nota: este control esta condicionado por el numero de velocidades del
ventilador que se hayan habilitado por parametro, asi como por el retardo
entre conmutaciones. De igual modo, el cambio de velocidad se efectta por

conmutacion de relés o por acumulacién, segun la configuracion.

«® Valvula: una pulsacién sobre el boton de control de la valvula hara que la
valvula conmute su estado de apertura / cierre, siempre que el fan coil haya

sido habilitado por parametro. Esto podria acompafarse también de:

> El encendido del ventilador, si se encontraba detenido al abrirse la

valvula (suponiendo que la velocidad deseada sea distinta de cero),

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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excepto durante el modo enfriar cuando el control es aplicado al ventilador

(en ese caso, el ventilador permanece como estuviera).

» El apagado del ventilador, si se encontraba en movimiento al cerrarse la
vélvula, excepto durante el modo enfriar en un control aplicado al

ventilador (en tal caso, el ventilador permanece como estuviera).

En resumen, las pulsaciones sobre los botones son totalmente equivalentes a la

recepcion desde el bus KNX de las érdenes de control anélogas.
Modo Test On

Una vez activado el modo Test On, las salidas s6lo se pueden controlar mediante la
accion directa sobre los pulsadores de control. Todas las 6rdenes que lleguen a través

de objetos de comunicacion y que afecten a alguna de las salidas se ignoraran.

Por otro lado, a fin de no interferir con el funcionamiento normal del dispositivo y dado
gue el modo Test On se destina Unicamente a efectuar pruebas, al salir del modo Test

On el dispositivo devolveré las salidas al estado previo.
La accion llevada a cabo depende del tipo de salida:

«® Ventilador: el funcionamiento serd analogo al caso del modo Test Off, si
bien se ignorara la configuracion parametrizada (el ventilador se considerara
siempre de tres velocidades). No obstante, el cambio de velocidad si se
efectuara mediante conmutacion o mediante acumulacion de relés, segln la

parametrizacion.

Nota: en caso de que alguno de los canales de fan coil esté inhabilitado por
paradmetro, su comportamiento durante el modo Test On sera el mismo ya

descrito, aunque el cambio de velocidad sera siempre por conmutacion.

«® Valvula: una pulsacién sobre el botén de control de la valvula hara que ésta
conmute su estado de apertura / cierre de manera incondicional (incluso en

los canales de fan coil que estén inhabilitados por parametro).

Cualquier orden enviada desde el bus KNX hacia el actuador no afectard a las salidas

mientras el modo Test On esté activo. Tampoco se enviaran objetos de estado.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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PARAMETRIZACION ETS

El control manual se puede configurar desde su propia pestafia de parametros, la

cual se habilita o inhabilita desde la pestafia “General” (ver seccion 2.1).

GENERAL

Control manual [Modo Test Off + Modo Test On -
4  Control manual

Configuracion Bloqueo del control manual

Figura 5 Control manual.

& Control manual: las opciones son “Deshabilitado”, “S6lo _Modo
Test Off", “Sélo Modo Test On” y “Modo Test Off + Modo Test On”
(por defecto).

Dependiendo de la seleccién, el dispositivo permitir4 usar el control manual
en modo Test Off, en modo Test On o en ambos. Téngase en cuenta que,
como ya se ha mencionado, para usar el modo Test Off no es necesaria
ninguna accion adicional, mientras que para cambiar al modo Test On es

necesaria una pulsacion larga en el boton de Prog./Test.

® Bloquear control manual: a menos que el pardmetro anterior
tenga el valor “Deshabilitado”, al habilitar esta casilla aparece el
objeto “Bloquear control manual”, asi como dos nuevos

parametros:

» Valor: define si el bloqueo/desbloqueo del control manual debe tener lugar

cuando se reciben los valores “0" y “1” respectivamente o viceversa.

» Inicializacion: especifica como debe permanecer el control manual tras la
inicializacion del dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus):

“Desbloqueado”, “Blogueado” o “Ultimo valor” (en la primera inicializacion

se correspondera con Desbloqueado).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

£ "Rango funcional” muestra los valores gque, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asf lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

(*) Sélo aplicable al MAXinBOX FANCOIL 4CH2P.

Numero Tamafno E/S Banderas Tipo de dato (DPT) Rango funcional Nombre Funcion
1 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 Reset O \Vuelve la tension -> Envia O
2 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 Reset 1 \Vuelve la tension -> Envia 1
3 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 Bloquear control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 Bloquear control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
4-35 1 Bit E C--W- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada X Binary Dato de entrada (0/1)
36-51 1Byte | E C--W - [DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada X 1 byte Dato de entrada (0-255)
DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535
52-67 2Bytes| E | ¢c--w- [DPT Value 2 Count _32_726783_0?62_767 [FL] (2 bytes) Dato de entrada X 2 bytes Dato de entrada
DPT_Value_Temp 6707é0,00
68-75 4 Bytes | E C--W - | DPT_Value_4_Count _2211177428833%1%_ [FL] (4 bytes) Dato de entrada X 4 bytes Dato de entrada
1 Bit S CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién X - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte | S CTR-- |DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Sin signo
2 Bytes| S CTR-- |DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Sin signo
S 4Bytes| S| CTR-- |DPT_Value_4_Count _2211771%?&6613_ [FL] Funcién X - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte | S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Porcentaje
2 Bytes | S CTR-- | DPT_Value_2_Count| -32768 - 32767 |[FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S| CTR-- DPT_Value_Temp (:‘:72;?6%006 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Flotante
96 1Byte | E| C--WU DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [[FC] Escenas 0 - 63 (Ejecutar 1 - 64)
1639(1’),15’&’5(*) 1Bt |E|c--wu DPT_Switch o/1 [FCx] On/Off 0 =Off; 1=0n
2, dEn 1Bit [S| cTR-- DPT_Switch o/1 [FCx] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
164(*), 197(*) —
e 1 Bit E|C--WU DPT_Heat_Cool 0/1 [FCx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
165(*), 198(*) - —
100, 133, 1 Bit S CTR-- DPT_Heat_Cool 0/1 [FCx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
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166(*), 199(*)
101, 134 167, 200 1 Bit C--wWu DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: manual/automético 0 = Automatico; 1 = Manual
it - - _ Switc x] Ventilador: manual/automatico = Manual; 1 = Automatico
’ ’ ’ 1 Bi C--wu DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilad I/ ati 0=M I;1=A ati
1 Bit CTR-- DPT_Switch o/1 [FCx] Ventilador: manual/automatico | _ A 1omatico: 1 = Manual
102, 135, (estado)
168(*), 201(* . . i : Ati .
® ™ 1 Bit CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: manual/automatico 0 = Manual; 1 = Automatico
(estado)
103, 136, . o [FCx] Ventilador manual: control por i
169(*), 202(*) 1 Bit C W u DPT_Step 0/1 pasos 0 = Disminuir; 1 = Aumentar
104, 137, . o - : . : — 1=
170(*), 203(*) 1 Bit C W U DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: Velocidad O 0 = Off; 1 =0On
105, 138, . . . i . _ A
171(*), 204(%) 1 Bit C--wu DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: Velocidad 1 0 = Off; 1 =On
106, 139, . o . . . . _ A
172(*), 205(*) 1 Bit C W U DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: Velocidad 2 0 = Off; 1 =0On
107, 140, . o . . . . _ A
173(*), 206(*) 1 Bit C W U DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador manual: Velocidad 3 0 = Off; 1 =0On
108, 141, . - : . ; — .1 =
174(*), 207(%) 1 Bit CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: velocidad O (estado) 0 = Off; 1 =0On
109, 142, . o - . . . — 1=
175(*), 208(*) 1 Bit CTR DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: velocidad 1 (estado) 0 = Off; 1 =0On
110, 143, . o - : . : — 1=
176(*), 209(*) 1 Bit CTR DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: velocidad 2 (estado) 0 = Off; 1 =0On
111, 144, . - : . : — .1 =
177¢*), 210(%) 1 Bit CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Ventilador: velocidad 3 (estado) 0 = Off; 1 =0On
1 Byte C--WU |DPT value_1_Ucount 0 - 255 [FCx] Ventilador manual: control 0=V0;1=V1;2=V2;3=V3
enumeracion
112, 145, o ~ [FCx] Ventilador manual: control _ A s
178(*), 211(%) 1 Byte C W U |DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 enumeracion 0=V0;1=V1;2=V2
1 Byte C--WU |DPT value_1_Ucount 0 - 255 [FCx] Ventilador manual: control 0=Vv0; 1=Vl
enumeracion
1 Byte CTR-- |DPT Vvalue 1_Ucount 0- 255 [FCx] Ventilador: velocidad enumeracion |\, _ .y = 1: v2 = 2: v3 = 3
(estado)
113, 146, o ~ [FCx] Ventilador: velocidad enumeracion Al L. _
179¢*), 212(%) 1 Byte CTR DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 (estado) VO=0;Vl=1;Vv2=2
1 Byte CTR-- |DPT Value 1 Ucount 0- 255 [FCx] Ventilador: velocidad enumeracion VO =0 V1 =1
- - (estado) ’
. [FCx] Ventilador manual: control 0% = VO; 1-33% = V1; 34-66% = V2;
- 04 - 0,
1 Byte C W U DPT_Scaling 0% - 100% porcentaje 67-100% = V3
114, 147, o . o o [FCx] Ventilador manual: control O — \JO- 1 ENOA — /- E1_10004 —
180(*), 213 1 Byte C W U DPT_Scaling 0% - 100% porcentaje 0% = VO; 1-50% = V1; 51-100% = V2
1 Byte C--WuU DPT_Scaling 0% - 100%  |LFCX] Ventilador manual: control 0% = VO; 1-100% = V1
porcentaje
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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[FCx] Ventilador: velocidad porcentaje

VO = 0%; V1 = 33,3%; V2 = 66,6%; V3

P i 05 - 0,
— estado = o
1Byte | S CTR DPT_Scaling 0% - 100% ( do) 100%
115, 148, 181, 214| 1Byte | S | CTR - - DPT_Scaling 0% - 100% Eggtxa] d\;;e"t"ador: velocidad porcentaje |5 _ go4: 1 = 50,29; V2 = 100%
1Byte | S| CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% Ezgé' d\g)e”t"ado“ velocidad porcentaje |/ _ go4- v1 = 100%
116, 145 1Byte | E| C--WU DPT_Scaling 0% - 100% [FCx] Ventilador enfriar: control continuo [0 - 100 %
182(*), 215(*) | 1Byte | E | C--wW U DPT_Scaling 0% - 100%  |LFCX] Vélvula enfriar: control Pl 0- 100 %
- (continuo)
1Byte | E| C--wuU DPT_Scaling 0% - 1000  |LFCxX] Ventilador calentar: control 0 - 100 %
117, 150, continuo
183(*), 216(* . 4 .
@) @) 1Byte |E| C--wuU DPT_Scaling 0% — 100% [FCx] Valvula calentar: control Pl - 100 %
(continuo)
118, 151, 1 Bit E C--Wu DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Vélvula enfriar: control PWM (1 bit) |0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar valvula
184(*), 217(*) 1Bt [E|C--wWU DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula enfriar: control PWM (1 bit) [0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
1 Bit E|C--WU DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Valvula calentar: control PWM (1 0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar véalvula
119, 152, - bit) ’
185(*), 218(* . . - . ]
™ ™ 1 Bit E|C--WU DPT_Switch 0/1 t[)li:tc):X] Valvula calentar: control PWM (1 0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
1 Bit S CTR-- DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Valvula enfriar (estado) 0 = Abierta; 1 = Cerrada
120, 153, 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula enfriar (estado) 0 = Cerrada; 1 = Abierta
186(*), 219(*) 1Bit [S| CTR-- DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Valvula (estado) 0 = Abierta; 1 = Cerrada
1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula (estado) 0 = Cerrada; 1 = Abierta
121, 154, 1 Bit S CTR-- DPT_OpenClose 0/1 [FCx] Valvula calentar (estado) O = Abierta; 1 = Cerrada
187(*), 220(*) 1Bit [S| CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula calentar (estado) 0 = Cerrada; 1 = Abierta
122, 155, 1 Bit E|C--WU DPT_Start 0/1 [FCx] Valvula enfriar: comenzar purga 0 = Detener; 1 = Empezar
188(*), 221(*) 1Bit |E| C--WU DPT_Start 0/1 [FCx] Valvula: comenzar purga 0 = Detener; 1 = Empezar
18;(23)’ 125262’(*) 1 Bit E|C--WU DPT_Start 0/1 [FCx] Valvula calentar: comenzar purga [0 = Detener; 1 = Empezar
124, 157, 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula enfriar: purga (estado) 0 = No Activa; 1 = Activa
190(*), 223(*) 1Bit |S| CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula: purga (estado) 0 = No Activa; 1 = Activa
191'(2_;5)’ ]észi’(*) 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCx] Valvula calentar: purga (estado) 0 = No Activa; 1 = Activa
19;(25)’ 25295’(*) 1 Bit S CTR-- DPT_Bool 0/1 [FCx] Fallo de entrada de control O = No error; 1 = Error
19;(2*7)’ 126206’(*) 2Bytes| E| C--WU DPT_Value_Temp 6_72(3736(())00_0 [FCx] Temperatura ambiente Temperatura ambiente
191(2*8)’ 262]%’(*) 2Bytes| E| C--WU DPT_Value_Temp 6_72(336?)00_0 [FCx] Temperatura de consigna Temperatura de consigna
129, 162, 2 Bytes |[E/S| C T RW U | DPT_TimePeriodMin 1 - 1440 [FCx] Duracion del control manual Cr;:i:lempre; 1 - 1440 min; >1440: 1440
195(*), 228(* - - - -
® ™ 2 Bytes |[E/S| C T RW U | DPT_TimePeriodHrs 1- 1440 [FCx] Duracién del control manual 0: Siempre; 1 - 24 h; >24: 24 h

http://www.

zennio.com

Soporte técnico: http://support.zennio.com

18


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio
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C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
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