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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones Pagina(s)

Cambios en el programa de aplicacion:
[2.1]_a 32
¢ Nuevo pardmetro para control de corriente avanzado.

Cambios en el programa de aplicacion:
e Nuevo modo de funcionamiento: control posicional.

e Optimizacion del calculo de temperatura de consigha
[2.0]_a global. -

e Optimizacion del control de velocidad del ventilador.
e Envio de objetos indicadores al recuperar la tension.

¢ Nueva funcionalidad de Heartbeat
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1 INTRODUCCION

1.1 ZoningBOX 6 / ZoningBOX 4

El ZoningBOX 6 y el ZoningBOX 4 de Zennio son dos actuadores KNX destinados al
control climatico de estancias (o zonas) en las que se disponga de entradas de aire

reguladas mediante compuertas o rejillas motorizadas.
Las funciones mas destacadas del dispositivo son:

«® 60 4 canales de salida para la conexion de las rejillas motorizadas (a 12V o

24V) de hasta seis 0 cuatro zonas.

«® Control manual sobre las rejillas de cada zona mediante los pulsadores

incorporados en el propio dispositivo.

«® Indicacion mediante led del estado de las salidas del dispositivo y de

situaciones de error.

& Modulo de zonificacién, responsable de la l6gica entre los termostatos

externos, la maquina de climatizacion y el control de las rejillas.
«® Heartbeat o envio confirmacion periédica de funcionamiento.

Las ordenes de control destinadas a la maquina de climatizacion se enviaran al bus
KNX en forma de objetos, de manera que puedan ser atendidas por pasarelas o
interfaces especificas, dependiendo del tipo de maquina de la instalacion.

: Rejilla 1
ZoningBOX :
T tat KNX
ermostato Médulo de Control
zonificacion &~ = de rejillas

Rejillan

KNX

Interfaz Maquina HVAC
Figura 1 - Arquitectura del ZoningBOX
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.2 INSTALACION

El ZoningBOX se conecta al bus KNX a través de los terminales de conexion
incorporados. Una vez el dispositivo recibe tension del bus KNX, se podra descargar
tanto la direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

Entrada de 230V.

Led de alimentacion.

Pulsador de control de rejilla.

Led indicador de estado de rejilla.
Salidas pararejillas.

Selector de 12/24V.

Pulsador de Prog./Test.

Led de Prog./Test.

Conexion KNX.

© © N o gk w DD PR

Figura 2 - Diagrama de elementos (ZoningBOX 6)

A continuacion, se describen los elementos principales del actuador:

«® Pulsador de Prog./Test (7): una pulsacion corta sobre este boton sitiia al

dispositivo en modo programacioén. El LED asociado (3) se ilumina en rojo.

Nota: si este boton se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tension de bus, el dispositivo entra en modo seguro. El LED reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

«® Canales de salida (5): puertos de salida para la insercion de los cables
pelados de las rejillas que seran controladas por el actuador. Debera

asegurarse la conexion por medio de los tornillos incorporados en la placa.

«® Entradas de fase y neutro (1): zocalos para la conexion de los cables de

voltaje (fase y neutro) que alimentaran a las rejillas durante el movimiento.

«® Selector de voltaje 12V / 24V (6): interruptor para la seleccion del tipo de
rejilla (12V o 24V).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas del dispositivo,
asi como informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible

en la pagina web: http://www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Dependiendo de la configuracion, al arrancar el dispositivo se ejecutaran algunas
acciones especificas durante la puesta en marcha. Por ejemplo, el integrador puede
configurar que las rejillas conmuten a un estado en particular o que el dispositivo envie
ciertos objetos al bus después de recuperar la tensién, segin se explicara mas

adelante.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tensién, el ZoningBOX interrumpira
cualquier accion pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda recuperar una

vez se restablezca el suministro de energia.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia accediendo a
la pestafia de parametros del dispositivo.

Importante:

«® En las secciones siguientes se habla de rejillas y salidas de forma indistinta,
si bien se permite conectar hasta dos rejillas a una misma salida, siempre
gue sean del mismo modelo. En tal caso, a efectos practicos, se considerara
gue ambas constituyen una sola rejilla.

& A lo largo de este documento (por ejemplo, en algunas de las figuras) se
hard referencia generalmente al ZoningBOX 6. Sin embargo, toda la

funcionalidad es andloga en el ZoningBOX 4.

PARAMETRIZACION ETS

La unica pantalla parametrizable disponible por defecto es “General”. Desde esta

pantalla se pueden activar/desactivar todas las funciones necesarias.

GENERAL Modo de funcionamiento Mado abierto/cerrado '© Modo posicional

+ Zonificacidn Zonificacidn
Control de rejillas
TRl Control manual

+  Contral manual Envio de objetos indicadores (0 y 1) al volver

la tension de bus

Heartbeat (confirmacidn periddica de
funcionamiento)

Figura 3 - Pantalla general

& Modo de funcionamiento [Modo abierto/cerrado / Modo posicional]*:

selecciona el modo de control. Al seleccionar Modo posicional se despliega

en el arbol de la izquierda la subpestafia “Control de rejilla”, dentro de la

pestafia “Zonificacion”. Ver seccion 2.2.2 para mas detalles.

1 Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este
documento, de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Zonificacion [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia de

“Zonificacidon” en el menu de la izquierda. Ver seccién 2.2 para mas detalles.

«® Control de rejillas [habilitado]: habilita la pestafia de “Rejillas” en el menu de

la izquierda. Ver seccién 2.3 para mas detalles.

«® Control manual [inhabilitado/habilitado]: habilita la pestafia “Control manual”

en el menu de la izquierda. Ver seccion 2.4 para mas detalle.

& Envio de objetos indicadores (0 y 1) al volver la tension de bus

[inhabilitado/habilitado]: este parametro permite al integrador activar dos

nuevos objetos de comunicacién (“Reset 0’ y “Reset 1”), que se enviaran al
bus KNX con valores “0” y “1” respectivamente cada vez que el dispositivo
comience a funcionar (por ejemplo, después de un fallo de tension). Es
posible parametrizar un cierto retardo [0...255] para este envio.

Envio de objetos indicadores (0 y 1) al volver l:'
la tensién de bus

Retardo 0 xls.

Figura 4 - Envio de objetos indicadores al volver la tension de bus

«® Heartbeat (confirmacién periddica de funcionamiento)
[inhabilitado/habilitado]: este parametro permite al integrador afiadir un objeto

de 1 bit (‘[Heartbeat] Objeto para enviar ‘1’") que se enviara
periddicamente con el valor “1” con el fin de notificar que el dispositivo esta

en funcionamiento (sigue vivo).

Heartbeat (confirmacidn periddica de I:‘
funcionamiento)
Periodo 1 .
min =

Figura 5 - Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento)

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo de
hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 ZONIFICACION

El ZoningBOX incorpora un modulo I6gico de zonificacion encargado de comunicarse
con los termostatos externos, con la maquina de climatizacion y con el moédulo de
control de rejillas, lo que permite gestionar la climatizacion independiente de las
estancias (0 zonas) de una instalacién dotada de conductos y salidas de aire hacia

cada una de las estancias mediante compuertas o rejillas motorizadas.

2.2.1 CONFIGURACION

El ZoningBOX 6 / 4 es capaz de controlar hasta doce zonas de climatizacién, que a
su vez pueden agruparse en uno o dos grupos, segun existan una o dos maquinas

de aire acondicionado en la instalacion.
El estado de cada zona se define segun lo siguiente:
& Estado On/Off, es decir, habilitar o inhabilitar de la estancia.

«® Temperatura de consigna, es decir, la temperatura que se desea alcanzar

en la estancia.
& Temperatura de referencia, es decir, la temperatura actual de la estancia.
«® Serfial de control procedente del termostato.

Se proporciona un objeto de comunicacion para la recepcién de cada uno de los
valores anteriores. Estos objetos pueden enlazarse con los objetos analogos

procedentes del termostato de la estancia.

El apagado de una zona (es decir, su desactivacion) implica el cierre automatico de la
rejilla correspondiente. Ademas, el médulo de zonificacion dejara de tener en cuenta la
consigna de esa zona, si bien seguird almacenando los valores de consigna que

reciba desde el bus, para aplicarlos una vez la zona se active nuevamente.

Por otra parte, se puede definir por parametro el comportamiento especifico (al

calentar o al enfriar) en el caso particular de que exista una Unica rejilla abierta:

«® Control sobre la unidad de A/A: la sefial de control recibida desde el
termostato se aplicara tal cual sobre la maquina de A/A, mientras que la

rejilla permanecera abierta. Tan pronto se abra alguna otra rejilla, se

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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retomara el control de rejillas habitual. Esta opcién se recomienda para el

modo calentar.

«® Control sobre la rejilla: se mantendra el control normal de la rejilla, en

funcion de la sefal de control recibida desde el termostato.

& Ajuste de consigna: la rejilla se mantendra abierta y la maquina de A/A
encendida, si bien se podra sumar o restar un cierto valor a la consigha
actual en caso de quedar una Unica rejilla abierta. Esta opcion es

recomendable para el modo enfriar.

El ZoningBOX 6 / 4 permite configurar un bypass para cada grupo de zonas
habilitado, evitando sobrepresiones en los conductos de aire, por ejemplo, cuando
todas las rejillas estén cerradas. Ademas, es posible parametrizar a partir de cuantas

rejillas cerradas se forzara su apertura.
Dependiendo del modo de control seleccionado:

«® Modo abierto/cerrado: sélo se podra configurar un bypass si fisicamente

existe en la instalacion.

«® Modo posicional: se podra configurar un bypass siempre que fisicamente
exista en la instalacion o, en caso de no existir, se dé la opcién de que una

zona sea configurada como bypass.

En el momento en que se deshabiliten todas las zonas, la unidad de aire se
apagard, y la ultima rejilla que quede abierta se cerrara al término de un retardo
configurable. Si existe bypass, este retardo sera aplicado en el cierre del bypass. En

caso de no existir bypass, el retardo serd aplicado al cierre de la Ultima rejilla.

Ademas, se puede aplicar un retardo adicional antes de que la unidad de A/A
pueda encenderse de nuevo. De este modo se evitan encendidos y apagados muy

seguidos, lo que puede afectar a su vida Util y provocar consumos innecesarios.

Nota: la configuracion anterior se podra particularizar para cada maquina de A/A, en el

caso de que se hayan habilitado dos grupos de zonas.

Finalmente, las siguientes funciones estan igualmente disponibles en la configuracion

general del médulo de zonificacion:

& Escenas: ver seccion 2.2.6.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Mantenimiento de las rejillas: el ZoningBOX es capaz de realizar acciones
de mantenimiento para prevenir el agarrotamiento y la acumulacién de polvo
en las rejillas. Consisten en abrir automaticamente la rejilla tan pronto como
se detecte que ha permanecido cerrada durante mas de una semana. Al

cabo de treinta segundos, se cerrard nuevamente.

PARAMETRIZACION ETS

GENERAL Configuracion de zonas:

. » Mimero de grupos Q1 2
+ Zonificacion

Zonas en grupo 1 1 =
+ Rajillas

Comportamiento con una sola rejilla abierta:
+ Control manual

Tipo de control en modo calor Control sobre unidad A/A =
Tipo de control en modo frio Ajustar consigna ~
Incremento de consigna 2 . tC
Bypass:

Habilitar bypass en grupo de zonas 1

Encendido/apagado automatico:
Unidad de aire acondicionado 1:

Retardo para cerrar Ultima rejilla 1 - s

Retardo para encender unidad de A/ | 1 - ¥1s

Cpcicnes adicionales:
Escenas

Mantenimiento de rejillas

Figura 6 Zonificacion - Configuracion

Una vez activado el médulo de zonificacion desde la pestafia General (ver seccion
2.1), el arbol de pestafias mostrara una nueva entrada denominada Zonificacién. Los

parametros generales del control de zonas se encuentran en la pestafia Configuracion:

«® Numero de grupos: [1/ 2]: dependiendo de si todas las zonas pertenecen a
un mismo grupo (es decir, a una misma maquina de A/A) o no. Para cada

grupo estaran disponibles los siguientes objetos:

» “[Unidad x] Encender/apagar unidad A/A”: objeto binario que se
enviara cuando el ZoningBOX determine que la unidad “X” debe
encenderse o apagarse. Deber& enlazarse con el correspondiente objeto

de la interfaz de la unidad de A/A.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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» “[Unidad x] Encender/apagar unidad A/A (Estado)”: objeto binario
para recibir retroalimentacion sobre el estado On/Off de la maquina. Ha

de enlazarse con el objeto analogo de la interfaz de la unidad de A/A.

» “[Unidad x] Consigna de temperatura global”: objeto de dos bytes que
se enviara cuando cambie la consigna de temperatura de la unidad “x”.
Debera enlazarse con el objeto analogo de la interfaz de la maquina de

A/A, de modo que ésta adopte la hueva consigna.

«® Zonas en grupo [1...12]: determina el nimero de zonas existentes dentro
del grupo “n”. Obsérvese que el nimero total de zonas no podra ser mayor

de doce, independientemente del nimero de grupos.

Configuracion de zonas:

Nimero de grupos 102
Zonas en grupo 1 1 ~
Zonas en grupo 2 1 ~

Figura 7 Zonificacion - Configuracién de zonas

Se proporcionan los siguientes objetos para cada zona:

» “[Grupo n] [Zi] Deshabilitar/habilitar zona”: objeto binario para recibir
las peticiones de habilitacion o inhabilitacién de la zona (por ejemplo,

desde una interfaz de usuario ubicada en la habitacién).

» “[Grupo n] [Zi] Temperatura de consigna”: objeto de dos bytes para

recibir la consigna de la zona desde el termostato de la estancia.

» “[Grupo n] [Zi] Temperatura de referencia”’: objeto de dos bytes para

recibir la temperatura ambiente de la zona desde un sensor.

» “[Grupo n] [Zi] Sefial de control del termostato”: objeto binario (o de
un byte para control posicional) para recibir la variable de control del

termostato de la zona.

» “[Grupo n] [Ri] [Control] Control de rejilla”: objeto binario (o de un
byte para control posicional) que se enviara cuando se necesite abrir 0
cerrar la rejilla de la zona. Se debera enlazar con el objeto analogo del

modulo de Rejillas (ver seccion 2.3).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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» “[Grupo n] [Ri] [Control] Estado de rejilla™ objeto binario (o de un byte
para control posicional) para recibir retroalimentacién sobre el estado de
la rejilla. Debera enlazarse con el objeto analogo del médulo de Rejillas
(ver seccion 2.3).

«® Tipo de control en modo calor [Control sobre unidad A/A / Control sobre

rejilla / Ajuste de consignal: define el comportamiento del sistema, en modo

calor, cuando sélo quede una rejilla abierta.

«® Tipo de control en modo frio [Control sobre unidad A/A / Control sobre

rejilla / Ajuste de consignal: define el comportamiento del sistema, en modo

calor, cuando sélo quede una rejilla abierta.

La opcion “Ajuste de consigna” implica configurar también el siguiente

parametro:

» Incremento/Decremento de consigna [1...2...5°C]: fija el incremento (al

enfriar) o el decremento (al calentar), a aplicar sobre la consigna.

Tipo de control en medo calor Ajustar consigna =
Decremento de consigna 2 . |oC

Tipo de control en mode frio Ajustar consigna ~
Incrementeo de consigna 2 . °C

Figura 8 Zonificacién - Comportamiento con una sola rejilla abierta

«® Habilitar bypass en grupo de zonas “n” [inhabilitado/habilitado]: habilita la

posibilidad de configurar el bypass.

» Abrir si n°® de rejillas abiertas es menor o igual que [1..m] (m =
namero de rejillas configuradas en el grupo n): define cuantas rejillas, al

menos, deben estar abiertas para no forzar la apertura del bypass.

Bypas

1

Habilitar bypass en grupo de zonas 1

Abrir si n° de rejillas abiertas
es menor o igual que

-y

Habilitar bypass en grupo de zonas 2

Figura 9 - Zonificacion — Condicion apertura Bypass

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Los parametros de esta parte dependen del modo de funcionamiento:

Modo abierto/cerrado: en ese caso se proporcionara el objeto de 1 bit

‘[Unidad x] Bypass”, que debera enlazarse con el objeto analogo de la

interfaz responsable de maniobrar esa valvula.

Modo posicional: se mostrara la opcién de configurar el bypass como una

rejilla extra de la instalacién o como una zona determinada de la instalacion.

» Modo de bypass [Modo compuerta / Modo zona]: determina el modo de

funcionamiento del bypass cuando se controlan las rejillas de forma

posicional.

Al seleccionar “Modo_compuerta” se muestra el pardmetro Posicion

deseada [0...100%] que define qué posicion tomara el bypass cuando
se cumpla la condicién de apertura. En este caso, se proporcionara el
objeto de 1 byte “[Unidad x] Bypass”, que deberd enlazarse con el
objeto anélogo de la interfaz responsable de maniobrar esa valvula.

Modo de bypass Q' Modo compuerta Modo zona

Posicion deseada 100 v | %

Figura 10 — Bypass modo compuerta

Al seleccionar “Modo Zona” se mostraran los siguientes parametros:

Modo de bypass MWodo compuerta @' Mado zona
Zona de bypass 1

Posicion dessada con demanda 100 . 3

Posicion deseada sin demanda 20 - 3

Figura 11 — Bypass modo zona

e Zona de bypass [1..m] (m = nimero de rejillas configuradas en el
grupo n): fija la zona que actuara como bypass cuando se cumpla la

condicion de apertura del bypass.

e Posicién deseada con demanda [0...100%)]: apertura de la rejilla
gue actia como bypass cuando esté abierta por ser una zona

habilitada y con demanda.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

14


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio ZoningBOX 6 / ZoningBOX 4

e Posicion deseada sin demanda [0...20...7100%]: apertura de la

rejilla que actia como bypass cuando esté cerrada por estar

habilitada y no tener demanda o estar inhabilitada.
Por cada unidad A/A (1-2), es posible configurar:

& Retardo para cerrar ultima rejilla/bypass [0...1...255 s]: retardo en

segundos antes de cerrar la ultima rejilla (o bypass) tras apagar la maquina.

& Retardo para encender unidad de A/A [0...1...255 s]: establece un retardo
en segundos antes de que se pueda volver a encender el equipo de
climatizaciéon en caso de abrirse una rejilla. Esto evita arranques y paradas

sucesivos, y el consiguiente consumo energeético.

Encendide/apagade automatico:

Unidad de aire acondicionado 1:

Retardo para cerrar dltima rejilla 1 y ®1s

Retardo para encender unidad de A/A | 1 y x1s

Unidad de aire acondicionado 2:

Retardo para cerrar dltima rejilla 1 y *1s

Retardo para encender unidad de &/4 | 1 y X5

Figura 12. Zonificacion - Apagado automatico
Opciones adicionales:
#® Escenas: habilita la gestién de escenas. Ver seccion 2.2.6.

& Mantenimiento de rejillas: habilita la funcion de mantenimiento de las rejillas

para periodos largos de inactividad.

Cpeicnes adicionales:
Escenas

Mantenimiento de rejillas

Figura 13. Zonificacion - Opciones adicionales
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2.2.2 CONTROL DE REJILLA

Esta pestafia permite configurar los grados de apertura de las rejillas en funcion del

valor de la variable de control.

PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL Modo Frio/Calor

i iS5 nto de trol inte io 1{X) debe ser méas pequefi u C i =di
- Zonificacian o Elpu to de control intermedio 1 (X) debe ser mas pequefio que el punto de control intermedio

2 (¥)

Configuracion Sefial de control del termostato = 0 -> Posicidn de rejilla = 0%

. q P T s Pocicis e e e
Control de rejilla 0 < Sefial de control del termostato <= X -> Posicion de rejilla = Posicidn de rejilla 1

X < Senial de control del termostato <= Y -> Posicion de rejilla = Posicon de rejilla 2
Mode
¥ < Sefial de control del termostato <= 100 -> Posicion de rejilla = 100%
Ventilador ) ) ra
Punto de control intermedio 1 35 v | %
Temperatura de consigna "
Punto de control intermedio 2 70 x| %
Reset o B ra
Posicion de rejilla 1 20 v | %
+  Rejillas Posicion de rejilla 2 50 L%

+ Control manual

Figura 14 — Control de rejillas

«® Punto de control intermedio 1 [0...35...100%]: establece el limite para que

toda orden de control con un valor comprendido entre 0% y Punto de
control intermedio 1 conlleve una apertura de valor Posicién de rejilla 1
[0...20...100%].

«® Punto de control intermedio 2 [0...70...100%]: establece el limite para que

toda orden de control con un valor comprendido entre Punto de control
intermedio 1 y Punto de control intermedio 2 conlleve una apertura de
valor Posicién de rejilla 2 [0...50...7100%].

Un valor de regulacién superior a Posicion de control intermedia 2

conllevara una apertura de la rejilla del 100%.

Nota: una parametrizacion inadecuada podria provocar comportamientos indeseados.
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2.2.3 MODO

Cada unidad de clima se encontrara necesariamente en un modo de funcionamiento,

que por tanto afecta a todas las zonas de su grupo, de entre los siguientes:

® Calor: la unidad generara aire caliente para caldeo de las zonas. El control de
las rejillas estara destinado a conseguir que la temperatura de referencia local

alcance la consigna local de la zona.

® Frio: la unidad generara aire frio para refrigeracion de las zonas. El control de
las rejillas estara destinado a conseguir que la temperatura de referencia local

baje por debajo de la consigna local de la zona.

& Ventilaciéon: la maquina generard una corriente de aire a temperatura

ambiente. Las rejillas de las zonas habilitadas permaneceréan abiertas.

# Aire seco: la maquina generarda una corriente de aire seco para reducir la
humedad ambiental. Las rejillas de las zonas habilitadas permaneceran

abiertas, como en el modo Ventilacion.

El modo de funcionamiento de la unidad de climatizacibn dependera de las
necesidades del usuario. Por ello, el ZoningBOX incorpora objetos de entrada
especificos para cada grupo de zona, que podran enlazarse con los elementos
anteriores. Incorpora ademas objetos de salida (objetos de estado) para enlazarse
con las pasarelas de las unidades HVAC, de modo que cuando el ZoningBOX reciba

una orden de cambio de modo, podra reenviarsela a la maquina correspondiente.

El diagrama siguiente ilustra esta configuracion.

Controller / "
Mode Zoning Mode (Status) HVAC Unit

Thermostat

from Zone “x”

T

Figura 15 - Control del modo

Los objetos involucrados en la seleccion del modo pueden ser de diferente tipo:
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«® Control individual (un bit): se proporciona un objeto binario para cada uno de

los modos, asi como sus correspondientes objetos de estado.

«® Control conjunto (un byte): se proporciona un objeto de un byte, asi como el

correspondiente objeto de estado, codificados segun la siguiente tabla:

Modo  Valor KNX \

Calentar 1

Enfriar 3

Ventilador 9
Aire seco 14

Tabla 1. Control de modo de un byte

# Control simplificado (un bit): se proporciona un objeto binario que
unicamente permite conmutar entre Enfriar (valor “0”) y Calentar (valor “1”). Si
se activan los modos Ventilacion y Seco mediante otros controles, el objeto de

estado de este mostrara el valor “0”.

Cada vez que tenga lugar un objeto de modo, se enviaran todos los objetos de estado

gque estén habilitados, tanto si la unidad esta encendida como si esta apagada.

Por defecto, la unidad se asume que se halla en modo Enfriar.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia de configuracion de Modo permite habilitar los diferentes objetos

disponibles para el control del modo.

GENERAL Objetos de control de modo:

Meodo conjunto

= Zonificacion o .
Maodos individuales (un objeto por moda)

Configuracién Medo simplificade (solo fria/calar)
Control de rejilla

Modo

Ventilador

Temperatura de consigna

Reset
+  Rejillas

+ Control manual

Figura 16 Zonificaciéon - Modo
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«® Modo conjunto: habilita los objetos de un byte “[Unidad x] Modo” y “[Unidad
x] Modo (estado)”.

«® Modos individuales: habilita los objetos binarios “[Unidad x] Modo frio”,
‘[Unidad x] Modo calor”, “[Unidad x] Modo ventilacién” y “[Unidad x] Modo

aire seco”, asi como sus correspondientes objetos de estado.

& Modo simplificado: habilita los objetos binarios “[Unidad x] Modo

simplificado” y “[Unidad x] Modo simplificado (estado)”.

Para mas detalles sobre estos objetos, consultense las paginas anteriores.

2.2.4 VENTILADOR

El ZoningBOX es capaz de controlar dos o tres niveles de ventilacion, lo cual se
define por parametro para cada una de las unidades de climatizacion. El control sobre

el ventilador se puede realizar de forma manual o de forma automatica:

& En el control automatico, la velocidad de ventilacion se calcula
automéaticamente segun el nimero de zonas en demanda y un factor de

ponderacion por zona.

& En el control manual el usuario interviene directamente solicitando,
mediando objetos de diferente tipo, el nivel de velocidad que desea en cada

momento.

Cuando ambos modos estan habilitados, se dispone de un objeto para pasar de un

modo de control a otro.

Con respecto al control manual, los objetos de comunicacién que permiten fijar una
velocidad son de los siguientes tipos y, en cualquier caso, estan condicionados por el

namero de velocidades permitidas:

«® Objetos de un bit (uno por velocidad), que activan la correspondiente

velocidad cuando reciben el valor “1”.

«® Objetos de control por pasos: objetos de un bit para aumentar o reducir la
velocidad de manera secuencial, bien ciclicamente (un nuevo paso tras el

nivel maximo activa de nuevo el nivel minimo) o no.
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1 1 1
Velocidad 1 |—» _ _— el
ni Velocidad2 | = wrreemeeeees CIC
(vimma) ‘—0 — (Méxima)
0 0

Figura 17. Control por pasos nho ciclico

1
l 1 1 1 |
Velocidad 1 |——» _ —_— » [ Verocidad N
i Velocidad2 | = weremmeeesas CIC
(Minima) — — (Méaxima)
0 0 0
0

Figura 18. Control por pasos ciclico

«® Objeto de enumeracion de un byte: la velocidad se activara al recibirse
desde el bus el nimero entero correspondiente (1, 2, 3).

Valor del objeto Vi':ﬁ:ﬁ:g Oc:el
0 Ignorar orden
1 1
2 2
>2 Ignorar orden

Tabla 2. Control enumerado para dos niveles

Valor del objeto V?/Igﬁ:ﬁ:goc:el
0 Ignorar orden
1 1
2 2
3 3
>3 Ignorar orden

Tabla 3. Control enumerado para tres niveles

«® Objeto de porcentaje: la velocidad se activara al recibirse desde el bus el

valor de porcentaje correspondiente, conforme al estandar KNX.

Valor Velocidad del

VEler perEe ] DPT_Scaling ventilador

0 0 Ignorar Orden
1-50% 1-128 1
51 -100 % 129 - 255 2

Tabla 4. Relacion entre porcentaje y dos niveles de velocidad
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Valor Velocidad del

Wellap izl alajeie DPT_Scaling ventilador

0 0 Ignorar Orden
1-33% 1-85 1
34 -67% 86 - 170 2
68 — 100% 171 - 255 3

Tabla 5. Relacion entre porcentaje y tres niveles de velocidad

Para cada uno de los objetos mencionados salvo el de control por pasos existe un
objeto de estado analogo, mediante el cual puede conocerse la velocidad del

ventilador en todo momento, incluso durante el control automatico.

Por otro lado, se podra limitar el caudal de aire generado por cada maquina en funcién

del nimero de rejillas abiertas. Por tanto, se podra parametrizar:

& Si se debera forzar la velocidad minima (velocidad 1) en el caso de que el
namero de rejillas abiertas resulte ser inferior a un cierto valor y por objeto de
comunicacion se haya establecido una velocidad superior a velocidad 1

(velocidad 2 o velocidad 3).

& So6lo _en configuraciones con tres velocidades: si se deberd forzar la

velocidad media (velocidad 2) en el caso de que el nimero de rejillas
abiertas resulte ser inferior a un cierto valor (diferente del de mas arriba) y la
velocidad establecida por objeto de comunicacién sea superior a velocidad
media (por objeto de comunicacion se establece velocidad 3). En caso de
fijarse una velocidad inferior a la media (esto es, establecer velocidad 1 por
objeto de comunicacién), se establece velocidad 1.

En ambos casos, al establecer por objeto de comunicacion un nivel de
ventilacion superior al nivel parametrizado, si aumenta el nimero de rejillas
abiertas, superando el umbral para forzar una determinada velocidad, se

establecera el nivel solicitado por objeto de comunicacion.
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PARAMETRIZACION ETS

Las opciones parametrizables desde la pestafia Ventilador son las siguientes:

GEMERAL Chjetos de control:
Control individual {1 bit)

— Zonificacion .
Control por pasos (1 bit)

TR Control enumerado (1 byte)

Control porcentaje (1 byte)

Medo
Chbjetos de estado:
Ventilador Objetos de velocidad individual (1 bit)
Temperatura de consigna Objeto enumerado (1 byte)
Reset Objeto porcentaje (1 byte)
+  Rejillas Unidad de aire acondicionado 1:
Nimero de velocidades del ventiladar Q2 3
+ Control manual
Modo de ventilacion Auto + Manual =
Modo de ventilacién tras descarga ETS (@ Auto Manual
Objeto de cambio auto + manual O 0 = Auto; 1 = Manual 0 = Manual: 1 = Auto
Modo auto
Factor de ponderacién en la zona 1 1 .
Modo manual

Forzar velocidad MIN si n® de rejillas 1 .
abiertas es menor o igual que

Figura 19. Zonificacion - Ventilador

OBJETOS DE CONTROL

«® Control individual (1 bit) [inhabilitado/habilitado]: habilita un objeto binario por

cada una de las velocidades disponibles en cada maquina (dos o tres; ver

abajo):

» Dos velocidades: “[Unidad x] Ventilador: velocidad minima” y

“[Unidad x] Ventilador: velocidad maxima”,

» Tres velocidades: idem, méas “[Unidad x] Ventilador: velocidad media”.

Para activar una velocidad, se debera enviar un “1” al objeto correspondiente.

«® Control por pasos (1 bit) [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto “[Unidad x]

Ventilador: control por pasos”, destinado a aumentar (valor “1”) o reducir

(valor “0”) la ventilacion.

» Tipo [No ciclico / Ciclico]: indica si el control por pasos sera ciclico o no.
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«® Control enumerado (1 byte) [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto de un

byte “[Unidad x] Ventilador: control enumerado”, para la recepcion de los

niveles de ventilacién como valores entre 0 y 3 (0 entre 0 y 2, segun proceda).

«® Control porcentaje (1 byte) [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto “[Unidad

x] Ventilador: control porcentaje” para la recepcion de los niveles de

ventilacién en forma de porcentajes, de acuerdo con la Tabla 4 o Tabla 5.
OBJETOS DE ESTADO

® Objetos de velocidad individual (1 bit) [inhabilitado/habilitado]: habilita un

objeto de estado por cada uno de los niveles de velocidad disponibles.

«® Objeto enumerado (1 byte) [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto de un

byte “[Unidad x] Ventilador: velocidad enumeracion (estado)”, que adoptara
valores entre 0y 3 (0 entre 0 y 2) segun la velocidad actual.

«® Objeto porcentaje (1 byte) [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto “[Unidad

x] Ventilador: velocidad porcentaje (estado)”, que adoptara valores de
porcentaje segun la Tabla 4 o Tabla 5.

UNIDAD DE AIRE ACONDICIONADO “x”

Unidad de aire acondicionado 1:

Ndmero de velocidades del ventilador Q2 3
Medo de ventilacian Auto + Manual ~
Modao de ventilacion tras descarga ETS @ Auto Manual
Objeto de cambioc auto + manual ' 0 = Auto: 1 = Manual 0 = Manual: 1 = Auto
Maodo auto
Facter de ponderacién en la zona 1 1 .
Modo manual

Farzar velocidad MIM si n? de rejillas

i . 1 .
abiertas es mencr o igual que

Figura 20 — Ventilador — Unidad de aire

«® Numero de velocidades del ventilador [2_/ 3]: establece el nimero de
niveles de ventilacion que estan implementados en la maquina de

climatizacion.
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«® Modo de ventilacion [Auto / Manual / Auto + Manual]: EI comportamiento y

pardmetros para cada opcion se explican a continuacion.

» Modo de ventilacién tras descarga de ETS [Auto / Manual].

» Objeto de cambio auto + manual [0 = Auto; 1 = Manual / 0 = Manual; 1

= Auto]: determina qué valor conmutara entre un modo de control y otro,
cuando se reciba a través del objeto “[Unidad x] Ventilador:
auto/manual”. El objeto “[Unidad x] Ventilador: auto/manual (estado)”

almacenara el valor del modo activo.

& Factor de ponderacién en la zona i [0...1...99]: influencia que tendra cada
zona a la hora de calcular la velocidad de forma automatica. Valor
modificable en tiempo de ejecucion mediante el objeto “[Grupo n] [Ri]
Factor de ponderacion”. (Sélo disponible para Modo de ventilacion

automatico.)

«® Forzar velocidad MIN si n° de rejillas abiertas es menor o igual que

permanecer abiertas como minimo para que se permita establecer un nivel
de ventilacién superior al minimo. El valor “0” inhabilita esta funcién. (Sélo

disponible para Modo de ventilacién manual.)

«® Forzar velocidad MED si n° de rejillas abiertas es menor o igual que
[0...1...12]: establece el numero de rejillas (menos uno) que deben
permanecer abiertas como minimo para que se permita establecer un nivel
de ventilacion superior el intermedio. El valor “0” inhabilita esta funcion.
Nétese que este parametro sélo aparece si se han configurado tres

velocidades. (Sdlo disponible para Modo de ventilacién manual.)

2.2.5 TEMPERATURA DE CONSIGNA

El célculo de la temperatura de consigna global (Tese, €s decir, la que se solicitara a la
unidad de climatizacion) se efectla a partir de las temperaturas de consigna locales
(T.spi) de las zonas que componen su grupo, las temperaturas de referencia de cada
zona (Trer), la temperatura de retorno a la maquina (Trer) y del modo de

funcionamiento establecido. Este calculo consiste en lo siguiente:

.. Modo calor: TGSP = TRET + Max (0, RInt (MaX(TLSPi - TREFi)))
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R Modo frio: TGSP = TRET — Max (0, RInt (MaX(TREFi — TLSPi)))

Ejiemplo 1 - Modo calor:

& Temp. de retorno a la maquina (Tret) = 19°C
&# Zonal = Temp. de referencia (Trer1): 21°C; Temp. de consigna (Tisps): 25°C

& Zona 2 2 Temp. de referencia (Trerz): 20°C; Temp. de consigna (Tispz): 26,5°C

Calculo de temperatura de consigna global (Tesp):

Tgsp = Trer + Max (0' Rlnt(Max((TLSP1 - TREFl)' (TLSPZ - TREFz))))
Tesp = 19 + Max (0, Rint (Max((25 — 21), (26,5 20))))

Tesp = 19+ Max(0,RInt(6,5)) = 19 + Max(0,7)

TGSP — 269C

Ejemplo 2 - Modo frio:

& Temp. de retorno a la maquina (Trer) = 26°C
& Zona1l = Temp. de referencia (Trer1): 28°C; Temp. de consigna (Tisp1): 25°C

& Zona 2 = Temp. de referencia (Trerz): 29°C; Temp. de consigna (Tispz): 23°C

Calculo de temperatura de consigna global (Tesp):

Tesp = Trer — Max (0' Rlnt(Max((TREFl - TLSPl)v (TREFZ - TLSPZ))))
Tesp = 26 — Max (0, Rint (Max((28 — 25), (29 - 23))))
Tesp = 26 — Max(0, RInt(6)) = 26 — Max(0,6)

TGSP = 2096

Nota: en el modo ventilacion y aire seco no se realiza el calculo de la temperatura

de consigna global.
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Una vez obtenida la consigna global, y solamente para los modos calentar y enfriar,

se aplicaran por orden las siguientes correcciones (si asi se ha configurado), cada vez

que cambie la consigna de alguna de las zonas.

«® Rango de temperaturas.

Por pardmetro se podra configurar unos valores maximo y minimo, tales que
la temperatura de consigna a enviar a la maquina quede siempre truncada al

valor mas cercano perteneciente a ese rango.

Esta funcionalidad se podra activar o desactivar en todo momento mediante
un objeto, y de igual modo se podra modificar, mediante los objetos

correspondientes, los limites parametrizados inicialmente.

Offset de temperatura.

Finalmente, si asi se ha configurado, se aplicard sobre Tegp un offset
adicional (de hasta 2,5°C), unicamente en los modos calentar o enfriar. Este
offset esta destinado a solicitar a la maquina un esfuerzo extra, por lo que en

el modo calentar su valor se sumara Tggp, mientras que en el modo enfriar se

restara de Tagp.

PARAMETRIZACION ETS

Las opciones configurables desde la pantalla de Temperatura de consigna para cada

una de las maquinas de A/C son:

GENERAL Unidad de aire acondicionado 1:
(Sole para modes fria y calor)
Zonificacign Limites de consigna

Minimo (mode frio) 16
Cenfiguracion
Maxima (modo calor) 30
Control de rejilla
Offset de temperatura (inc./dec, /- 005C
Medo temperatura enviada a unidad A/A) T

Ventilador

Temperatura de consigna

Figura 21. Zonificacion - Consigna de temperatura

& Limite de consigna [inhabilitado/habilitado]: habilita la restriccion de las

temperaturas de consigna globales en los grupos.
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» Minimo (modo frio) [16...30 °C]: minima consigna global que se podra
enviar a la maquina de A/A. Sdlo aplica a como frio. El limite superior no

esta acotado.

» Maximo (modo calor) [16...30 °C]: minima consigna global que se podra
enviar a la maquina de A/A. Sélo aplica a modo calor. El limite inferior no

esta acotado.

Esta funcionalidad lleva asociados los objetos “[Unidad x] Limites de
consigna” (para activar o desactivar en cualquier momento la restriccion del
rango de la temperatura) y “[Unidad x] Minimo (modo frio)” y “[Unidad Xx]
Maximo (modo calor)” (para modificar los limites inferior y superior

dinamicamente).

2 Offset de temperatura (inc./dec temperatura enviada a unidad de A/A)
[+/-0,0 / +/-05 / +/-10 / +/-1.5 /| +/-2,0 / +/-2,5]: establece el valor del

incremento (modo calentar) o el decremento (modo enfriar) a aplicar sobre la

consigna global.

La temperatura de consigna global es calculada a partir del valor asignado a los
siguientes objetos (como se ha indicado al inicio de esta seccion):

& “[Grupo n] [Zi] Temperatura de consigna”: Temperatura de consigna de

cada zona (Tispi).

& “[Grupo n] [Zi] Temperatura de referencia”: Temperatura de referencia de

cada zona (Treri).

& “[Unidad x] Temperatura de retorno”: Temperatura de retorno a la unidad

de climatizacion (Trer).

& ‘[Unidad x] Consigna de temperatura global”: Temperatura de consigna

del sistema de climatizacion (Tese).

2.2.6 ESCENAS

Es posible definir hasta seis escenas por pardmetro, cuya ejecucion (al recibirse
desde el bus el nimero de escena correspondiente) consistira en un cambio de modo
de climatizacion y/o de nivel de ventilacion. Es posible ademas definir el grupo de

zonas (es decir, la maquina de A/C) sobre el que se aplicara cada escena.
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Nota: el ZoningBOX no permite la grabacion de escenas.

PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL Escena 1 ]
Ndimero de escena 1 .
= Zonificacion
Grupo de zonas 1

- .
Configuracion - . ,
g Configuracion de unidad de A/A:

Moda Maodo de funcionamiento Na cambiar -
Ventiladar Maodo de ventilacidn No cambiar -
Temperatura de consigna Escena 2
Escenas Ezcena 3
Escena 4
Reset
Escena 5
+ Rejillas Escena 6

Figura 22. Zonificacién - Escenas

Tras habilitar la funcién Escenas en la pestafia de Configuracion (ver seccion 2.2.1), el

objeto “Escenas” pasara a estar disponible, junto con los siguientes parametros:

«® Escena n [inhabilitado/habilitado]: habilita o no la escena nimero “n" (hasta

seis).

» Numero de escena [1...64]: valor que desencadenara la ejecucion de la

escena al recibirse a través del objeto “Escenas”.

» Grupo de zonas [1/2]: grupo de zonas (1 o 2, si se han habilitado dos

grupos; ver seccion 2.2.1) sobre el que se ejecutara la escena.

> Modo de funcionamiento [No cambiar / Calor / Frio / Ventilacién / Aire

seco]: modo de climatizacidén a activar tras recibirse la escena.

> Modo de ventilacién [No cambiar / Auto / Manual]: modo de ventilaciéon

a activar tras recibirse la escena. Este parametro sélo estara disponible

si se selecciona la opcién “Auto + Manual” como modo de ventilacién en

la seccion Ventilador (ver 2.2.4).

La tercera opcion (“Manual”’) implica configurar también el siguiente

parametro:
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e Velocidad del ventilador [No cambiar / Minimo / Medio / Maximo]:

nivel de ventilacibn que se aplicara al ejecutarse la escena (las
opciones disponibles dependeran en realidad de la parametrizacién

del ventilador; ver seccion 2.2.4).

2.2.7 RESET

La funcién de Reset permite enviar ciertos objetos (bien escrituras de estados o

peticiones de estados) al bus KNX tras un fallo de bus o una descarga desde ETS.

«® Envio de los objetos de control de las rejillas: esta opcion permite al

ZoningBOX enviar los objetos de control de las rejillas tras el reinicio:

»  [Grupo n] [Ry] [Control] Control rejilla.

« Envio de los estados de la unidad de A/A: esta opcion permite al
ZoningBOX enviar el ultimo estado conocido a la interfaz de la unidad de

A/A. Para ello, envia al bus KNX los siguientes objetos:

» [Unidad x] Encender/Apagar un. A/A. » [Unidad x] Velocidad del ventilador: control
» [Unidad x] Consigna de temp. global. porcentaje (estado).

. » [Unidad x] Velocidad del ventilador: control
» [Unidad x] Modo (estado). enumeracion (estado).
> [Unidad x] Mado calor (estado). » [Unidad x] Ventilacion del ventilador:
» [Unidad x] Modo frio (estado). minima (estado).
> [Unidad x] Modo ventilacion (estado). » [Unidad x] Ventilacion del ventilador: media

estado).

» [Unidad x] Modo aire seco (estado). ( )

) o [Unidad x] Ventilacion del ventilador:
> [Unidad x] Modo simplificado (estado). maxima (estado).

& Envio de peticiones de estado al bus KNX: esta opciéon permite al
ZoningBOX aprender el estado de la instalacién durante el arranque. Para

ello, envia peticiones de lectura a través de los siguientes objetos:

» [Grupo n] [Zi] Deshabilitar/habilitar Zona. » [Unidad x] Modo frio.
» [Grupo n] [Zi] Temperatura de consigna. » [Unidad x] Modo ventilacién.
» [Grupo n] [Zi] Temperatura de referencia. » [Unidad x] Modo aire seco.
» [Grupo n] [Zi] Sefial de control del » [Unidad x] Modo simplificado.
termostato.
» [Unidad x] Velocidad del ventilador: control
» [Grupo n] [Ri] [Control] Estado de rejilla. porcentaje.
» [Unidad x] Limite de consigna. » [Unidad x] Velocidad del ventilador: control
. . . enumerado.
» [Unidad x] Minimo (modo frio).
. L. » [Unidad x] Ventilacion del ventilador: minima.
» [Unidad x] Maximo (modo calor).
) » [Unidad X] Ventilacién del ventilador: media.
» [Unidad x] Temperatura de retorno.
. » [Unidad x] Ventilacion del ventilador: maxima.
» [Unidad x] Modo.
> [Unidad x] Encender/apagar unidad A/A
» [Unidad x] Modo calor. Eestado). ] pag
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Nota: si se habilitan las dos Ultimas opciones (estados y peticiones de estado), podrian
darse situaciones contradictorias si no se configuran debidamente los retardos. Se

recomienda enviar las peticiones de estado antes de hacer cualquier otro envio.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Reset, activa por defecto una vez habilitada la funcién de zonificacién en la

pestafia General (ver seccion 2.1), contiene los siguientes parametros:

GEMERAL Enviar objetos de control de las rejillas tras
reset
—  Zonificacion Retardo 0 x 1s.
» Enviar estados a unidad A/A tras reset
Configuracion
Retardo 0 Toxls
Control de rejilla
Peticién de estados tras reset
Modo .
Retardo 0 x1s.

Wentilador
Temperatura de consigna
Escenas

Reset

Figura 23. Zonificacién — Reset

& Enviar objetos de control de las rejillas tras reset [inhabilitado/habilitado]:

establece si se deben enviar al bus KNX los objetos de control de las rejillas

tras un reinicio.
> Retardo [0...255 s]: tiempo entre el arranque y el envio.

& Enviar estados a unidad A/A tras reset [inhabilitado/habilitado]: establece

si se deben enviar al bus KNX los objetos de estado de la unidad de A/A tras
un reinicio.

> Retardo [0...255 s]: tiempo entre el arranque y el envio.

& Peticion de estados tras reset [inhabilitado/habilitado]: establece si se

deben enviar al bus KNX las peticiones de lectura del estado tras un reinicio.

> Retardo [0...255 s]: tiempo entre el arranque y el envio.
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2.3 CONTROL DE REJILLAS

2.3.1 CONFIGURACION

Este modulo se encarga del control de rejillas motorizadas que permiten la entrada del
flujo de aire a las zonas cuando corresponde. Por favor, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y también disponible en la pagina

http://www.zennio.com, para confirmar la compatibilidad con cada rejilla en particular.

Es importante tener en cuenta ciertas observaciones:

«® Antes de efectuar cualquier otra accion, se debe fijar la tension de las rejillas
(12vDC o 24VDC) en el correspondiente interruptor de voltaje ubicado en

el frontal del dispositivo.

& El ZoningBOX acciona las salidas (y por lo tanto las rejillas)

secuencialmente, una por una (nunca todas al mismo tiempo).

«® Cada salida controlara una Unica zona y por lo tanto una Unica rejilla. Si se
instalan dos rejillas en la misma zona, serdn también controlables mediante

la misma salida, siempre que ambas sean del mismo modelo.

«® Existen dos modos de control, dependiendo del modo de funcionamiento
seleccionado (ver seccion 2.1 para mas detalles). El control de rejillas, para
Modo abierto/cerrado, se realiza midiendo la demanda de corriente, lo que
permite detectar si se alcanza la posicion de destino (es decir, la posicion de
final de carrera). No obstante, se puede parametrizar un tiempo adicional
para prolongar el movimiento tras la tedrica deteccion de la posicion de
destino. Por otro lado, para Modo posicional, el control de las rejillas se
realiza combinando el control por corriente mas un control por tiempo, que
consisten en aplicar corriente un tiempo proporcional a la posicion deseada

desde una posicién conocida.

Tras una descarga o fallo de bus, se ordenard la apertura de todas las rejillas para
sincronizar la posicion con los estados. Durante la sincronizacion no se enviaran los
estados de las rejillas; se hard solo al término del movimiento de la rejilla, dependiendo

de la posicion inicial parametrizada.
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PARAMETRIZACION ETS

GENERAL Rejillas disponibles:
Rejilla 1
+ Zonificacion
Rejilla 2
~-  Rejillas Rejilla 3
Rejilla 4
Configuracién Rejilla 5
Rejilla 6

+ Control manual

MNotificacion de errores

Figura 24. Rejillas — Configuracion

Tras habilitar el control de rejillas desde la pantalla de parametros General (ver la
seccion 2.1), apareceran las siguientes opciones:

» Rejilla “y” [inhabilitado/habilitado]: establece cuantas rejillas (es decir,

zonas) controlara el dispositivo, hasta seis. Al habilitar una rejilla se

proporcionan los siguientes objetos:

» “[Ry] [Actuador] Posicidn de rejilla”, objeto binario (o de un byte para
control posicional) al cual se debera enviar la sefial de control de la
rejilla. Deberd enlazarse con el correspondiente objeto del mddulo de

Zonificacion (ver seccion 2.2.1).

» “[Ry] [Actuador] Estado de rejilla”, objeto binario (o de un byte para
control posicional) que respondera con el estado de la rejilla. Debera
enlazarse con el correspondiente objeto del médulo de Zonificaciéon (ver

seccion 2.2.1).

«® Notificacion de errores [inhabilitado/habilitado]: habilita la pestafia de

“Notificacién de errores” en el menu de la izquierda. Ver seccion 2.3.3 para

mas detalles.

2.3.2 REJILLA

La configuracion de una rejilla, dependiendo del modo de funcionamiento

seleccionado, conlleva establecer las siguientes opciones:
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& El tiempo de apertura para la rejilla conectada (exclusivo de modo

posicional).

& El tiempo de cierre para la rejilla conectada (exclusivo de modo

posicional).

2 El tiempo adicional, para forzar un movimiento extra una vez alcanzada la

posicién de final de carrera.

«® La posicion inicial, que sera adoptada por la rejilla tras un fallo de bus o al

término de una descarga de ETS.

& El control de corriente avanzado. En caso de habilitar este control, se
podrd especificar qué incremento de corriente sobre el valor nominal

determina el final de movimiento de la rejilla.

Importante: No se recomienda su uso salvo para casos excepcionales en
los que sea necesario un control avanzado del ZoningBOX.

PARAMETRIZACION ETS

Pagina de configuracién de cada una de las rejillas que han sido habilitadas.

GENERAL Tiempo de apertura 20 . x01s
~  Rejillas Tiempo de cierre 20 . x01s
Tiempo adicional 2 - x01s
Configuracion
Posicidn inicial Mo cambiar =
Rejilla 1

Control de corriente avanzade

+ Control manual

“

Figura 25. Rejilla “y

& Tiempo de apertura [0...20...255]: determina el tiempo, en décimas de
segundo, que tarda la rejilla conectada en abrirse (exclusivo modo

posicional).

& Tiempo de cierre [0...20...255]: determina el tiempo, en décimas de
segundo, que tarda la rejilla conectada en cerrarse (exclusivo modo

posicional).
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«# Tiempo adicional [0...2...255]: establece un tiempo extra para prolongar el
movimiento de la rejilla una vez se ha detectado la posicion de final de

carrera en décimas de segundo.

& Posicion inicial [No cambiar / Abrir / Cerrar / Posicidn]: establece la accion

gue efectuara la rejilla tras el arranque del dispositivo. En caso de
seleccionar “Posicion”, exclusiva de modo posicional, se mostrara el

siguiente parametro:

» Valor de posicion [0...50...700 %]: posicion deseada en la rejilla en la

inicializacion.

«® Control de corriente avanzado [inhabilitado/habilitado]: habilita la opcion de

realizar un control avanzado de corriente. En caso de habilitar esta opcion,

se mostrara el siguiente parametro:

» Incremento de corriente para el corte [25...120...150 mA]: incremento

sobre el valor nominal de la corriente que debe determinar la finalizacion

del movimiento de la rejilla.

Importante: No se recomienda su uso salvo para casos excepcionales en
los que sea necesario un control avanzado del ZoningBOX.

2.3.3 NOTIFICACION DE ERRORES

Al habilitar la funcién de notificacion de errores se permite al ZoningBOX informar a

través del bus KNX de ciertos eventos de error:

«® Error de conexién: se reportara en caso de detectarse un circuito abierto o
un cortocircuito en una salida (esto es, en el cableado de la rejilla). En ese
caso, el ZoningBOX interrumpe la alimentacion de la salida. Se verificara la
persistencia de este error cada vez que se reciba una nueva peticién para

accionar la rejilla.

«® Sobrecarga: este error tiene lugar cuando el ZoningBOX detecta que la
demanda de corriente durante el proceso de sincronizacién (ver seccién 2.3)
sobrepasa el nivel esperado, lo que en general ocurre si se cablean mas de
dos rejillas a la misma salida. Aunque la salida seguira respondiendo a las
peticiones de cambio de posicion, podrian observarse anomalias en el

movimiento de las rejillas.
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«® Maximo tiempo de seguridad: se produce en caso de que el ZoningBOX
considere que la rejilla estd tardando demasiado tiempo en moverse, es

decir, en alcanzar su final de carrera. En tal caso, se detendra el movimiento.

& Error de tension de entrada: se reporta en caso de que la alimentacion de
entrada difiera de 230 VAC. En tal caso, se interrumpe inmediatamente el

movimiento de las rejillas.

«® Sobrecalentamiento: tiene lugar en el remoto caso de que la temperatura
interna del ZoningBOX supere los 75° C. En tal caso, las rejillas quedaran

detenidas hasta que quede por debajo de los 65° C.

Obsérvese que los tres primeros errores se reportan para cada rejilla (se dispondra de
un objeto para cada rejilla habilitada), al contrario que los dos ultimos (existe un unico
objeto para cada error, independientemente del numero de rejillas).

ZoningBOX informara visualmente, mediante los ledes disponibles para cada salida,
de los siguientes errores: error de tension de entrada, error de conexion (deteccion de

circuito abierto o cortocircuito), superar limite de corriente nominal:

” NOTIFICACION VISUAL NOTIFICACION VISUAL
ERROR DESCRIPCION LEDES . .
ZoningBOX 4 ZoningBOX 6
SALIDAS SALIDAS
S1 52 S3 s4 S1 S2 S3 S4 S5 S6
Parpadeo secuencial 0 0
(durante 0,5 segundos) %5 |2 > |z
Tensién de entrada ’ & 1| £ ER
del led de cada una de las 15 |38 15 | o
salidas. 2 | & 2 |
2,5 2,5
3V 3V
SALIDAS SALIDAS
S1_S2 S3 54 S1 S2 S3 S4 S5 S6
0 0
Parpadeo cada segundo 05 | 4 os |
.. del LED de Ila salida 1 g T
Conexioén . 5 o
afectada por cortocircuito 5 |9 15 | o
o circuito abierto. LI 2 =
2,5 2,5
3V 3 Vv
SALIDAS SALIDAS
S1 _S2 S3 s4 S1 S2 S3 S4 S5 S6
0 0
Dos c[:;arpa(;ijeos de d0,5 05 | os | .
segundos escanso de 2 z o
Sobrecarga & y s tols
segundos en el led de la 5 | o 15 | o
salida afectada. L 2 | =
2,5 2,5
Tabla 6. Notificacion visual en caso de deteccion de errores.
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Nota: Mientras el modo Test On esté activo, solo se notificarq, mediante Ledes, el
error de conexién en la rejilla como ayuda para probar la instalacién. De producirse un
error grave por ausencia de tensién de alimentacion o por sobretemperatura, la

notificacion por Ledes se producira tras salir del modo Test.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitarse la notificacion de errores en la ventana de Configuracion (ver la
seccion 2.3.1) se mostraran casillas especificas para cada tipo de error, de modo que
el integrador seleccione aquellos que se necesite reportar a través del bus KNX.

GEMERAL Crear objetos de error para:

Error de scbrecarga

= Rejillas .
Error de conexidn

Configuracién Error de tension de entrada

Error por tiempo méx. de seguridad
Rejilla 1
Error de sobretemperatura

Notificacion de errores

Figura 26. Notificacion de errores

«® Error de sobrecarga [inhabilitado/habilitado]: habilita los objetos “[Ry] Error

por sobrecarga” (uno por rejilla), que se envian con el valor “1” cuando se
detecte el error de sobrecarga en la rejilla correspondiente, y con el valor “0”

una vez termina el error.

«® Error de conexion [inhabilitado/habilitado]: habilita los objetos “[Ry] Error

de conexion” (uno por rejilla), que se comportan de forma analoga a los

anteriores.

& Error por tiempo méax. de seguridad [inhabilitado/habilitado]: habilita el

objeto “[Ry] Error por tiempo de seguridad maximo”, que se comporta de

forma analoga a los anteriores.

& Error de tensién de entrada [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto

“[Control de rejilla] Error de tension de entrada”, que se enviara con el
valor “1” si el ZoningBOX detecta una tension andomala de entrada, y con el

valor “0” cuando esta situacion termine.
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& Error de sobretemperatura [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto

‘[Control de rejilla] Error de sobretemperatura”, que se enviara con el
valor “1” si el ZoningBOX detecta sobrecalentamiento, y con el valor “0” una

vez termine esta situacion.

Los objetos de error se envian peribdicamente (cada treinta segundos) mientras

tengan valor “1”. Sin embargo, se envian una sola vez cuando el valor es “0”.

Nota: si estas casillas se dejan inhabilitadas, no se informara al bus acerca de la
ocurrencia de estos errores. Sin embargo, el ZoningBOX los seguira supervisando y

adoptard las acciones correspondientes en caso de detectarse.
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2.4 CONTROL MANUAL

El ZoningBOX permite accionar manualmente las rejillas mediante los pulsadores
situados en la cara superior del dispositivo (uno por rejilla).

Al contrario que en otros dispositivos Zennio, el ZoningBOX s6lo ofrece control manual
en modo Test On (destinado al testeo de la instalacion durante la configuracion del
dispositivo). A través de este tipo de control se permite el control directo de las salidas,
independientemente de la configuracion y el estado de las rejillas, si bien son

aplicables algunas restricciones de seguridad que se comentaran a continuacion.

Para acceder al modo Test On (salvo que se haya inhabilitado por pardmetro), sera
necesario mantener presionado el pulsador de Prog./Test durante tres segundos,
hasta que el led se vuelva amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el led
adquiere el color verde para indicar que se ha pasado al modo Test On. Si se pulsa de
nuevo, el led pasara de nuevo a amarillo y después se apagara (tras soltar el botén),
abandonandose asi el modo Test On. Téngase en cuenta que también se abandonara
este modo si tiene lugar un fallo de bus.

Una vez en el modo Test On se ignoraran las 6rdenes enviadas desde el bus KNX
gue puedan afectar a las rejillas, y tampoco se enviaran los objetos de estado. La

actuacion sobre las rejillas durante este modo sera de la siguiente forma:

«® La primera pulsacién sobre el botdn cerrara el relé correspondiente a la
apertura de la rejilla, por lo que ésta permanecera en movimiento hasta que

se deje de presionar el boton. En ese momento la rejilla se detendra.

«® Alvolver apulsar el botén, se invertira el sentido del movimiento, por lo que

la rejilla empezaréa a cerrarse hasta que cese la pulsacion.

Por motivos de seguridad, el modo Test On no estard disponible si se encuentran
activos el error de conexion, el error de tensibn de entrada o el error de
sobrecalentamiento (ver seccion 2.3.3). Igualmente, siempre que se mantenga pulsado

un boton se ignoraran las pulsaciones sobre los botones de otras rejillas.

Desde ETS se podra configurar si el control manual estara disponible y, en tal caso,
podra habilitarse por pardmetro un objeto binario destinado a bloquear o desbloquear

el control manual en tiempo de ejecucion.
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Nota: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con todas las salidas

inhabilitadas por parametro, pero con el control manual (modo Test ON) habilitado.

PARAMETRIZACION ETS

El control manual se configura desde la pestafia de Configuracién, dentro de Control

manual, siempre que se haya habilitado esta funcion en General (ver seccion 2.1).

GENERAL Modsa Test On

Blequee de contral manual
+ Rejillas

0 = Blequear; 1 = Desbloguear
Valor

—  Control manual © 0 = Desbloguear; 1 = Bloquear

Inicializacion Ultimo valor =
Configuracidn
Desbloqueado

Bloqueado

Uttima valor v

Figura 27. Control manual

Dado que el unico modo de control manual disponible en este dispositivo es el modo
Test On, este quedara habilitado al hacerlo el control manual en general, quedando
por tanto un Unico pardmetro configurable:

& Bloqueo de control manual [inhabilitado/habilitado]: ofrece un

procedimiento opcional para bloquear el control manual en tiempo de
ejecucion. Para ello, cuando se habilita esta casilla aparece el objeto

“Bloqueo del control manual”, asi como dos nuevos parametros:

> Valor [0 = Bloguear; 1 = Desbloguear / 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear]:

define si el bloqueo/desbloqueo del control manual debe tener lugar

cuando se reciben los valores “0” y “1” respectivamente, o viceversa.

> Inicializacion [Desbloqueado / Blogueado / Ultimo valor]: especifica

cémo debe permanecer el bloqueo del control manual tras la
inicializacion del dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus); (por
defecto; en la primera inicializacibn se corresponderd con
Desbloqueado).
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ANEXO I. INTERACCION ENTRE MODULOS

Gnidad x] Encender/apagar un. A/A (estado) [Unidad x] Encender/apagar un. AA—»

[Unidad x] Modo

[Unidad x] Modo (estado) (>
Interfaz de la

[Unidad x] Restriccion de temperatura maquina de A/A

[Unidad x] Consigna de temperatura global @y
[Unidad x] Temperatura limite minima

[Unidad x] Temperatura limita maxima [Unidad x] Ventilador: velocidad (estado) @—————)

[Unidad x] Ventilador: velocidad

Actuador de la

[Unidad x] Abrir/cerrar bypass (e—— h
valvula del bypass

[Grupo n] [Zi] Habilitar/deshabilitar zona

[Grupo n] [Ri] [Control] Control de rejilla @==——=p! [Grupo n] [Ri] [Actuador] Posicion de rejilla ,
Médulo de

[Grupo n] [Zi] Temperatura de consigna control de rejillas

(ZoningBOX)

[Grupo n] [Ri] [Control] Estado de rejilla

[Grupo n] [Ri] [Actuador] Estado de rejilla

[Grupo n] [Zi] Temperatura de referencia

[Grupo n] [Zi] Sefial de control del termostato [Unidad x] Temperatura de retorno q—{: Sensor externo

Mdédulo de zonificacidon (ZoningBOX)

i

Controlador
de la zona “y”
(termostato)
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< “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

Tamaiio E/S Banderas Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

Funcion

1 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 Reset 0 Vuelve la tension -> Envia 0
2 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 Reset 1 Vuelve la tension -> Envia 1
3 1 Bit C-W-- DPT_Switch 0/1 Bloqueo del control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
1 Bit C-W-- DPT_Switch 0/1 Bloqueo del control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
4,8, 12, 16, 20, 24, 28, 32, 36, 1 Bit C-WTU DPT_Enable 0/1 [Grupo x] [Zx] Deshabilitar/Habilitar 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
40, 44, 48 Zzona
S By L 10 2, 28, 29, 38, 3, 2 Bytes C-WTU| DPT_Value_Temp |-273,00° - 670433,28° [Grupo x] [Zx] Temperatura de Temperatura de consigna
41, 45, 49 consigna
6,10, 14,18, 22, 26, 30, 34, 38/| 5 pytes| E |c- W T U| DPT Value Temp |-273,000 - 670433280 |-SrUPC X] [2x] Temperatura de Temperatura de referencia
42, 46, 50 referencia
) . [Grupo x] [Zx] Senal de control del
1B C-WTU DPT. h 1 1
7,11, 15, 19, 23, 27, 31, 35, 39, Ot —Swit o/ termostato o/
43,47, 51 ) A
1 Byte C-WTU| DPT Scaling 0% - 100% [Grupo x] [Zx] Sefal de control del 1, 440,
termostato
. T [Grupo x] [Rx] [Control] Control de _ N
52, 55, 58, 61, 64, 67, 70, 73, 1 Bit CR-T DPT_OpenClose 0/1 rejilla 0 = Abrir; 1 = Cerrar
76, 79, 82, 85
e 1 Byte CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% Egms" x] [Rx] [Control] Control de 15 4400y,
. _ [Grupo x] [Rx] [Control] Estado de Ak g
53, 56, 59, 62, 65, 68, 71, 74, 1 Bit C-WTU| DPT_OpenClose 0/1 rejilla 0 = Abierta; 1 = Cerrada
77, 80, 83, 86 )
1 Byte C-WTU| DPT Scaling 0% - 100% ngh‘go x] [Rx] [Control] Estado de 15 400y,
SR 57 B B, B, ) 02 0, 1 Byte C - W T U| DPT_DecimalFactor [Grupo x] [Rx] Factor de ponderaciéon |0...99
78, 81, 84, 87
88, 121 1 Bit CR-T- DPT_Switch 0/1 ,[Al;z'dad x] Encender/Apagar unidad |, _ aoo0are 1 = Encender
. _ . [Unidad x] Encender/Apagar unidad _ L )
89, 122 1 Bit C-WTU DPT_Switch 0/1 A/A (estado) 0 = Apagada; 1 = Encendida
0=Auto
1=Calor
90, 123 1 Byte C - W T U|DPT_HVACContrMode 3=Frio [Unidad x] Modo Modo de la unidad de A/A
9=Viento
14=Seco
91, 124 1 Byte CR - T - |DPT_HVACContrMode| 0=Auto [Unidad x] Modo (estado) Estado del modo de la unidad de A/A
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1=Calor
3=Frio
9=Viento
14=Seco
92, 125 1 Bit E|IC-WTU DPT_Ack 0/1 [Unidad x] Modo calor 0 = Ignorado; 1 = Activar modo calor
93, 126 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Modo calor (estado) 0 = Inactiva; 1 = Activa
94, 127 1 Bit E|IC-WTU DPT_Ack 0/1 [Unidad x] Modo frio 0 = Ignorado; 1 = Activar modo frio
95, 128 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Modo frio (estado) 0 = Inactiva; 1 = Activa
. . . I 0 = Ignorado; 1 = Activar modo
96, 129 1 Bit EIC-WTU DPT_Ack 0/1 [Unidad x] Modo ventilacion ventilacion
97, 130 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Modo ventilacidon (estado) |0 = Inactiva; 1 = Activa
98, 131 1 Bit E|IC-WTU DPT_Ack 0/1 [Unidad x] Modo aire seco 0 = Ignorado; 1 = Activar modo seco
99, 132 1 Bit S|[CR-T- DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Modo aire seco (estado) 0 = Inactiva; 1 = Activa
100, 133 1 Bit EIC-WTU DPT_Heat_Cool 0/1 [Unidad x] Modo simplificado 0 = Frio; 1 = Calor
101, 134 1 Bit S|[CR-T- DPT_Heat_Cool 0/1 [Unidad x] Modo simplificado (estado) |0 = Frio; 1 = Calor
102, 135 2Bytes| S |CR-T-| DPT_Value_Temp |-273,000 - 670433,280 éﬁ’o”t;gfd x] Consigna de temperatura |~ 0na 5 unidad A/A
103, 136 1 Bit EIC-WTU DPT_Enable 0/1 [Unidad x] Limites de consigna 0 = Deshabilitado; 1 = Habilitado
104, 137 2 Bytes| E [C-W T U| DPT_Value_Temp [-273,00° - 670433,28°|[Unidad x] Minimo (modo frio) Minimo en rango
105, 138 2 Bytes| E [C-W T U| DPT_Value_Temp [-273,00° - 670433,28°|[Unidad x] Maximo (modo calor) Maximo en rango
106, 139 2 Bytes| E [C-W T U| DPT_Value_Temp |-273,00° - 670433,28°|[Unidad x] Temperatura de retorno Zigfﬁgatura de retorno de sensor
1Byte | E |C-WTU| DPT Scaling 0% - 100% E;:é‘if‘faj‘g ventilador: control Min = 1 - 50%; Max = 51 - 100%
107, 140 - - ; — o — PRV
1Byte | E [c-wTU DPT_Scaling 0% - 100% [Unidad )_(] Ventilador: control I\_/Iln =1-33%; Med = 34 - 67%; Max
porcentaje = 68 - 100%
1Byte | S |[cR-T-| DPT Scaling 0% - 100% [Unidad x] Ventilador: velocidad Min = 33%; Med = 67%; Max = 100%
108, 141 porcentaje (estado)
1Byte | S |[CR-T-| DPT_Scaling 0% - 100% [Unidad x] Ventilador: velocidad Min = 50%; Méx = 100%
porcentaje (estado)
109, 142 18t | E|c-wTu|  DPT_Step 0/1 E)‘;g;d:d x] Ventilador: control por g _ pecrementar; 1 = Incrementar
1Byte | E |C-WTU| DPT Fan_Stage 0- 255 g‘;zm‘:a’é]ove”t”ado“ control 1 = Min.; 2 = Max.
110, 143 . . -
1Byte | E |C-WTU| DPT Fan_Stage 0- 255 [Unidad x] Ventilador: control 1 = Min.; 2 = Med.; 3 = Max.
enumerado
1Byte | S |[CR-T-| DPT_Fan_Stage 0- 255 [Unidad x] Ventilador: velocidad 1 = Min.; 2 = Med.; 3 = Méx.
111, 144 enumeracion (estado)
! . . . .
1Byte | S |CR-T-| DPT _Fan_Stage 0 - 255 [Unidad x] Ventilador: velocidad 1 = Min.; 2 = Max.
enumeracion (estado)
112, 145 1Bit |E|[c-WTU DPT_Ack 0/1 [Unidad x] Ventilador: velocidad 0 = Ignorado; 1 = Activar
113, 146 1 Bit EIC-WTU DPT_Ack 0/1 [Unidad x] Ventilador: velocidad media|0 = Ignorado; 1 = Activar
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[Unidad x] Ventilador: velocidad

114, 147 1 Bit E|IC-WTU DPT_Ack 0/1 maxima 0 = Ignorado; 1 = Activar
115, 148 1Bt | S |CR-T-|  DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Ventilador: velocidad 0 = Inactiva; 1 = Activa
minima (estado)
116, 149 18it | S|CR-T-|  DPT_Switch 0/1 Eg;tladdacc)j))(] ventilador: velocidad mediay _ 1activa; 1 = Activa
. e . [Unidad x] Ventilador: velocidad _ S )
117, 150 1 Bit S|CR-T DPT_Switch 0/1 maxima (estado) 0 = Inactiva; 1 = Activa
118, 151 1 Bit E|IC-WTU DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Ventilador: auto/manual 0 = Manual; 1 = Auto
! 1 Bit EIC-WTU DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Ventilador: auto/manual 0 = Auto; 1 = Manual
1Bt | sl|cr-T- DPT_Switch 0/1 Eg:;addacc)j)x] Ventilador: auto/manual |5 _ Auto; 1 = Manual
119, 152 - - -
1Bt |S|CR-T- DPT_Switch 0/1 [Unidad x] Ventilador: auto/manual |5 _ vnual: 1 = Auto
(estado)
120. 153 1 Bit S|CR-T- DPT_OpenClose 0/1 [Unidad x] Bypass 0 = Abrir; 1 = Cerrar
! 1Byte | S |CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [Unidad x] Bypass 0...100%
154 1Byte | E |C-W --| DPT_SceneNumber 0-63 Escenas 0 - 63 (Reproducir escena 1 - 64)
1 Bi E|C-W-- DPT. | 1 R Al Posicio jill = Abrir; 1 =
167, 172, 177, 182, 187, 192 it _Open; ose 0/ [Rx] [Actuador] os!c!?n de FEJ.! a 0 brir; Cerrar
1Byte | E |C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Rx] [Actuador] Posicién de rejilla 0..100 %
168, 173, 178, 183, 188, 193 1 Bit S|[CR-T- DPT_Open;Iose 0/1 [Rx] [Actuador] Estado de reJ:iIIa 0 = Abierta; 1 = Cerrada
1Byte | S |CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [Rx] [Actuador] Estado de rejilla 0..100 %
169, 174, 179, 184, 189, 194 1 Bit S|CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Rx] Error por sobrecarga 0 = Sin error; 1 = Error
170, 175, 180, 185, 190, 195 1 Bit S|CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Rx] Error de conexién 0 = Sin error; 1 = Error
171, 176, 181, 186,191,196 | 1Bt | S |[CR-T- DPT_Alarm 0/1 L,'Ta?‘)]dggor por tiempo de seguridad |, _ i error; 1 = Error
197 1Bt | s |crR-T- DPT_Alarm 0/1 [Control de rejilla] Error de tension de |4 _ i orror: 1 = Error
entrada
198 1Bt | s |crR-T- DPT_Alarm 0/1 [Control de rejilla] Error de 0 = Sin error; 1 = Error
sobretemperatura
207 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
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Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:

http://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.

C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo (Spain).

Tel. +34 925 232 002.
www.zennio.com
info@zennio.com
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