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1. INTRODUCCION

En una instalacion eléctrica convencional, cuando se produce una situacién de
sobreconsumo, es decir, la potencia instantdnea supera la maxima contratada con la
compainiia eléctrica, se dispara el interruptor general dejando sin alimentacién a toda la
instalacion. Este corte imprevisto del suministro puede provocar pérdidas econémicas
por dafios causados en equipos electrénicos sensibles, pérdida de informacion en
equipos informéticos, o la interrupcion de la conservacion de los alimentos en equipos
frigorificos.

El economizador de energia de Zennio, KES, permite avisar mediante alarma
gue una situacion de sobreconsumo esta cerca de producirse, permitiéndonos actuar
en consecuencia para evitar la desconexion total de la instalacion.

El objetivo de este documento es proporcionar a los integradores una guia que les
permita programar con facilidad un sistema de desconexidn progresiva de cargas
en una instalacibn KNX sin mas ayuda que el economizador de energia KES. Este
sistema permitir4 elegir el orden en que se desconectaran las cargas y realizar un
apagado suave y ordenado de la instalacion. Asimismo, la solucién descrita en el
presente documento permitird realizar la restauracion ordenada a la situacion de
partida una vez haya finalizado el pico de consumo.
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2. INTRODUCCION A LOS DISPOSITIVOS

Como ya se ha apuntado en la introduccion, el sistema de desconexion
progresiva de cargas se implementara con la ayuda del dispositivo KES; no
obstante, para ilustrar el ejemplo se utilizardn otros dispositivos actuadores que se
enumeran a continuacion:

# Economizador de Energia KNX, KES (Ref. ZN1IO-KES)

Permitr4d monitorizar la potencia instantdnea e informar mediante alarma de la
situacion de sobreconsumo que iniciard el programa de desconexién automatica
de cargas.

La légica del sistema de desconexidn progresiva de cargas se realizara con la
ayuda del médulo de funciones légicas que incorpora este dispositivo. En
particular, este dispositivo permite controlar por si solo hasta 4 cargas. En caso
de necesitar controlar mas cargas, podria recurrirse a los médulos de funciones
I6gicas que incorporan todos los actuadores de Zennio. Se necesita una funcion
I6gica por carga a controlar.

c € CHAMNELZ o g
1 e
CHARNEL | N -

Figura 1 Economizador de Energia KES

» IRSC (Ref. ZN1CL-IRSC)

El dispositivo IRSC permite controlar el funcionamiento de un sistema Split
mediante infrarrojos, controlando su Encendido/Apagado, Temperatura de
Consigna, Modo de funcionamiento, Velocidad del viento y Lamas.

En el presente proyecto, se har4 uso de este dispositivo junto con el programa
de aplicacion IRSC Plus para controlar la desconexidén o puesta en marcha del
sistema de climatizacién. Para simplificar el ejemplo, en el presente proyecto
so6lo se integrara el On/Off del equipo de aire acondicionado.
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Figura 2 IRSC Plus (Controlador IR de Split)

s Zonnio &%

» ACTIinBOX QUATRO (Ref.ZN110-AB40)
El actuador ACTInBOX QUATRO es un dispositivo KNX con 4 salidas y

funciones logicas.

BT
RLLLTITITTE

LLLLLL f

*Zennio &nx
ACTinBOX QUATRO

POWER. 73 - 150mW
OUT: 200¥~ | 154 M Ot
307 = | 45A Mas | Channei

Figura 3 ACTinBOX QUATRO (Actuador 4 salidas)

www.zennio.com
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3. FUNCIONAMIENTO DE LA INSTALACION

3.1. TIPOS DE CARGAS

Cuando hablamos de cargas, podemos establecer la sencilla clasificacion

siguiente segun su tipo y forma de gestionarlas:

1. Cargas ligeras:
Integradas en el sistema KNX: podemos actuar sobre un objeto

a.
de comunicacion tipo “On/Off".

SRLELIILLL i
ACTInBOX QUATRO N\ !/
L

e O
R
& ey

b. No integradas: su control principal es convencional pero
podemos actuar de forma directa sobre la alimentacion eléctrica

nnnm

iinn
#Zornmio
m-nnmuuam_o_
T:- E;. @

1311048881 Control convencional

2. Cargas pesadas:
Integradas en el sistema KNX: podemos actuar sobre un objeto

a.
de comunicacion tipo “On/Off”".

WWW.zennio.com
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b. No integradas: serd necesario actuar sobre el interruptor
magnetotérmico y realizar la conexion/desconexion con la ayuda

de un mando motorizado. N E N E

nnn
“Zennio x|
ACTIRBOX QUATRO

3.2. SISTEMA DE DESCONEXION/CONEXION
PROGRESIVA DE LAS CARGAS

Esquema de la instalacion:

N F N F N F N F
S ) 4
~*Zennio x| J
KNX ACTInBOX QUATRO W
> °
e (O -
AT Carga 3 .\Control convencional
- Poof rof
LLLLL s ek
o
teeneneegy Cargad
* Zennio knx* ) w
LE
: I
=
KNX o T R > :
> P @ <
C Cargal o

Figura 4 Esquema de la instalacién
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3.2.1. CONTROL DE CARGAS CON ACTINBOX QUATRO

En el proyecto que se describe en esta guia y que servira de ejemplo para
ilustrar la configuracién del sistema se gestionaran 4 cargas comandadas
directamente por el dispositivo KES, sin perjuicio de su control especifico KNX.

e Carga 1: Carga pesada integrada en el sistema KNX. Ej: Sistema de
aire acondicionado integrado por medio de la pasarela IRSC Plus.

e Carga 2: Carga ligera integrada en el sistema KNX. Ej: Circuito de
iluminacién controlado por la salida numero 1 del ACTinBOX QUATRO.

e Carga 3: Carga ligera no integrada en el sistema KNX. Ej: Circuito de
iluminacion con control convencional ajeno a KNX. Controlado desde la
salida numero 2 del ACTinBOX QUATRO.

e Carga 4: Carga pesada no integrada en KNX. Ej: Circuito individual
para horno y placa vitroceramica controlado desde el interruptor
magnetotérmico con ayuda de un mando motorizado. Gestionado por la
salida numero 3 del ACTinBOX QUATRO.

El presente ejemplo muestra que cualquier tipo de carga puede ser controlada
por este sistema y que su configuracién puede ser la misma con independencia
del tipo de carga.

3.2.2. CONTROL DE SOBRECONSUMO CON KES

Sera necesario activar la Monitorizacion de limites de potencia en el KES y
establecer un Valor inicial para el Limite superior algo inferior al contratado
con la compainiia eléctrica. El KES se configurara de tal forma que envie un “1”
por su objeto de Alarma por Sobreconsumo si la potencia instantanea supera
el limite superior y un “0” cuando descienda por debajo del limite establecido
(mas el margen opcional).

El sistema de desconexion progresiva de las cargas se iniciard con la
activacion de la Alarma por sobreconsumo. Al llegar un “1” a través de este
objeto, se activara un temporizador configurable que transcurrido un tiempo To
desconectara la primera de las cargas. Si vuelve a transcurrir un nuevo
periodo To sin que haya desaparecido la alarma, se desconectard la siguiente
carga, y asi sucesivamente. En el momento que desaparezca la alarma
(Alarma por sobreconsumo = “0"), el sistema comenzara a recuperar el
estado inicial de las cargas dejando transcurrir un tiempo To entre activacion y
activacion.

Este sistema es capaz de recuperar el estado en el que se encontraban las
cargas en el instante previo a la desconexién, es decir, si se encontraban

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWw.zennio.com




desconectadas permaneceran desconectadas, si estaban activas se activaran
tras la desaparicion de la alarma.

Potencia 5 Desconexidn Carga 1 Recuperacidn estado Carga 1

' Recuperacion estado Carga 2

Desconexidn Carga 2

Recuperacion estado Carga 3

Limite de consumo

Alarma de sobreconsumo KES

1

1

1

1

1

|

.7 |
Desconexion Carga 3 !
1

1

L

1

]

|

' Margen de desactivacién de alarma

m

1= !
1
1
1
I
I
I
1
1
1
1
1
1

U DU 7 G

gV

To To To To To To iempo

v v

Activacion de alarma Desactivacion de alarma

Figura 5 Grafica de funcionamiento del sistema

Nota: Si la carga se activa manualmente durante el proceso de desconexion
progresivo de cargas, se desactivara de nuevo. Si la carga se activa una vez ha
finalizado la desconexion progresiva de cargas (se ha desconectado la dltima), no se
desactivara hasta que no desaparezca el estado de alarma.
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4. CONFIGURACION EN EL ETS

4.1. PARAMETRIZACION

En las siguientes lineas se detallan los pardmetros que se han de configurar en
los diferentes dispositivos para la implementacion de esta aplicacion.

41.1. KES

CONFIGURACION DE LA “MONITORIZACION DE LIMITES DE POTENCIA”:

En primer lugar, en la pestafia “General” del KES debemos introducir las
caracteristicas de la red: tension, factor de potencia, etc., y habilitar el “Canal A”
que seré el que se monitorizaré en el presente proyecto.

B 1.1.1 KES X

<<GENERAL>>

Ed

|

Manitorizacidn de Limites de Potencia I "
<<FUNCIONES LOGICAS>» [#1 hora [0 = Desactivada]] [0 |

Tiempo de Ciclo

FUMCION 1 i
LLAMADE ¢Reset tras Peticidn? | Mo v
OFERACIONES
RESULTADO

-FUMCIAN 2
LLAMADA Canales
OPERACIONES :
RESULTADO Canal & |S|’ v |

FUMCION 3 -
LLAMADA Canal B |No v|
OPERACIONES
RESULTADOD Canal C |N0 |

-FUNCION 4
LLAMADA
OFERACIONES
RESULTADD Funciones Ldgicas | Si |

FUNCION 5
LLAMADA
OFERACIONES
RESLILTADD

v

[ Aceptar H Cancelar H Por defecto Informacion

Figura 6 Habilitacion del Canal A

Dentro de la pestafia que acaba de aparecer correspondiente al Canal A, se
debe habilitar la “Monitorizacién de Limites de Potencia” que debemos configurar
de la siguiente forma:

e Limite superior:
o Valor inicial = limite expresado en decenas de watio que hara
saltar la alarma de sobreconsumo. Ej.: 3.000 W
0 Por encimadel Limite, enviar... > 1
0 ¢Enviar Objeto por debajo del Limite? > Si

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWw.zennio.com
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o Envio tras cambio de Valor - si se desea se puede configurar
el margen por debajo del cual se desea desactivar la alarma de
sobreconsumo expresado en decenas de watio. Ej: 100 W

M 111 KES [

<<GENERAL:>> -CANAL A

Moritarizacidn de Limites de Potencia ; ;
<¢FUNCIONES LAGICAS > Sizicieaelie [No v
FUNCION 1 : .

LLAMADA Patencia Activa | Mo ~ |

OPERACIOMES
RESULTADD Manitorizacidn de Limites de Potencia | i & |
FUNCION 2
LLAMADA
OPERACIONES
RESULTADO
FUNCION 3
LLAMADA
OPERACIOMES
RESULTADO
FUNCICN 4
LLAMADA
OPERACIOMES
RESULTADO
FUMCION &
LLAMADA
OPERACIOMES
RESULTADO

Aceptar ][ Cancelar J[F‘ordefecto] Infarmacian

Figura 7 Habilitacion de la Monitorizacion de Limites de Potencia

<GEMERAL> Monitorizacion de Limites de Potencia
-CAMAL &
tanitorizacion de Limites de Paotencia 7 5
<<FUNCIONES LOGICAS>> Lt et
FUMCIEN 1 e -
LLAMADE Walor Inicial [+10 %] |3EIEI | =
OPERACIONES
BESULTADD For encima del Limite, enviar... | 1 v |
FUMCION 2 I . :
£Enwviar Objeta por debajo B
LLAMADA del Limite? st vl
OPERACIONES . :
Ervwio traz Cambio de % alor -
RESULTADD [x-10'w [0 = Desactivads] [10 -
FUNCION 3
LLAMADA Lirmite: Inferior
OPERACIOMES
RESULTADO Walor Inicial [x10 ] | il | =
FUNCION 4
LLAMADA For debajo del Limite, enviar.. | 1 ~ |
OPERACIOMES
RESULTADD |N0 v|
FUNCION 5§
LLAMADA Enwio bras Cambio de Valor 0 s
OFERACIOMES [ +10%/ [0 = Dezactivada)] | | >
RESULTADOD
[ Aceptar ] [ Cancelar ] [ Por defecto ] Informacian
Figura 8 Parametrizacion del Limite Superior
ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWW.zennio.com
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CONFIGURACION DE LA FUNCION DE DESCONEXION PROGRESIVA DE
CARGAS:

La funcion de desconexidn progresiva de cargas estad compuesta por dos tipos
de funciones:

1. Funcién base o contador: es la funcién que gestiona el nimero de cargas
que han de desconectarse o restablecerse en cada instante de tiempo. Se
configura como un contador que se incrementara cada periodo de tiempo To
mientras la alarma esta activa, y se decrementara cada To si la alarma esta
desactivada. El contador podra tomar valores entre 0 y el nUmero de cargas
controladas.

2. Funcién secundaria: es la funcibn que ejecuta la desconexion o el
restablecimiento de la carga segun lo indicado por la funcién base. Recibira el
valor del contador de la funcién base y decidira sobre el estado de su carga.

El sistema estard compuesto por al menos 1 funcién base y tantas funciones
secundarias como cargas se desean gestionar. En el presente proyecto se
gestionan 4 cargas por lo que seran necesarias 4 funciones secundarias.

Estas funciones se implementaran con la ayuda del modulo de funciones
I6gicas incorporado en el KES. Se necesita una funcion légica por cada funcion
secundaria y otra mas para la funcién base, por lo que sera necesario habilitar las 5
funciones logicas disponibles.

N° de objetos de entrada de datos necesarios:

1. Funcion base o contador: necesita 1 objeto de 1 bit para recoger el estado
del objeto de alarma de sobreconsumo y 1 objeto de 1 byte que almacenara el
valor actual del contador.

2. Funcién secundaria: cada funcion secundaria necesita 1 objeto de 1 bit para
recoger el estado de la carga previo a la desconexion y 1 objeto de 1 byte,
compartido por todas las funciones secundarias, que indicard si se ha de
desconectar o restaurar la carga asociada a dicha funcion (el objeto contador
utilizado por la funcién base).

En resumen, se necesitan 5 objetos de 1 bit y 1 Gnico objeto de 1 byte.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWw.zennio.com
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B 1.1.1 KES

Manitorizacidn de Limites de Potencia
<<FUNCIONES LOGICAS>>
FUNCION 1

LLAMADA

OPERACIONES

RESULTADO
FUNCION 2

LLAMADA

OPERACIOMES

RESULTADO
FUMCION 3

LLAMADA

OPERACIOMES

RESULTADO
FUMCION 4

LLAMADA

OPERACIOMES

RESULTADO
-FUNCION 5

LLAMADA

OPERACIONES

RESULTADO

<<GENERAL>>
2 ¥ -~
Ti de Cicl =
[xl"lemgﬁa [S =Iggsact|vado]] | 0 i |
£Feset traz Peticidn? | Mo R |
Canales
Canal & |S| v|
Canal B |N0 v|
Canal C |N0 v|
Funciones Logicas | Si v |
v
[ Aceptar ] [ Cancelar ] [ Por defecta ] Informacian

Figura 9 Habilitacién del médulo de funciones l6gicas

<<GENERAL>>
CAMAL A
Moritarizacidn de Limites de Potencia
<<FUNCIONES LOGICAS >
FUNCION 1
LLAMADA
OPERACIONES
RESULTADO
FUNCION 2
LLAMADA
OPERACIOMES
RESULTADO
FUNCION 2
LLAMADA
OPERACIOMES
RESULTADO
FUNCIAN 4
LLAMADA
OPERACIONES
RESULTADO
FUMCION &
LLAMADA
OPERACIONES
RESULTADOD

<<FUNCIONES LOGICAS>>

FUNCIOMES LOGICAS UTILIZADAS:

- FUNECION 1

- FUNCION 2

- FUNCION 3

- FUNCION 4

- FUNCION §

MeDE OBJETOS DE EMTRADA DE DATOS:
[para las Funciones Logicas)

- 1hit

- 1hyte

- Zhytes

| Habiltada ~|
|Habiltada b [+
| Habiltada v
|Habiltada v
|Habiltada vl
B -
[ =
o =

[ Aceptar J[ Cancelar J[F‘ordefecto] Infarmacian

Figura 10 Configuracion de funciones ldgicas y datos de entrada

CONFIGURACION DE LA FUNCION BASE O CONTADOR:

Objetos de llamada:

e Dato (1 bit) 1
o Dato (1 byte) 1

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA

- Estado de la alarma de sobreconsumo
- Valor actual del contador
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<<GEMERAL>>
CAMAL &

Moritarizacidn de Limites de Potencia

<<FUMCIONES LOGICAS:>
FUMCION 1
LLAMADA
OPERACIONES
RESULTADOD

LLAMADA

[[FLI Data (151 ~|
| [FLI Dato (1byte) 1 v
| Deshabiltada v

Figura 11 Configuracion de la llamada de la funcion base

Operaciones:

OPERACIOMNES

[wariable donde ¢erd guardado]

OPERACION 1: | Habilitada - |
- Tipo | Conversion [1byte] “ |
- Operacidn |1 bit > 1 byte v|
Operando 1: | Drata [1hit] 1 w |
- Resultado de la Operacion | 1 e |
[wariable donde sera guardada) N
OPERACIAN 2 |Habiitada v
- Tipo | sritmetica [1hyte] ]
- Operacian | MULTIPLICACION w |
Operando 1: | nl ~ |
Operando 2 |Val0r Constante w |
Walor Constante |2 | =
- Resultado de la Operacion | 1 = |
[wariable donde zera guardado) Ll
OPERACION 3: |Hahilitada v|
-Tipo | Avitmética [1byte] v
- Operacion | SUMa w |
Operando 1: | nl v |
Operando 2: | n2 w |
- Resultado de la Operacidn | o 3 |
[wariable donde serd quardado) it
OPERACION 4: Habilitada “
Tipe | &vitmética [1byte] ~|
- Olperacion |RESTA |
Operanda 1: | n2 “ |
Operando 2 |\-"a|0r Constante » |
‘alor Constante |1 | 5
- Resultado de la Operacion | o G |

Operacidon 1: convierte el bit de
entrada (estado de la alarma) en un
valor de 1 byte.

Operacidn 2: multiplica el resultado
de la operacién anterior por 2. nl
puede tomar los valores 0 (no
alarma) 6 2 (alarma) segun el
estado de la alarma.

Operaciones 3 y 4: suma el
resultado de la operacion anterior
al valor actual del contador (n2) y
resta 1. De esta manera se logra
incrementar (+1) o decrementar
(-1) el contador en funcion del
estado de la alarma.

Figura 12 Configuracién de las operaciones de la funcién base

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA
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Resultado:

e Tipo: 1 byte

e Valor: n2 - Valor actual del contador

e Envio: Cambio de Resultado Final

e Restriccion: Valores menores al de referencia: 5 - Numero de cargas
gestionadas + 1.

e Retardo: 10 segundos -> Valor To configurable (retardo entre
desconexiones)

M 1.1.1 KES
<<GEMER&L>> RESULTADO
-CAMNAL &

Moritorizacidn de Limites de Potencia ; | )
<<FUNCIONES LOGICAS»> TIPG: T byte el
FUNCION 1 WALOR: | - =

LLAbd AL [wariable que guarda el resultada) i |

OPERACIONES o

ENWVIO: ] : 1

RESULTADD [cuénda se envia el resultada] | Cambio de Resultado Final ~|
-FUNCION 2

LLAMADA RESTRICCION: | Walores menores al de referencia b |

OPERACIONES

RESULTADO Walor de Referencia: | 5 .
fbeaN RETARDO: 100 ~

LLAMADA [para el envio) [décimas de segunda] ¥

COPERACIONES

Figura 13 Configuracion del resultado de la funcion base

Nota: el tiempo minimo requerido por el KES para medir y actualizar sus
variables es aproximadamente de 2 segundos por lo que el retardo (To)
configurado debe ser superior a este valor.

CONFIGURACION DE LA FUNCION SECUNDARIA:
Objeto de llamada:

e Dato (1 byte) 1 - Valor actual del contador de la funcién base

<<GEMERA&L:> LLAMADA

-CAMAL &
Moritorizacidn de Limites de Potencia

<<FUNCIONES LOGICAS > Obieta 1 [IFLIDato (1byte) 1 v|
FUNCIAN 1 _ § I
LD, Objeto 2 | Deshabilitado ~|
OPERACIONES .
RESLILTADD Objeto 3 | Deshabilitado v

Figura 14 Configuracion de la llamada de la funcion secundaria

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWw.zennio.com
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Operaciones:

OPERACIONES

Operacién 1: comparacion entre el

APERACION T [Habitaca “I| valor del contador enviado por la

il BT “I| funcion base (Dato (1 byte) 1) y el

LR MENOR v|| valor de la carga controlada por
Operando 1: | Dato [1hyte] 1 v|| esta funcién secundaria (1). Si el
Operandn 2 [walor Constante v|| contador es mayor o igual al

Valor Carnstants [1 |2| numero de la carga, ésta se

ey | desconectara, si es inferior, la carga

OPERACION 2 | Habiltada v se reestablecera.

s [Légiea 1o Y| Operacién 2: esta operacidn

Eperey |0 || guarda (en b2) el estado de la carga
Operando 1: |b2 ! previo a la desconexion (Dato (1bit)
Operanda 2: | Dato (16 2 vl 2).

ey 52 “

SREREL: | Habiltada /| Operaci6n 3: esta operacién decide

 Tipo |Légies [1bil ~|| el resultado de la funcién (b3) en

- Dperacidn |anD v|| funcién del resultado de la primera
Dperanda 1: [ b1 ~|| operacién (b1): desconecta la carga
Operanda 2 (b2 vl (b3=0) o reestablece la carga

e E s)| (b3=b2).

OPERACION 4 |Habiltada ~|| Operacién 4: reinicia el estado

Tipo [ Lagica [1ti ~|| guardado de la carga si ésta ha sido

- Operacin [om v|| reestablecida (b2=0) o la conserva
B erario b3 7| si permanece desconectada
Operandn 2: [b2 | (b2=b2).

e b2 v

Figura 15 Configuracién de las operaciones de la funciéon secundaria

Nota: el valor constante configurado en la primera operacién identifica la carga
y el orden en el que seran desconectadas. Este valor se debe modificar en
cada funcion secundaria de forma secuencial.

Resultado:

e Tipo: 1 bit
e Valor: b3 > Resultado de la funcién
o Envio: Cada vez que se ejecuta la funcién

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWw.zennio.com
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e Restriccion: Sin Restriccion
o Retardo: 0 segundos

M 1.1.1 KES
<<GEMER&L>> RESULTADOD
-CAMAL &

Moritorizacidn de Limites de Potencia : : 1
<<FUNCIONES LOGICAS»> {HEES 1 bi el
FUNCION 1 VALOR: R =

LLARMADA [wariable que guarda el resultado) | |

OPERACIONES o : : -

EMWIO: I ; o 1

HESDLILT,&DD {cudndo se envia el resultado] | Cada vez que e gjecuta la funcion ~ |
-FUNCION 2 )

LLAMADA, RESTRICCION: | Sin Riestiiccidn (se envlatantoel D como el 1) (]

COPERACIONES RETARD: | -

RESULTADD [para el envio] [décimas de segundo] |D | v
-FUNCION 3

Figura 16 Configuracion del resultado de la funcidon secundaria

4.1.2. IRSC PLUS

En los parametros Generales del dispositivo IRSC serd necesario
especificar el modelo de maquina que se va a controlar. Para ello, se debe
consultar la tabla de correspondencias que se encuentra en la zona de
descargas de la pagina web de Zennio.

N 1.1.3 IRSC

GEMERALES GENERALES
ESTADOS
RESET [Estados Iniciales) todela de Split

RESET [&ctualizacidn de D atos) [%'er tabla en la pagina web de Zennio]

| 201 |

ESCENAS Tiempo min en el envio de mens. consecu- I ';v ~

TEMPORIZACIONES tivos al spiift=01x(seq]] |2d | & [0-255]
SENSOR DE VEMNTARNA Mada Simplficada it =
DETECTOR DE PRESENCIA [contral de Calor/Frio con obj. de 1hit) (e 1

Limitacidn de la Temp. Degeada (7]
[=0lo aplizable a log modos Calor y Frio)

iNo |

Figura 17 Configuracién del modelo de maquina de AA en el IRSC

En este ejemplo solo se va a utlizar la funcionalidad de
encendido/apagado del equipo de aire acondicionado. El objeto de envio
“ON/OFF” ya aparece por defecto pero sera necesario habilitar el objeto de
estado “ON/OFF (estado)” en la pestafia de ESTADOS.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWw.zennio.com
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GENERALES ESTADDS

ESTADOS
RESET [Estados Iniciales) Estados 5 R§
RESET [Actualizacidn de D atog] iz utiizard este tipo de objetoz? | 5 st |
ESCEMAS
TEMPORIZACIONES
SENSOR DE VEMTAMNA -
DETECTOR DE PRESEMCIA -OM/DFF El |
- Modo | Mo o |
- Wentilacidn | Mo b |
- Lamas | Mo v |

Figura 18 Habilitacién del objeto de estado para el On/Off del equipo de AA

4.1.3. ACTINBOX QUATRO

Las cargas 2, 3y 4 del presente proyecto van a ser controladas a través de las
salidas de este actuador por lo que debemos habilitar 3 de las 4 salidas ofrecidas
por este actuador con sus respectivos estados. Para ello debemos habilitar las
salidas en la pestafia GENERAL.

M 1.1.2 ACTinBOX QUATRO

GEMERAL GEMERAL
<<5aLIDAS:
SALIDA T . -
SALIDA 2 Salidas |S| . v|
SaliDa 3 [
SaLIDA 4 Funciones Logicasz |No v,|
e e o v

Figura 19 Habilitacion de las Salidas del actuador ACTinBOX QUATRO

En la nueva pestafia de SALIDAS que aparece debemos configurar los canales
A y B como “Salidas Individuales” y habilitar las salidas 1, 2 y 3 con su
configuracién por defecto.

M 1.1.2 ACTinBOX QUATRO

GEMERAL <<5ALIDAS>>
SALIDA " =
SALIDA 2 Canal & | Salidas Individuales b |
SallDa 3 . =
SALIDA 4 Canal B | Salidas Individuales v,|

Figura 20 Configuracién de salidas individuales en ACTinBOX QUATRO

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA WWW.zennio.com
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Figura 21 Habilitacién de una salida del actuador ACTinBOX QUATRO

4.2.

[al wolver la tension de BLS]

TOPOLOGIA

GEMERA&L -SALIDA 1
<¢5ALIDAS: >
e |
SALIDA 2 | Habiitada v
SALIDA 3 : . :
SALIDA 4 TIPD: | Homalmente Abisrta >
FUMCIOMES:
- Temporizaciohes | Mo b
- Escenas | Mo ~ i
- Alarma | Mo ¥ i
- Caonfiguracian Inicial | R |
or Defecto M

A continuacion se muestra la vista de la topologia de la programacion
anteriormente realizada.

DISPOSITIVO

DIRECCION FiSICA

KES

111

ACTIinBOX QUATRO

1.1.2

IRSC Plus

1.1.3

[EEE KES project
EH 1 Nuevo Area
= 1.1 Nuevalinea

& 4] 1.13R5C
- | P

Topologia en KES project

# ﬂ 1.1.2 ACTIRBOX QUATRO

Nimera | Nombre
e Tarifa 4
His Tarifa 3
H14 Tarifa 2
w3 Tarifa 1
!:[212 Reset Global
O3 Peticitn Globizl
o Hora
(]l Fecha
o Cambio a la Tarifa 4
e Cambio a la Tarifa 3
@18 Cambio a la Tarifa 2
D}-’l 17 Cambio a la Tarifa 1
159 [FL] RESULTADO Funcién 5 {1bit)
158 [FL] RESULTADO Funcién 4 (1bit}
D157 [FL] RESULTADO Funcién 3 {1bit}
156 [FL] RESULTADO Funcién 2 (1bit)
160 [FL] RESULTADO Funcién 1 (1byts)
m13s [FL] Dato [1byte) 1
D127 [FL] Data (ki) S
D1zs [FL] Data (1bit)
D125 [FL] Dato {1t} 3
124 [FL] Dato {1bit) 2
123 [FL] Dato {1bit) 1
4 [CA] Reset
w7 [CA] Peticidn
@11 [CA] Limite Supetior
iz [CA] Limite Inferior
@120 [CA] Indicador de Eajo Consumo
[T} [A] Desactivar
114 [A] Alarma por Sobreconsumo

Funcidn del Objeto Direcc... | long... | € R
Tarifa ZBytes C -
Tarifa ZEytes C -
Tarifa 2Bytes C -
Tarifa 2Bytes C -
0=5in Accidn; 1=Reset 1 bit C -
0=5in Accidn; 1=Peticidn 1 bit c -
Hora Actual 3Bytes C -
Fecha Actual 3Bytes C -
0=Sin Accidn; 1 bit c -
1 bit G o=
0=>5in Accitn; 1=Cambiar Tarifa 1 hit c -
0=5in Accidn; 1=Cambiar Tatifa 1 bit Co-
Resultado de la FUNCION 5 ooy7 1 bit C R
Resultado de la FUNCISN 4 0/0/s 1 bit C R
Resultado de la FUNCISN 3 04043 1 bit C R
Resultado de la FUNCION 2 0401 1 bit C R
Resultado de ls FUNCION 1 0/0f10 1Byte C R
Dato de entr. de 1byte (0-255) o/0fl0 1Byte C -
Dato de entrada binario (0/1) ojofe 1 bit c -
Dato de entrada binario (0/1) ojofe 1 bit C -
Dato de entrada binario (0/1) /074 1 bit c -
Dato de entrada binario (0/1) 0/oyz 1 bit c -
Data de entrada binario (0/1) 04049 1 bit c -
0=Sin Accidn; 1=Reset 1 it E *
0=35in Accidn; 1=Paticidn 1 hit B R
‘alor del Limite Superior Zhytes C -
walor del Limite Inferior 2Bytes C -
Ind, - Envio de "0" 0 "1" 1 bit C R
O=Deshabilitar; 1=Habilitar 1 bit Ci =
larma - Envio de "0" 01" 04049 1 bit C R

TEELEEEEEELEEE 2

EEfTEEEEEEEE

£
-

u

Tipo de Datos

2 byte floak va...
2 byts float va...
2 byts Float va...
2 byts Float va...

1 kit
1 kit
Time DPT_Tirm. .
Date DPT_Date
1bit
1 bit

it
1 bit
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
8 it unsigned ...
& bit unsigned ...
1 bit DPT_Swikch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1 bit DPT_Switch
1bit
1 bit

2 byte float va...
2 byte float va...

1 bit
1 bit DPT_Enable
1bit

Prioridad

Baja (A...

Figura 22 Vista de los objetos de comunicacion del dispositivo 1.1.1
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Topologia en KES project

[EEE| KES project
= [ 1 Muevo Area

0] 111 KES

Mimero  Mombre
o Escenas (Salidas)
1 Escenas (Persianas)
Hoa [53] OMJOFF
310z [53] Estado
[H10s [53] Bloquea
o7 [52] OMJOFF
101 [52] Estado
105 [52] Blaqueo
o [51] ONJOFF
[H100 [51] Estado
D104 [51] Bloquea

Funcién del Objsto

0-63(Esc. 1-64);128-101(Grab.}
0-63(Esc, 1-64% 128-191¢Grab.}
M.A. (D=Abrir Relé; 1=Cerrar)
O=salida OFF; 1=5alida ON
1=Blnquear; D=Deshloquear
M.A. (O=Abrir Relé; 1=Cerrar)
O=Salida OFF; 1=5alida ON
1=Blaquear; D=Desbloquear
M.A. (O=Abrir Relé; 1=Cerrar)
O=5alida OFF; 1=5alida ON
1=Bloqueat; O=Desbloquear

Direcc... | lamg... € R W T U | TipodeDatos Prioridad
1Bte € - W - - Eaja (...
1Byte © wWo- - Baja (..,

of0j7 bt € - oW Riit DPT_Switch  Baja (A...

ofogs 1 bit C R - T - 1hitDPT_Switch BajaiA...
1 bit C - oW 1 bit OPT_Enable  Bajs (f...

0fjs 1bt € - oW 1 bit DPT_Switch  Baja (A...

ofogs 1 bit cCRrR - T 1 bit DPT_Switch  Baja (4.,
1 hit @ % W & e 1 bik DPT_Enable  Baja (A...

0f0i3 1ht € - W - - 1bitDPT_Switch BajafA...

0fo4 1 bit C R T 1 bit DPT_Switch  Baja (f..,
1 bit cC - W - - 1 bit DPT_Enable  Baja (A...

Figura 23 Vista de los objetos de comunicacion del dispositivo 1.1.2

B Topologia en KES project

B KES project Mimera | Mombre
= [BE 1 hueva frea . [ 5] ventilacidn [1byte]
=Bl 1.1 tuevalinea 4 Ventilacién [1bit]
wdlLLz ACITEORRCATRY Oz Temperatura deseada
o & | S o OM/OFF {estada)
8] LLIKE
o OMJOFF
s Modos [ 1byte]
14 Mado Ventilacin
"_121 12 Moda Seco
10 Modo Frio
s Moda Calar
16 Moda Auta
s Lamas
E[lel Habilitacian del Dispositiva

Funcién del Objeto

D%Au; 1-33% M 34-B6%Me; =,
=Disminuir, 1=Aumentar

Valor enviado al split

Estado del split {enc/apagada)
EnciendefApaga el split
D=#ut;1=Cal;3=Frijg=Ven;14...
1=Activar moda Yentilacidn
1=Activar Deshumidificadar
1=Activar modo Frio

1=Activar modo Calor

1=Activar modo Automatico
1=En movi,, D=Par ar/Posicionar
0=En funcionamiento, 1=Desa...

Direcc... | long.. © R W T U | Tipods Datos Frioridad
1Byte € - W T U &bitunsigned... Baja(d...
1t € - oW - 1hitDPT_Switch  Baja(A..,
ZBetes C R W T U  Zbytefloatva,.. Bajalh..

ooz 1 bit C R - T - 1hitDPT Swich Baja(...

0joft i1bt € - W - U 1btDPT_Switch Baja(A...
i1Byke C - W T U Baja (A...
1 bit C - W T U 1hitDPT_Swikch Baja(A...
1bit C - W T U 1bikDPT_Switch Baja(h...
1 bit C - W T U 1bitDPT_Swich Bajaf...
1bt € - W T U 1btDPT_Switch Baja(A..,
ibt € - W T U 1bitDPT_Switch Baja(A..
1 bit C - W T U 1bitDPT_Swich Baja(...
1bit C R W - U 1bitDPT_Enable Baja(A...

Figura 24 Vista de los objetos de comunicacion del dispositivo 1.1.3

4.2.1.

DIRECCIONES DE GRUPO

En este apartado se encuentra la relacion de direcciones de grupo que se han
utilizado para la realizacion de este proyecto, asi como la asociacion de los distintos
objetos de comunicacion a las mismas y una breve descripcién de su funcién.

DIRECCION

NOMBRE

OBJETO

DISPOSITIVO

DESCRIPCION

0/0/1

Carga 1 — On/Off —

156

111

Equipo de AA

0

1.13

Conexion/Desconexién de la
carga 1: Equipo de aire
acondicionado.

0/0/2

Carga 1 — Estado —

124

111

Equipo de AA

1.1.3

Estado de la carga 1: Equipo
de aire acondicionado.

0/0/3

Carga 2 — On/Off —

157

111

lluminacion KNX

96

1.1.2

Conexion/Desconexién de la
carga 2: lluminacién integrada
en el sistema KNX.

0/0/4

Carga 2 — Estado —

125

111

lluminacion KNX

100

1.1.2

Estado de la carga 2:
lluminacién integrada en el
sistema KNX.
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DIRECCION NOMBRE OBJETO | DISPOSITIVO DESCRIPCION
1. Conexién/Desconexion de la
Carga 3 — On/Off — 158 1.1.1 XI . §c ',XI n
L carga 3: lluminacién con
0/0/5 lluminacién .
Convencional control convencional no
97 1.1.2 integrada en el sistema KNX.
1. Estado de la carga 3:
Carga 3 — Estado - 126 111 S o roa
. -, lluminacién con control
0/0/6 lluminacion convencional no integrada en
Convencional 101 1.1.2 . g
el sistema KNX.
159 1.1.1 i6n/D i4 |
Carga 4 — On/Off — Conexpn/ esconexion de la
o/0/7 Horno carga 4: Horno y placa
98 1.1.2 vitroceramica.
0/0/8 Carga 4 — Estado — 127 111 Estado de la carga 4: Horno y
Horno 102 11.2 placa vitroceramica.
0/0/9 [CA] Alarma de 114 111 Estado de la alarma de
sobreconsumo 123 111 sobreconsumo.
[CA] Contador de 160 1.1.1 Contador que indica el
0/0/10 desconexioén de namero de cargas a
cargas 139 1.1.1 desconectar.
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ANEXO I: DIAGRAMAS DE FLUJO DE LAS FUNCIONES

LOGICAS

FUNCION BASE O CONTADOR

OPERACION 1:

Estado de la Alarma
de sobreconsumo

Llamada de la funcién

OPERACION 2:

OPERACION 3:

Valor actual del
contador. n2

A
Llamada de
la funcion

OPERACION 4:

Resultado de la funcién (n2): =

Bit 1

Convierte el bit en
un byte. Bit1 > n1l

nl

h 4

Multiplicar por 2
nl=nl-2

nl

Suma
n2=n2+nl

n2

A 4

= Retraso de envio =To
= Valor limitado entre 0y 4

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA
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FUNCION SECUNDARIA

OPERACION 1:

Valor del contador ] Byte 1 _ éContador <
Funcion Base J Valor carga 1?
Si Bl1=1
OPERACION 2:
Estado actual Bit 2 Operacion |
delaCargal OR
Variable externa B2 B2
v
Estado de la Carga 1 previo
a la desconexién. B2
A A
OPERACION 3:
RESULTADO DE v \ 4
LA FUNCION (B3) Restablece la Carga 1 al

estado previo a su
desconexién. B3 = B2

OPERACION 4:

\4

Reinicia el estado de
laCargal.B2=0

B2=0

No B1=0

h 4

Desconecta la
Cargal.B3=0

A 4

Conserva el estado de la
Carga 1 previoala
desconexiéon. B2 = B2

B2
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